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OENGLISH

Note for consulting this manual - The figures referred fo in the text appear af
the beginning of the manual.

Guide for reading the commercial codes appearing on the product
label - The example below summarises the various components of the commercial
code that identifies the device.

TG ME 1517 FAMILY/BRAND

G =T1GO
SPEED (rpm) SIZE (@)
TORQUE (Nm) S=SMALL= 35 mm
M = MEDIUM = @ 45 mm
TYPE OF UMIT SWITCH
TYPE OF LIMIT SWITCH
SIZE2) If not specified = Mechanical
FAMILY /BRAND E = Electronic

For the full list of codes and references to the manufacturer, consult Chapter “11 -
MANUFACTURER AND PRODUCT CODES".

For additional information on the device and the accessories that can be combined with
it, visit the website “www.niceforyou.com”.

> 1

1.1 ¢ Safety warnings

¢ PLEASE NOTE! - It is important to observe the following instructions
for personal safety. Incorrect installation could lead to serious injury. Therefore,
it is important fo read all sections of the manual prior to starfing work and, in case of
doubits, ask the installer/manufacturer for explanations.

¢ CAUTION! - Important safety instructions; save these instructions
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SAFETY WARNINGS AND
PRECAUTIONS

for future use. Keep this manual in a safe place fo enable future product mainte-
nance and disposal procedures.

1.2 ¢ Installation warnings

¢ All product installation, connection, programming and maintenance
operations must be performed exclusively by a qualified and skilled
technician, in observance of laws, standards and local regulations
and the instructions in this manual.

@ Check the condition of the product immediately after unpacking it.

e Before sfarting the installation, make sure the product is suited fo automate your awn-
ing/shutter (see chapter 3).

e All product installation and maintenance operations must be performed with the auto-
mation disconnected from the power mains. As a precaution, affix a notice with the
text "WARNING: MAINTENANCE IN PROGRESS” on the disconnect device.

* Before starting installation procedures, move away all electric cables not involved in
the work and deactivate all mechanisms not required for motordriven operation of the
shutter.

e If the product is installed at a height of less than 2.5 m from the floor or other support
surface, the moving parts must be profected with a suitable covering, to avoid inad-
vertent access. For profection, refer to the instruction manual of the shutter, ensuring
that future access for maintenance purposes is guaranteed.

 On sun awnings, a minimum horizontal distance of 40 cm must be guaranteed be-
tween the awning completely open and any fixed object positioned in front.

e During installation, handle the product with care, avoiding the risk of crushing, impact,
dropping or contact with any type of liquid, do not insert sharp obijects in the motor,
do not drill or insert screws on the motor exterior and do not place the product in the
vicinity of heat sources or naked flames (fig. 1).

Such actions may damage the product and cause malfunctions or hazards. In such cas-
es, immediately suspend installation and contact the installer/manufacturer.

® Do not disassemble the product in excess of the operations envisaged in this manual.

* Never make any modifications fo part of the product other than those specified in this
manual. Operations other than as specified can only cause malfunctions. The manu-
facturer declines all liability for damage caused by makeshift modifications to the
product.

® The product power cable is in PVC; this makes it suitable for installation exclusively in-
doors. If installed outdoors, the cable must be covered with a protection ducting.

e The power supply cable of the mofor made of rubber is suitable for use in indoor and
outdoor environments. Nevertheless, we recommend protecting the cable along its entire
length by inserting it an appropriate cable fray.

® Motor with fixed power cable: the power cable cannot be replaced. If the cable is
damaged, the appliance must be scrapped.

e Motor with removable power cable and dedicated connecior: if the power cable is
damaged, it must be replaced by the manufacturer or by the latter's technical assis-



fance service, or by a similarly qualified person, in order to prevent any type of risk.

 During system setup, keep all persons far from the shutter when moving.

e To control the product, use exclusively holdo-run type push buttons, i.e. which must re-
main pressed for the entire manoeuvre.

o The product packaging material must be disposed of in full observance of current local
legislation goveming waste disposal.

1.3 ¢ Operation warnings

e The product should not be used by children or people with impaired physical,
sensorial or mental capacities or who have not received adequate fraining in the
safe use of the product.

@ Do not allow children to play with fixed control devices.

e Take care in the vicinity of the shutter / awning / screen when moving, and keep at
a safe distance until the manoeuvre is completed.

e Frequently check the aufomation, to defect for imbalance, any signs of wear or dam-
age fo cables or springs (if present). Do not use the automation if adjustments or re-
pc;iLs| are required. In this case always contact a specialised technician fo solve the
problem.

>

The product is a tubular motor for automating awnings and shutters. Any other use
is strictly prohibited! The manufacturer declines all liability for dam-
age resulting from improper use of the product and other than as
specified in this manual.

The product has the following features:

- is powered by the mains electricity (verify compatibility on the label attached to the
motor);

- it can move the rolling shutter up and down and stop it af the upper limit switch, the
lower limit switch or at various intermediate positions;

- it has a builtin radio receiver and confrol unit with encoder technology that electroni-
coH\/ controls the movement and precision of the limit swiiches;

- it can be programmed and operated with a TTGO transmitter (this accessory is not in-
cluded in the package);

- it is designed for residential use, i.e. discontinuous. It guarantees a continuous operaf-
ing time of maximum 4 minutes;

- it is fitted with a thermal cut-out which in the event of overheating due fo use of the au-
fomation in excess of the set limifs, automatically shuts off the power supply and only
resfores operation when the temperature returns within the normal range.

PRODUCT DESCRIPTION AND
INTENDED USE

Compliance of the product with the Standby regulation:

This product meets the criteria stipulated in the Standby regulation. The product auto-
matically goes info Standby Mode within 10 seconds after the end of the maneuver.

’ 3 PRODUCT INSTALLATION

3.1 ¢ Preliminary checks - Application limits
Caution! - Before proceeding with installation, verify the following.

e There are various versions of this product available, each designed to manage a spe-
cific mofor torque. Each of these is designed to automate awnings and shutters of a
specified size and weight. Before proceeding with the installation, check that the pre-
sent motor is suited (torque, rotational speed and operating fime) for automating your
awning or shutter. Caution! - In particular, do not install the motor if its
torque is greater than that needed to move your awning or shutter.

e Check the diameter of the winding roller. This must be chosen according to the motor
torque, as follows:

- for motors that are size "S” (& = 35 mm), the minimum inside diameter of the winding
roller must be 40 mm;

- for motors that are size "M (& = 45 mm) and have a torque of up to 35 Nim (includ-
ed), the minimum inside diameter of the winding roller must be 52 mm;

- for motors that are size "M (& = 45 mm) and have a torque of up to 35 Nim (includ-
ed), the minimum inside diameter of the winding roller must be 60 mm;

- for motors that are size “L" (dia. 58 mm), the inside diameter of the winding roller must
be at least 70 mm.

e If installed outdoors, make sure the motor is adequately protected against aimospheric
agents.

Additional limitations on use are contained in chapters 1 and 2 and in the “Technical
characteristics” section.

3.2 ¢ Tubular motor installation
Warnings:

- Before starting, carefully read the warnings under sections 1.1 and 3.1.
- Incorrect installation may cause severe physical injury.

To assemble and install the motor, refer to fig. 2. Also refer to the catalogue for the limit
swiftch crown (fig. 2-a), drive wheel (fig. 2-b) and motor bracket (fig. 2-g).
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E P (4 ciecrricAL CONNECTIONS

4.1 e Installing safety devices in the electrical
mains
In compliance with the electric installation rules, in the network that powers the motor,

a short circuit protection device and a disconnection device from the mains electricity
must be envisioned.

Attention! - The disconnection device must allow the complete dis-

connection of the power supply, in the conditions established by the
over-voltage category lIl.

The disconnection device must be located in view of the automation and, if it is not vis-
ible, must envision a system that blocks any accidental or unauthorised re-connection of
the power supply, in order to prevent any danger.

Note — The two devices are not present in the package.

4.2 * Connecting the motor to the mains pow-
er supply

Attention!

e Incorrect connection can cause faults or dangerous situations, therefore scrupulously
respect the instructions given in this paragraph.

o If the power cord is damaged, the product may not be used as the cord cannot be re-
placed. In such cases, confact the installer/manufacturer.

e The power cable can only be replaced with a cable of the same type supplied by the ap-
plioncjs manufacturer. If the power cable cannot be replaced, the appliance must be de-
sfroyed.

From an electrical perspective, the motor must be permanently powered by means of a
permanent connection fo the mains electricity (verify compatibility on the label attached
to the motor). To connect the motor to the mains, use cables 1, 2 and 3 (fig. 3).
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PROGRAMMING AND ADJUSTING
THE LIMIT SWITCHES

» 5

5.1 ¢ General warnings

e The limit switch settings must be adjusted once the motor has been installed to the
awning or shutter and dfter it has been hooked up to the mains power supply.

® n installations with more than one motor and/or receiver, before starting to program,
you must disconnect the electricity supply to the motors and receivers you do not wish
to program.

® Comply strictly with the time limits indicated in the procedures: after releasing a key,
you have 15 seconds fo press the next key indicated in the procedure; otherwise,
when the time is up, the motor will perform six movements fo communicate cancella-
tion of the procedure in progress.

* During programming, the motor performs a certain number of brief movements, as a
"response” fo the command sent by the installer. It is important to count the number of
these movements without considering the direction in which they are performed.



5.2 ¢ Closed/open positions at which the
awning/shutter automatically halts

When moving up/down, the motor will automatically halt the awning or shutter when
it reaches the positions programmed by the insfaller. The programmable positions are
(fig. 4):

— position “0" = up limit: awning/shutter completely refracted;

— position “1" = down limit: awning/shutter completely extended;

— position "H" = intermediate position: awning/shutter partially open.

When the limit switches are not programmed yet, the awning/shutter can be moved on-
ly in "holdorun” mode, i.e. keeping the control key pressed for the desired duration of
the manoeuvre; the movement siops as soon as the user releases the key.

However, affer programming the limit switches, briefly pressing the appropriate key will
start the awning/shutter and it will stop moving automatically as soon as the awning/
shutter reaches the required position. To adjust the distances “0" and 1" various pro-
cedures are possible; to choose the appropriate one, take into account the structure of
your awning or shutter.

Application types and operating requirements

CAUTION! - If you want to adjust again the height of the limit switch-
es adjusted previously, consider the following:

- If you would like to adjust them with an alternative procedure
different from the one used previously, you must FIRST delete the
heights by following procedure 5.12.

- If you wish to adjust them with the same procedure used previous-
ly, you need not delete them.

The programming of the limit switches simultaneously maps the two directions of rofa-
tion of the motor to the respective shutter raising key [A) and shutter lowering key (W) of
the control device (inifially, when the limit switches are not programmed vyet, the combi-
nation is random and it can happen that when pressing the A key, the awning/shutter
moves down instead of up, or vice versal.

Recommended programming

Vertical roller awning

Limit switch

e with automatic stop in the upper limit
switch position “0” (with box)

Programming in semiautomatic mode
(paragraph 5.7)

programming:

e without containment mechanical con-
straints in the upper limit switch “0”

Programming in manual mode (paragraph
5.6)

Functions available...

...if it is necessary to reduce the impact
force when closing

Adjustment of the motor traction force
(“RDC” function — paragraph 5.11)
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Application types and operating requirements Recommended programming

e with automatic stop in the upper limit
switch position “0” (with box)

2 Programming in semiautomatic mode (para-
graph 5.7)
Gl

e without containment mechanical con-
straints (square bar or similar)

" _ Programming in manual mode (paragraph 5.6)
~ "/

...to stretch the canvas: “FRT” function gl’;)g)ramming the “FRT” function (paragraph

Arm awning

Limit switch
programming:

Functions available...
...if it is necessary to reduce the impact | Adjustment of the motor traction force (“‘RDC”

force when closing function — paragraph 5.11)

e with springs and caps

Shutter

Limit switch

programming: Programming in manual mode (paragraph 5.6)
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5.3 ¢ Overview of transmitters
5.3.1 - Transmitter memorisation hierarchy

In general a transmitter can be memorised as a FIRST transmitter or a SECOND transmit-
ter (or third, fourth, efc.).

A - First transmitter

A transmitter can only be memorised as a first transmitter if no other transmitter is memo-
rised in the motor. For this memorisation, follow procedure 5.5 (this memorises the frans-
mitter).

B - Second transmitter (or third, fourth, etc.)

A transmitter can be memorized as a second transmitter (or third, fourth, etc.) only if in
the motor the First Transmitter is already memorized. For this memorisation, follow one of
the procedures given in secfion 5.10.

5.3.2 - Number of transmitters that can be memorised
Up to 30 fransmitters can be memorised.

5.4 ¢ Transmitter to be used for programming
procedures

If the transmitter used for programming controls more than one group of automation
units, you must select the “group” fo which the automation unit you are programming be-
longs, before actually sending a command during a procedure.

5.5 ¢ Memorising the FIRST transmitter
01. Power up the tubular motor;

02. Keep the B key pressed and wait for the motor to perform 3 movements. Then re-
lease the key.

5.6 * Manual setting of the UP position (“0”)
and Down position (“1”)

These procedures do not write the new positions over any existing ones. The limit posi-
tion must be deleted before proceeding.

5.6.1 - To memorize the UP limit (“0”)
Before starting the procedure, bring the awning/shutter o the midpoint of its fravel:
01. Position the awning/shutter af the desired height;

02. Hold down keys B and A and wait for the motor to move 3 times.
Then release the keys.

5.6.2 - To memorize the DOWN limit (“1”)
Before starting the procedure, bring the awning/shutter to the midpoint of its travel:
01. Position the awning/shutter at the desired height;

02. Hold down keys B and ¥ and wait for the motor to move 3 times.
Then release the keys.

Note - After the adjustments, the A key will move the shutter/awning up, and the ¥ key
will move it down. The awning will move between the two limit positions.

5.6.3 - To delete the UP limit (“0”)

01. Keep the B key pressed and wait for the motor to perform 2 movements. Now re-
lease the key.

02. Hold down keys B and A and wait for the motor to move 4 times.
Then release the keys.

5.6.4 - To delete the DOWN position (“1”)
01. Keep the B key pressed and wait for the motor fo perform 2 movements. Now re-
lease the key.

02. Hold down keys B and ¥ and wait for the motor to move 4 times.
Then release the keys.

5.7 ¢ Semi-automatic programming of the UP
(“0”) and DOWN (“1”) positions

5.7.1 - Mechanical stop at the UP position (“0”)

CAUTION! - This procedure is to be used only for awnings which

have a mechanical UP position stop (“0”).

Warnings:

— These procedures do not write the new positions over any existing ones.

—Memorizing the limit switches with this procedure, the two heights are controlled and
updated constantly by the “limit switch selfupdate” function (see paragraph 7.3).

Before starting the procedure, bring the awning to the midpoint of its fravel.

01.Run the UP command by holding down the A (or ¥| key, and wait for the awning
fo stop automatically as result of the impact against the structure (= upper limit posi-
fion “0"). Now release the key.

02. Run the DOWN command by holding down the ¥ (or A) key, and release the key
when the awning is at the lower limit position “1". You can make fine adjustments
by using both keys, as necessary.

03. Hold down keys B + ¥ and wait for the motor fo move 3 times. Then release the
keys.
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Note:

—You can quit the procedure at any time by simply waiting for 15 seconds, affer which
the motor moves 6 fimes and cancels the procedure.

— After this programming, the A key will move the awning/shutter up and the ¥ key
will move it down. During the Raising manoeuvre, the awning will be stopped by the
impact against the mechanical blocks of the structure (= upper limit switch “0”"), while
during the Lowering manoeuvre the awning will stop af the lower limit switch {“1") es-
tabilished by the installer.

5.8 ¢ Programming the position (“H”) for par-
tial opening/closing
5.8.1 - To memorize the INTERMEDIATE position (“H”)

This procedure does nof write the new position over any existing one. The previous posi-
tion must be deleted before proceeding:

01. Position the awning/shutter at the desired height;
02. Hold down keys A and ¥ and wait for the motor 1o move three times.

5.8.2 - To delete the INTERMEDIATE position (“H”)

01. Keep the B key pressed and wait for the motor to perform 2 movements. Now re-
lease the key.

02. Hold down keys A and ¥ and wait for the motor to move 4 times. Then release
the keys.

5.9 ¢ Memorising a SECOND (third, fourth,
etc.) transmitter

To perform this procedure you must have a second transmitter (“old”) already memo-

rized.

5.9.1 - Memorising an additional transmitter

01. (on the new transmitter) keep the B key pressed for 8 seconds and then re-
lease it (in this case the motor does not perform any movement);

02. (on the old transmitter) Press any key 3 fimes to send 3 pulses (it must be a
memorized key, the motor will respond accordingly), such as key B;

03. (on the new transmitter) Press the M key 1 fime fo complete the procedure.
Caution! - If the motor performs é movements, it means that its memory is full.

Note - You can quit the procedure at any time by simply waiting for 15 seconds, after
which the motor moves 6 times and cancels the procedure.
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5.10 ¢ Functions
5.10.1 - Adjusting the torque reduction level (RDC function)

01.Keep the B key pressed and wait for the motor to perform 2 movements. Now re-
lease the key.

02. Keep the B key pressed and wait for the motor fo perform 3 movements. Now re-
lease the key.

03. Hold down keys B + A and wait for the motor to move 4 times. Then release the
key.
a. Hold down key A, activate RDC, and wait for the motor fo run 4 movements.
Then release the key.

b. Hold down key ¥, deactivate RDC, and wait for the motor to run 2 movements.
Then release the key.

Note — You can quit the procedure at any time by simply waiting for 15 seconds, after
which the motor moves 6 times and cancels the procedure.

5.11 ¢ Full delete

5.11.1 - Procedure performed with a memorised transmitter

01. Keep the B key pressed and wait for the motor fo perform 2 movements. Now re-
lease the key.

02. Keep the B key pressed and wait for the motor to perform 3 movements. Now re-
lease the key.

03. Keep the B key pressed and wait for the motor to perform 4 movements. Now re-
lease the key.

04. Keep the ¥ key pressed and wait for the motor to perform 5 movements. Then re-
lease the key.

Note — You can quit the procedure at any time by simply waiting for 15 seconds, after
which the motor moves 6 times and cancels the procedure.

5.11.2 - Procedure performed with an unmemorised transmitter
01. Disconnect the power supply from the mofor;
02. Connect the power supply o the motor;

03. Keep the B key pressed and wait for the motor to perform 2 movements. Now re-
lease the key;

04. Disconnect the power supply from the mofor;
05. Connect the power supply to the motor;

06. Keep the B key pressed and wait for the motor fo perform 2 movements. Now re-
lease the key;



07. Keep the M key pressed and wait for the motor to perform 3 movements. Now re-
lease the key;

08. Keep the B key pressed and wait for the motor to perform 4 movements. Now re-
lease the key;

09. Keep the ¥ key pressed and wait for the motor to perform 5 movements. Then re-
lease the key.

Note — You can quit the procedure at any time by simply waiting for 15 seconds, after
which the motor moves 6 times and cancels the procedure.

’ 6 OPTIONAL ACCESSORIES

6.1 ¢ Climate sensors for wind, sun, rain

WARNING - The climate sensors must not be considered safely devices capable of elimi-
nating failures in the rolling shutter caused by rain or strong wind; in fact a mere power out-
age will prevent the awning from moving. Consequently, these sensors must be considered
components of an automation device for protecting the awning. The manufacturer declines all
liability for any material damages caused by atmospheric events not defected by the sensors.

6.1.1 - Definitions and conventions

* Manual “Sun On” Command = enables reception, by the motor, of automatic
commands fransmitted by the “Sun” sensor if present in the installation. VWhen recep-
fion is enabled, the user can send manual commands at any fime: these override the
automatic operation of the automated device.

* Manual “Sun Off” Command = disables reception, by the motor, of automatic
commands fransmitted by the “Sun” sensor if present in the installation. VWhen the re-
ception is disabled, the automated device operates exclusively with the manual com-
mands sent by the user. The “Wind" and “Rain” sensors cannot be disabled because
they protect the automated device from these atmospheric phenomena.

¢ “Above-threshold” intensity of sun/wind = condition where the intensity of
the atmospheric phenomenon corresponds to high values above the set threshold.

o “Below-threshold” intensity of sun/wind = condition where the intensity of
the atmospheric phenomenon corresponds to low values below the set threshold.

¢ “Wind protection” = a condition in which the system inhibits all the awning open-
ing commands because of the over threshold wind intensity.

¢ “Presence of rain” = a condition in which the system detects the presence of
rain, with respect to the previous condition of “absence of rain”.

¢ “Manual command” = UP, DOWN or Stop command sent by the user by means
of a transmiter.

6.1.2 - Behaviour of the motor in each kind of weather condition

The climate sensors allow you to automate awning/shutter operation in relation fo the
current weather conditions.

For all sensors, the actuation setpoints must be programmed on the sensors themselves.

6.1.2.1 - Response of the automation to the Sun sensor (fig. 5)

When the intensity of the sunlight exceeds the set threshold for at least two minutes, the
motor automatically lowers the awning/shutter.

When the infensity of the sunlight drops below the specified hystferesis threshold (around
50% of the threshold value| and remains there for at least 15 minutes continuously, the
motor automatically raises the awning/shutter.

Momentary reductions in sunlight infensity for less than 15 minutes, do not affect the
overall cycle.

Manual commands generated by the user are in addition to the automatic commands.

6.1.2.2 -Response of the automation to the Rain sensor (fig. 6)

The presence of rain causes a transition from the “non-rain” state to the “rain” state.
When the motor receives the “presence of rain” information, it acfivates the command
programmed in the motor for this state, i.e. it opens or closes the awning/shutter.

Programming the rain detection actuation direction

01. Keep the B key pressed and wait for the motor fo perform 2 movements. Now re-
lease the key.

02. Keep the B key pressed and wait for the motor to perform 3 movements. Now re-
lease the key.

03. Hold down key ¥ and wait for the motor to move two times. Then release the key.

04. Choose one of the two options below depending on the response to be set in case of
rain:
- press and hold the A button and wait for the motor to perform 3 movements. In
case of rain, an Up command will be given;
or

- press and hold the ¥ button and wait for the motor to perform 3 movements. If
it starts fo rain, the system will automatically commands the awning/shutter to be
lowered.

Note - You can quit the procedure at any time by simply waiting for 15 seconds, after
which the motor moves 6 times and cancels the procedure.

6.1.2.3 -Response of the automation to the Wind sensor (fig. 7)

If the wind exceeds the sefpoint value, the automation closes the awning. With wind
protection activated, the manual commands are deactivated and it is not possible to

English — 8




open the awning.
At the end of the barring period, the manual commands are reactivated and affer 15
minutes, automatic operation is restored.

6.1.2.4 - Behaviour of the system with various weather conditions at
the same time

Each condition has a priority level. The scale of priorities is the following: wind, rain,
sun. Wind has the highest priority. A condifion with higher priority neutralises one with
lower priority.

Example:

On a beautiful sunny day the awning is lowered due to the effect of the sunlight.

If some clouds arrive and a drop of rain falls on the sensor, the motor neutralises the “sun
present” condition and actuates the manoeuvre specified for “rain present”.

If the wind increases and exceeds the set threshold, the motor deactivates the specified
automatic sequence for rain and will send a command to raise the awning, and locks it
in the closed position for as long as it is windy.

When the thunderstorm stops, the wind alarm condition elapses after 10 minutes and,
at this point, if the “rain present” condition persists, the setting for this is reactivated and
the established manoeuvre is commanded again. When the rain condition ceases, the
routine for sun conditions are re-established. If the sunlight intensity exceeds the thresh-
old, the awning will re-open.

When the sunlight intensity falls below the threshold level for at least 15 minutes, a com-
mand will be sent to raise the awning.

6.1.2.5 -Sun-On and Sun-Off commands
The Sun-ON and Sun-OFF commands enable /disable aufomatic operation.

Sending a Sun-On command enables aufomatic operation, so that in sirong sunlight the
awning is lowered automatically. If automatic operation is already enabled, the com-
mand resets the systems, and the defection/actuation algorithms start again with imme-
diate effect. When it receives a Sun-ON command, and no movement is required by
the algorithms, the motor will respond by moving twice. If @ Sun-On command is sent
but the level of sunlight is not such as to open the awning (the sunlight threshold is not
exceeded), the motor will generate a command fo close it according to the conditions
at that time. If no movement is required (for example, the awning is already closed and
the sunlight level is low), when it receives the Sun-On command the motor will move
twice fo confirm reception. Sending a Sun-Off command disables automatic operation.

For example: awning closed ... press Sun-On, the awning immediately opens (if there
is sufficient sunlight], not 2 minutes later. If there is insufficient sunlight to open the awn-
ing, the motor moves twice. ..

Disabling automatic operation inhibits automatic operation by the sunlight algorithm.
The automatic functions associated with wind and rain cannot be deactivated.

9 — English

WARNINGS FOR EVERYDAY USE OF
THE MECHANISM
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7.1 ¢ RDC function

This function reduces the force with which the mechanism closes at the top limit.

7.2 ¢ Maximum continuous work cycle

In general, the tubular motors are designed for residential, and hence sporadic, use.
They guaranfee @ maximum continuous operating time of 4 minutes and in cases of
overheating (e.g. caused by continuous prolonged operation) a safety “thermal profec-
fion device” infervenes to cut the power supply, restoring it when the temperature returns
fo normal.

7.3 ¢ “Automatic limit switch update” function

Every time the awning collides with its top position, the limit switches adjusted by the
impact of the mechanical blocks (safety plugs and rigid anti-infrusion springs) are veri-
fied by the “Automatic limit switch update” to determine whether they have moved. This
allows the function to measure the new limit switch values and update the existing ones,
thereby recovering any slack due to wear and/or thermal shocks to which the parts of
the sfructure and the motor’s springs are subjected.

The constant update of the heights allows the awning to always reach the limit switch
with maximum precision. This function is not activated when the stroke of the awning
lasts for less than 2.5 seconds and does not reach the limit switch.

7.4 « Commanding partial opening/closing of
the awning (height “H")

In general, to command the partial opening/closing of the awning, press the key as-

sociated with the partial height during programming (for more information, read point

06 of procedure 5.9). If the transmitter has only three keys and only one "H" height is

memorised, press keys A and ¥ together to recall it.

» 8

*When an Up command is sent, the motor does not start:
This can happen if the awning is near the Upper limit switch ("0”). In this case you
must lower the awning a litfle bit and give the Raise command again.

WHAT TO DO IF...
(troubleshooting guide)



*The system operates in the emergency condition with an operator
present:
— Check fo see if the motor has undergone a significant thermal or mechanical shock.
— Make sure each part of the motor is still in good condition.
— Run the delefion procedure (paragraph 5.12) and adjust the limit switches again.

P (O rropuct pisposaL

This product is an integral part of the automation and therefore must
be disposed together with the latter.

As in installation, also at the end of product lifetime, the disassembly and scrapping op-
erations must be performed by qualified personnel.

This product comprises various types of materials: some may be recycled others must be
disposed of. Seek information on the recycling and disposal systems envisaged by the
local regulations in your area for this product category.

Caution! - some parts of the product may contain pollutant or hozardous substances
which, if disposed of info the environment, may cause serious damage to the environ-
ment or physical health.

As indicated by the symbol alongside, disposal of this product in domestic

waste is strictly prohibited. Separate the waste into categories for disposal,

according to the methods envisaged by current legislation in your area, or

refurn the product fo the retailer when purchasing a new version.

Caution! - local legislation may envisage serious fines in the event of
abusive disposal of this product.

’ 1 0 TECHNICAL SPECIFICATIONS

® Power supply voltage: Sece the technical data on model’s label. ® Power
drawn in Standby mod: < 0.5 \W. ® Encoder resolution: ~ 2°. ® Con-
tinuous operation: 4 minutes. ® Protection rating: IP 44 (ubular mofor). @
Operating temperature: -20°C (minimum).

Notes:

- Al technical specifications stafed in this section refer to an ambient temperature of
20°C [+ 5°C).

- The producior reserves the right to apply modifications to the product at any time when
deemed necessary, maintaining the same intended use and functionality.
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Name of manufacturer:
Address:

Product type:
Model/Type:

MANUFACTURER AND PRODUCT
CODES

Nice S.p.A.

Via Callalta n°1, 31046 Oderzo (TV) ltaly
Tubolar motor for screen and sun shutters
TG SE 619

TG SE 1014

TGME 817

TGME 1517
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OITALIANO

Istruzioni originali

Nota per la lettura di questo manuale - Le figure di riferimento al tesfo le pote-
te trovare all'inizio del manuale.

Guida per la lettura dei codici commerciali presenti sull’etichetta pro-
dotto - Di seguilo & riportato un esempio che riassume le varie tipologie di sigle che
compongono il codice commerciale che identifica I'apparecchio.

TG ME 1517 FAMIGLIA/BRAND
TG =T1GO

COPPIA Nm S = SMALL = @ 35mm
M = MEDIUM = @ 45mm
TIPOLOGIA FINECORSA
Yo @ TIPOLOGIA FINECORSA
e non SpeC\ icato = /\/\eCCOmCO
FAMIGLIA/BRAND E = Eleftronico

Per la lista completa dei codici ed i riferimenti al costruttore consultare il capitolo “11 -
COSTRUTTORE E CODICI PRODOTTO".

Per eventuali approfondimenti sull'apparecchio e sugli accessori ad esso abbinabili con-
sultare il sito “www.niceforyou.com”.

> 1

1.1 ¢ Avvertenze per la sicurezza

* ATTENZIONE! - Per la sicurezza delle persone é importante rispettare
queste istruzioni.
Un'installazione errata pud causare gravi ferite alle persone. Pertanto, prima di iniziare
il lavoro & necessario leggere attentamente tutte le parti del manuale e, in caso di dub-
bi, chiedere chiarimenti all'installatore /produtiore.

AVVERTENZE E PRECAUZIONI
PER LA SICUREZZA

1 - ltaliano

¢ ATTENZIONE! - Istruzioni importanti per la sicurezza; conservare que-
ste istruzioni. Conservare quesio manuale per eventuali interventi futuri di manufen-
zione e di smaltimento del prodotio.

1.2  Avvertenze per l'installazione

¢ Tutte le operazioni di installazione, di collegamento, di programma-
zione e di manutenzione del prodotto devono essere effettuate esclu-
sivamente da un tecnico qualificato e competente, rispettando le leg-
gi, le normative, i regolamenti locali e le istruzioni riportate in questo
manuale.

o \erificare |'infegrita del prodotio subito dopo aver aperto I'imballo.

o Prima di iniziare I'installazione verificare se il presente prodotto & adatto ad automatiz-
zare la vostra tenda o tapparella (leggere il capitolo 3).

o Tutte le operazioni di installazione e di manutenzione del prodotto devono essere effet-
tuate con |'automatismo scollegato dall'alimentazione elettrica. Per precauzione, attac-
care sul dispositivo di sconnessione un cartello con la scritta "ATTENZIONE! MANU-
TENZIONE IN CORSO".

o Prima di iniziare le operazioni di installazione, allontanare tutti i cavi elettrici che non
sono coinvolti nel lavoro; inoltre, disattivare tutti i meccanismi non necessari al funziona-
mento motorizzato dell'awolgibile.

¢ Se il prodotio & installato ad un'altezza inferiore a 2,5 m dal pavimento o da alira super-
ficie di appoggio, & necessario proteggere le sue parti in movimento con una copertura,
per impedire 'accesso accidentale. Per la protezione fare riferimento al manuale istru-
zioni dell'awolgibile garantendo in ogni caso |'accesso per gli interventi di manutenzio-
ne.

o Nelle tende da sole, & necessario garantire una distanza orizzontale minima di 40 cm
tra la tenda complefamente aperta e un eventuale oggetto fisso, posizionato di fronte.

e Durante |'installazione maneggiare con cura il prodotio: evitare schiacciamenti, urti, ca-
dute o confatti con qualsiasi liquido; non infrodurre oggetti appuntiti nel motore; non fo-
rare e non applicare viti all’esterno del motore; non mettere il prodotio vicino a fonti di
calore e non esporlo a fiamme libere (fig. 1).

Quesfe azioni possono danneggiare il prodotto ed essere causa di malfunzionamenti o
situazioni di pericolo. In questi casi sospendere immediatamente |'installazione e rivol-
gersi all'insfallatore /produtiore.

@ Non smontare il prodotto clire alle operazioni previste in questo manuale.

@ Non eseguire modifiche su nessuna parte del prodotio olire a quelle riportate in questo
manuale. Operazioni non permesse possono causare solo malfunzionamenti. Il costrutio-
re declina ogni responsabilitér per danni derivanti da modifiche arbitrarie al prodotio.

e |l cavo di alimentazione del prodotto in PVC ¢ adatto esclusivamente per essere insfal-
lato all'interno. Se l'installazione avviene all'esterno, coprire tutto il cavo con un tubo di
protezione.

e || cavo di alimentazione del prodotio in gomma & adatto all'uso in ambienti interni ed
esferni. In ogni caso si consiglia di proteggere il cavo per tutta la sua lunghezza, inse-



rendolo in un condotto specifico per la protezione dei cavi elettrici.

® Motore con cavo di alimentazione fisso: il cavo di alimentazione non pué essere
sostituito. Se il cavo & danneggiato, |'apparecchio deve essere roftamato.

¢ Motore con cavo di alimentazione estraibile con connetiore dedicato: se il cavo di ali-
meniazione & danneggiato, esso deve essere sostituito dal costrutiore o dal suo ser-
vizio assistenza tecnica o comunque da una persona con qualifica similare, in modo da
prevenire ogni rischio.

e Durante la realizzazione dell'impianto, mantenere le persone lontane dall‘awvolgibile
quando quesfo & in movimento.

e Per comandare il prodotto utilizzare esclusivamente pulsanti che funzionano a “vomo
presente”, cioé che occorre mantenerli premuti per |'infera durata della manovra.

o || materiale dell'imballo del prodotto deve essere smaltito nel pieno rispetto della norma-
tiva locale.

1.3 ¢ Avvertenze per l'uso

e || prodotto non & destinato a essere usato da persone [bambini compresi| le cui capacita
fisiche, sensoriali o mentali siano ridotte, oppure con mancanza di esperienza o di co-
noscenza, a meno che esse non abbiano potuto beneficiare, atiraverso |'infermediozio-
ne di una persona responsabile della loro sicurezza, di una sorveglianza o di istruzioni
riguardanti |'uso del prodotfo.

® Non permettere ai bambini di giocare con i dispositivi di comando fissi.

® Fare attenzione all'awvolgibile quando questo & in movimento e mantenersi lontano da
esso fino ol completamento della manovra in atto.

® Quando si eseguono lavori di pulizia dei vetri nei pressi dell'automazione, non azionare
i dispositivi di comando; se questi sono di fipo automatico, scollegare anche I'alimenta-
zione elefirica.

e Soffoporre |'automazione ad esame frequente per verificare se ci sono shilanciamenti o
segni di usura o danni ai cavi e alle molle (se questi sono presenti). Non utilizzare |'au-
fomazione se questa necessita di regolazioni o riparazione; rivolgersi esclusivamente a
personale tecnico specializzato per la soluzione di questi problemi.

>

II' prodotto & un motore tubolare destinato all'automatizzazione di tende e tapparelle.
Qualsiasi altro uso é vietato! Il produttore non risponde dei danni ri-
sultanti da un uso improprio del prodotto, rispetto a quanto descritto
in questo manuale.

DESCRIZIONE DEL PRODOTTO E
DESTINAZIONE D'USO

Il prodotio ha le seguenti caratteristiche:

- & alimentato dalla rete elefirica (vedere compatibilitts sull'efichetia presente sul motore);

- & in grado di muovere I'awolgibile in Salita e in Discesa e puo fermarla nel finecorsa
alio, basso oppure in varie posizioni intermedie.

- integra un ricevitore radio e una centrale di comando con fecnologia ad encoder che
garantisce il controllo elefironico del movimento e la precisione dei finecorsa;

- pud essere programmato ed utilizzato con un trasmettitore TTGO (accessorio non pre-
sente nella confezionel;

- I'infero motore tubolare si installa all'inferno del rullo awolgitore e la faccia esterna del

presente prodotio puo essere fissata direttamente al fianco del cassonetto oppure utiliz-

zando apposite staffe di supporto (non presenti nella confezione);

& dotafo di un protettore fermico che, in caso di surriscaldamento dovuto a un utilizzo

dell'automazione olire i limiti previsti, inferrompe automaticamente |'alimentazione elettri-

ca e la ripristina appena la femperatura si normalizza.

Conformits del prodotto al regolamento Standby:

Questo prodotto rispetta i criteri previsti del regolamento “Standby”. Il prodotto va automa-
ticamente in Modo Standby enfro 10 secondi dal termine della manovra.

’ 3 INSTALLAZIONE DEL PRODOTTO

3.1 ¢ Verifiche preliminari - limiti d’impiego
Attenzione! - Prima di procedere all’installazione, verificare i seguen-
ti aspetti.

o || presente prodotto & disponibile in varie versioni, ciascuna con una determinata coppia
motore. Ognuna di queste & progetiata per automatizzare tende e fapparelle con defer-
minate caratteristiche di dimensioni e peso. Quindi, prima di procedere all'installazione,
verificare se le caratteristiche del presente motore (coppia motore, velocita di rofazione
e tempo di funzionamento) sono adatte ad automatizzare la vostra tenda o tapparella.
Attenzione! - Non installare un motore con capacita di coppia motore
:ncggiore di quella necessaria a muovere la vostra tenda o tapparel-
a.

o \erificare il diametro del rullo awolgitore. Quesfo deve essere scelio in base alla coppia
del mofore, nel modo seguente:

- per i mofori con faglia "S" (& = 35 mm), il diametro interno minimo del rullo awolgitore
deve essere di 40 mm:;

- per i motori con faglia “M” (& = 45 mm) e coppia fino a 35 Nm (compresa), il diame-
tro interno minimo del rullo avvolgitore deve essere di 52 mm;
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per i motori con faglia "M” (& = 45 mm) e coppia maggiore di 35 Nm, il diametro in-
terno minimo del rullo awolgitore deve essere di 60 mm;

- per i motori con taglia “L" (& = 58 mm), il diametro interno minimo del rullo awolgitore
deve essere di 70 mm.

e Nel caso di insfallazione all'esterno, garantire al motore un'adeguata protezione dagli
agenti atmosferici.

Ulteriori limiti d'impiego sono contenuti nei capitoli 1, 2 e nelle “Caratteristiche tecni-
che”.

3.2 ¢ Installazione del motore tubolare
Avvertenze:

- Prima di procedere, leggere attentamente le avvertenze riportate nei paragrafi 1.1 e 3.1.
- L'installozione non corretta pud causare gravi ferite.

Per assemblare e installare il motore fare riferimento alla fig. 2. Inclire, consultare il catalo-
go per scegliere la corona del finecorsa (fig. 2-a), la ruota di trascinamento (fig. 2-b) e
la staffa di fissaggio del motore (fig. 2-g).

’ 4 COLLEGAMENTI ELETTRICI

4.1 ¢ Installazione dei dispositivi di protezione
all’interno della rete di alimentazione
elettrica

In conformitar alle regole di installazione elettrica, nella rete che alimenta il motore & ne-
cessario prevedere un dispositivo di protezione contro il corto circuito e un dispositivo di
sconnessione dalla refe elefirica.

Attenzione! - Il dispositivo di sconnessione deve consentire la discon-
nessione completa dell’alimentazione, nelle condizioni stabilite dalla
categoria di sovratensione lIl.

Il dispositivo di sconnessione deve essere collocato in vista dell'automazione e, se non &
visibile, deve prevedere un sistema che blocca un'eventuale riconnessione accidentale o
non autorizzata dell'alimentazione, al fine di scongiurare qualsiasi pericolo.

Nota - | due disposifivi non sono presenti nella confezione.

3 - ltaliano

4.2 « Collegamento del motore alla rete elettrica

Attenzione!

¢ Un collegamento errato pud provocare guasti o situazioni di pericolo; quindi, rispettare
scrupolosamente le istruzioni di questo paragrafo.

® Se il cavo di alimentazione & danneggiafo, il prodotto non pud essere ufilizzato. In questi
casi, contattare |'installatore /produtiore.

e || cavo di alimentazione pud essere sosfituito solo con lo stesso fipo di cavo fomito dal pro-
dutiore dell'apparecchio. Se il cavo di alimentazione non pud essere sosfituito, |'apparec-
chio deve essere distrutio.

Dal punto di vista eletirico il motore deve essere alimentato in modo permanente, affra-
verso un collegamento permanente alla refe di distribuzione elettrica (vedere compatibilita
sull'eticheffa presente sul motore). Per collegare il motore alla rete elefirica ufilizzare i cavi

1,2, 3 lfig. 3).
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5.1 ¢ Avvertenze generali

e |a regolazione dei finecorsa deve essere eseguita dopo aver effeftuato I'installazione
del motore nella tenda o tapparella e dopo il collegamento alla rete elettrica.

® In situazioni d'insfallazione dove sono presenti pit motori /o pi ricevitori, prima di
effettuare la programmazione & necessario togliere I'alimentazione eletirica ai motori e
ai ricevitori che non si desidera programmare.

« £ importante rispeftare rigorosamente i limiti di tfempo indicati nelle procedure: dal
momento in cui si rilascia un fasfo, sono disponibili 15 secondi per premere il tasto
successivo previsto nella procedura; alirimenti, allo scadere del tempo il motore esegue
6 movimenti per comunicare |'annullamento della procedura in corso.

* Durante la programmazione il motore esegue un determinato numero di brevi moviment,
come "risposta” al comando inviato dall'installatore. E importante contare il numero di
queslti movimenti e non considerare la direzione nella quale vengono eseguiti.

PROGRAMMAZIONE E REGOLAZIONE
DEI FINECORSA



5.2 ¢ Posizioni di chiusura e di apertura nel
quale la tenda/tapparella si terma auto-
maticamente

Durante il movimento di salita e discesa il motore ferma automaticamente la tenda o la
tapparella quando questa una determinata posizione programmata dall'installatore. Le po-
sizioni programmabili sono (fig. 4):

— posizione "0" = finecorsa dlfo: tenda/tapparella tofalmente arrotolata;

— posizione “1" = finecorsa basso: tenda/tapparella totalmente srotolata;

— posizione "H" = posizione intermedia: tenda/tapparella parzialmente aperta.

Quando i finecorsa non sono ancora programmati, il movimento della tenda o tapparella
pud avvenire solo con “'vomo presente”, cioé mantenendo premuto il fasfo di comando
per la durata desiderata della manovra; il movimento si ferma appena |'vtente rilascia il fo-
sto. Invece, dopo la programmazione dei finecorsa, basterd un semplice impulso sul tasto
desiderato per far partire la tenda o tapparella e il movimento terminerd autonomamente
appena la tenda o tapparella raggiunge la posizione prevista. Per regolare le quote “0”
e "1” sono disponibili varie procedure; la scelta di quella appropriata deve fener conto
della struttura della vostra tenda o tapparella.

ATTENZIONE! - Se si desidera regolare di nuovo le quote di finecorsa
gia regolate precedentemente, considerare che:

- se si desidera regolarle con una procedura alternativa a quella usa-
ta in precedenza, € necessario cancellare PRIMA le quote con la proce-
dura 5.12.

- se si desidera regolarle con la stessa procedura usata in precedenza,
non é necessario cancellarle.

La programmazione dei finecorsa abbina confemporaneamente anche le due direzioni di
rofazione del motore ai rispettivi fasti di salita (A] e discesa (V) del dispositivo di coman-
do [inizialmente, quando i finecorsa non sono ancora programmati, |'abbinamento & ca-
suale e pud succedere che premendo il fasio A la tenda o tapparella si muova in discesa
anziché in salita, e viceversa).

Tipologie delle applicazioni ed esigenze operative

Tenda verticale, a rullo

Programmazione

e con arresto automatico nella posizione
del finecorsa alto “0” (con cassonetto)

Programmagzioni consigliate

Programmazione in modo semiautomatico
(paragrafo 5.7)

NI
\\l‘“
AN

Finecorsa:

e senza vincoli meccanici di contenimen-
to nel finecorsa alto “0”

Programmazione in modo manuale (paragrafo
5.6)

Funzioni
disponibili...

...8e & necessario ridurre la forza d’'im-
patto in chiusura

Regolazione della forza di trazione del motore
(funzione “RDC” — paragrafo 5.11)
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Tipologie delle applicazioni ed

Tenda a bracci

sigenze operative

Programmazione

e con arresto automatico nella posizione
del finecorsa alto “0” (con cassonetto)

=
7 ~,

Programmazioni consigliate

Programmazione in modo semiautomatico
(paragrafo 5.7)

Finecorsa: - - — -
e senza vincoli meccanici di contenimen-
to (barra quadra o similare) ) )
Programmazione in modo manuale (paragrafo
- "/
per tendere il telo: funzione “FRT” Programmazione della funzione “FRT” (para-
L. grafo 5.12)
Funzioni
disponibili... ...se & necessario ridurre la forza d’im- | Regolazione della forza di trazione del motore

patto in chiusura

(funzione “RDC” — paragrafo 5.11)

Tapparella

Programmazione
Finecorsa:

e con molle e tappi

Programmazione in modo manuale (paragrafo
5.6)
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5.3 ¢ Panoramica sui trasmettitori
5.3.1 - Gerarchia nella memorizzazione dei trasmettitori

In generale un trasmettitore pud essere memorizzato come PRIMO trasmettitore oppure co-
me SECONDO trasmettitore (o terzo, quarto, ecc.).

A - Primo trasmettitore

Un frasmettitore pud essere memorizzafo come primo frasmetiitore solianfo se nel mofore
non & memorizzato nessun aliro trasmettitore. Per questa memorizzazione eseguire la pro-
cedura 5.5 [questa memorizza il frasmetiitore).

B - Secondo trasmettitore (o terzo, quarto, ecc.)

Un trasmettitore pud essere memorizzato come secondo frasmettitore (o terzo, quarto,
ecc.) solianfo se nel mofore & gia memorizzato il Primo Trasmettitore. Per questa memoriz-
zazione eseguire una delle procedure riportate nel paragrafo 5.10.

5.3.2 - Numero di trasmettitori memorizzabili
Si possono memorizzare 30 frasmettifori.

5.4 ¢ Trasmettitore da utilizzare per le
procedure di programmazione

Se il frasmettitore ufilizzato per la programmazione comanda pit gruppi di automazioni,
durante una procedura, prima di inviare un comando & necessario selezionare il “gruppo”
al quale appartiene |'automazione che si sta programmando.

5.5 ¢ Memorizzazione del primo telecomando
01. Alimentare il motore tubolare;

02. Mantenere premuto il tasio B e attendere che il motore esegua 3 movimenti. Alla fine
rilasciare il fasfo.

5.6 * Regolazione manuale delle posizioni
finecorsa Alto (“0”) e Basso (“1”)

Queste procedure non sovrascrivono le nuove quote su eventuali quote regolate in prece-
denza. E necessario cancellare la quota finecorsa prima di procedere.

5.6.1 - Per memorizzare il finecorsa ALTO (“0”)
Prima di iniziare la procedura portare la tenda o tapparella a metd della sua corsa:
01. Posizionare la tenda o tapparella alla quota desiderata;

02. Mantenere premuto i fasii B e A e aftendere che il motore esegua 3 movimenti. Alla
fine rilasciare i fasti.

5.6.2 - Per memorizzare il finecorsa BASSO (“1”)
Prima di iniziare lo procedura portare la tenda o tapparella a metd della sua corsar:
01. Posizionare la tenda o tapparella alla quota desiderata;

02. Mantenere premuto i fasii Bl e ¥ e aftendere che il motore esegua 3 movimenti. Alla
fine rilasciare i fasti.

Nota - Dopo le regolazioni, il fasto A comanderd la manovra di Salita e il tasto ¥ coman-
derd la manovra di Discesa. La tenda/fapparella si muoverd all'interno dei limiti cosfituiti
dalle due quote di finecorsa.

5.6.3 - Per cancellare il finecorsa ALTO (“0”)

01. Mantenere premuto il tasto M e attendere che il motore esegua 2 movimenti. Alla fine
rilasciare il tasto;

02. Mantenere premuto i fasfi Bl e A e aftendere che il motore esegua 4 movimenti. Alla
fine rilasciare i tasfi.

5.6.4 - Per cancellare il finecorsa BASSO (“1”)

01. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il motore esegua 2 movimenti. Alla fine
rilasciare il tasto;

02. Mantenere premuto i fasii Bl e ¥ e aftendere che il motore esegua 4 movimenti. Alla
fine rilasciare i fasti.

5.7 ¢ Programmazione semiautomatica del
finecorsa Alto (“0”) e Basso (“1”)

5.7.1 - Blocco meccanico nella posizione Finecorsa Alto (“0”)

ATTENZIONE! - Programmazione destinata esclusivamente alle tende
che hanno il blocco meccanico per il finecorsa Alto (“0”).

Avvertenze:

— Questa procedura non sovrascrive le nuove quote su eventuali quote regolate in prece-
denza.

— Memorizzando i finecorsa con questa procedura le due quote vengono controllate e
aggiomate costantemente dalla funzione “auto-aggiomnamento dei finecorsa” (leggere il
paragrafo 7.3).

Prima di iniziare lo procedura portare la tenda a meta della sua corsa:

01. Comandare una manovra di salita, manfenendo premuto il fasto A (o V) e aftendere
che la tenda venga fermata automaticamente dall'impatto contro la struttura (= fine-
corsa alto “0"). Alla fine rilasciare il tasto;

02. Comandare una manovra di discesa, mantenendo premuto il fasto W (o A e rilascia-
' p
re il fasto quando la tenda si trova in corrispondenza al finecorsa basso 1" deside-
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rato. Eventualmente correggere la posizione servendosi di enframbi i fasti;

03. Manfenere premuto contemporaneamente i tasti B + ¥ e affendere che il motore ese-
gua 3 movimenti. Alla fine rilasciare i fasti.

Note:

- Durante 'esecuzione della procedura, in qualunque momento & possibile annullare la
memorizzazione attendendo 15 secondi che il mofore esegua 6 movimenti.

— Dopo questa programmazione, il tasto A comanderd la manovra di Salita e il tasto W
comanderd la manovra di Discesa. Durante la Salita la tenda verra fermata dall'impatio
contro i blocchi meccanici della struttura (= finecorsa alto “0"), mentre nella Discesa la
tenda si fermerd nel finecorsa basso (“1”) stabilito dall'installatore.

5.8 ¢ Programmazione della quota (“H”) per
I’apertura/chiusura parziale
5.8.1 - Per memorizzare il finecorsa INTERMEDIO (“H”)

Questa procedura non sovrascrive la nuova quota sulla eventuale quota regolata in prece-
denza. E' necessario cancellare la quota finecorsa prima di procedere. :

01. Posizionare la tenda o tapparella alla quota desiderata

02. Mantenere premuto i fasti A e ¥ e aftendere che il mofore esegua 3 movimenti. Alla
fine rilasciare i tasti.

5.8.2 - Per cancellare il finecorsa Intermedio (“H”)

01. Mantenere premuto il fasto M e attendere che il motore esegua 2 movimenti. Alla fine
rilasciare il tasto;

02. Mantenere premuto i fasti A e ¥ e attendere che il motore esegua 4 movimenti. Alla
fine rilasciare i fasti.

5.9 ¢« Memorizzazione di un SECONDO (terzo,
quarto, ecc.) trasmettitore

Per eseguire le procedure & necessario avere a disposizione un secondo trasmettitore gid
memorizzato (“vecchio”).

5.9.1 - Memorizzazione di un ulteriore trasmettitore

01. (sul nuovo trasmettitore) Manfenere premuto il tasio B per 8 secondi e poi ri-
lasciarlo (in questo caso il motore non esegue nessun movimento);

02. (sul vecchio trasmettitore) Premere 3 volte dando 3 impulsi su un tasto qualsi-
asi, purché memorizzato (il motore parte con la manovra abbinata a quel tasto), per
esempio il tasto W;

03. (sul nuovo frasmettitore) Dare 1 impulso sul tasto B per ferminare la procedura. Atten-
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zione! - Se il motore esegue 6 movimenti significa che la sua memoria & piena.

Nota — Durante |'esecuzione della procedura, in qualunque momento & possibile annulla-
re la memorizzazione aftendendo 15 secondi che il motore esegua 6 movimenti.

5.10 ¢ Funzioni
5.10.1 - Regolazione del livello di riduzione di coppia (funzione RDC)

01. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il motore esegua 2 movimenti. Alla fine
rilasciare il asto;

02. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il motore esegua 3 movimenti. Alla fine
rilasciare il asto;

03. Mantenere premuto contemporaneamente i tasti B + A e aftendere che il motore ese-
p P
gua 4 movimenti. Alla fine rilasciare il tasto.

a. Mantenere premuto il fasto A, affivare la RDC, e attendere che il motore esegua
4 movimenti. Alla fine rilasciare il fasto.

b. Mantenere premuto il tasto ¥, disattivare la RDC, e attendere che il motore ese-
gua 2 movimenti. Alla fine rilasciare il tasfo.

Nota - Durante |'esecuzione della procedura, in qualunque momento & possibile annulla-
re la memorizzazione attendendo 15 secondi che il motore esegua & movimenti.

5.11 ¢ Cancellazione totale
5.11.1 - Procedura eseguita con un trasmettitore memorizzato

01. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il motore esegua 2 movimenti. Alla fine
rilasciare il fasto;

02. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il motore esegua 3 movimenti. Alla fine
rilasciare il fasto;

03. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il motore esegua 4 movimenti. Alla fine
rilasciare il fasto;

04. Mantenere premuto il tasto ¥ e atfendere che il motore esegua 5 movimenti. Alla fine
rilasciare il fasto.

Nota — Durante |'esecuzione della procedura, in qualunque momento & possibile annulla-
re la memorizzazione attendendo 15 secondi che il motore esegua & movimenti.

5.11.2 - Procedura eseguita con un trasmettitore non memorizzato
01. Togliere |'alimentazione al motore;
02. Dare |'alimentozione al motore;

03. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il motore esegua 2 movimenti. Alla fine
rilasciare il fasto;



04. Togliere |'alimentazione al motore;
05. Dare |'alimentazione al motore:

06. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il motore esegua 2 movimenti. Alla fine
rilasciare il tasto;

07. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il motore esegua 3 movimenti. Alla fine
rilasciare il fasto;

08. Mantenere premuto il tasto M e attendere che il motore esegua 4 movimenti. Alla fine
rilasciare il tasto;

09. Mantenere premuto il tasio ¥ e attendere che il motore esegua 5 movimenti. Alla fine
rilasciare il fasto.

Nota — Durante |'esecuzione della procedura, in qualunque momento & possibile annulla-
re la memorizzazione aftendendo 15 secondi che il motore esegua ¢ movimenti.

P (6 Accessori opzioNaLl

6.1 ¢ Sensori climatici per vento, sole, pioggia

Avvertenza - | sensori climafici non devono essere considerati dispositivi di sicurezza
capaci di eliminare i guasti alla tenda causati dall'effetio della pioggia o del vento forte;
di fatto un banale blackout elefirico renderebbe impossibile il movimento automatico del-
la tenda. Pertanto, questi sensori devono essere considerati parte di un automatismo, utile
alla salvaguardia della tenda. Il produttore declina ogni responsabilit per danni materiali
verificatisi a causa di eventi atmosferici non rilevati dai sensori.

6.1.1 - Definizioni e convenzioni

¢ Comando manuale di “Sole On” = abilita la ricezione, da parte del motore, dei
comandi automatici frasmessi dal sensore “Sole”, se presente nell'installazione. Nel peric-
do in cui la ricezione & abilitata I'viente pud inviare | comandi manuali in qualsiasi momen-
fo: questi si sovrappongono al funzionamento automatico dell'avtomazione.

¢ Comando manuale di “Sole Off” = disabilita la ricezione, da parte del mofore,
dei comandi automatici trasmessi dal sensore "Sole”, se presente nell'installazione. Nel
periodo in cui la ricezione & disabilitata I'automazione funziona esclusivamente con i
comandi manuali inviati dall'utente. | sensori “Vento” e “Pioggia” non possono essere di-
sabilitati in quanto servono a proteggere |'automazione da questi fenomeni atmosferici.

¢ Intensita “Sopra-soglia” del sole/vento = condizione in cui I'intensita del fe-
nomeno atmosferico corrisponde ai valori alti presenti al di sopra della soglia impostata.

¢ Intensita “Sotto-soglia” del sole/vento = condizione in cui l'intensita del feno-
meno atmosferico corrisponde ai valori bassi presenti al di sotto della soglia impostata.

 “Protezione vento” = condizione nella quale il sistema inibisce tutti i comandi di
apertura della fenda, a causa dell'intensita sopra-soglia del vento.

¢ “Presenza pioggia” = condizione nella quale il sisema avverte la presenza della
pioggia, rispeto alla precedente condizione di “assenza pioggia”.

¢ “Comando manuale” = comando di Salita, di Discesa o di Stop inviato dall'utente
tramite un frasmettitore.

6.1.2 - Comportamenti del motore nelle singole condizioni meteorolo-
giche

| sensori meteo permettono di automatizzare la fenda in funzione delle condizioni climati-

che presenti nell'ambiente.

Con tutfi i sensori la regolozione delle soglie di intervento sole e vento sono regolabili solo
programmando adeguatamente il sensore stesso.

6.1.2.1 - Comportamento dell’automatismo in presenza del sensore di
Sole (fig. 5)

Quando l'intensita della luce solare supera per almeno due minuti la soglia regolata (sovra

soglia sole) il motore esegue in modo autonomo una manovra di discesa.

Quando I'infensitas della luce solare scende al di sotto della soglia d'isteresi prevista (softo
soglia sole), circa il 50% della sovra soglia sole, per almeno 15 minuti in modo continua-
fivo il motore eseguird in modo autonomo una manovra di salita.

Cali momentanei dell'intensite solare di breve entit o di durata inferiore @ 15 min non in-
fluiranno sul ciclo complessivo.

| comandi manuali generati dall'utente si sommano ai comandi automatici.

6.1.2.2 - Comportamento dell’automatismo in presenza del sensore di
pioggia (fig. 6)

la presenza della condizione di pioggia genera una fransizione di sfato da: non piove

a piove.

Ricevuta I'informazione di “presenza pioggia” il motore affiva un comando in funzione

dell'azione programmata nel motore stesso, ovvero un comando di apertura o un coman-

do di chiusura.

Programmazione della direzione d’intervento in caso di pioggia

01. Mantenere premuto il tasto M e atiendere che il motore esegua 2 movimenti. Alla fine
rilasciare il fasto;

02. Mantenere premuto il tasto B e attendere che il motore esegua 3 movimenti. Alla fine
rilasciare il tasto;

03. Mantenere premuto il fasto ¥ e attendere che il motore esegua 2 movimenti. Alla fine
rilasciare il fasto.

04. Scegliere una delle due opzioni soffo riportate in base al comportamento che si vuole
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impostare in caso di pioggia:

- mantenere premuto il fasto A e aftendere che il motore esegua 3 movimenti. In caso
di pioggia verra comandato un comando di salita;

oppure
- mantenere premuto il fasto ¥ e attendere che il motore esegua 3 movimenti. In caso
di pioggia verra comandato un comando di discesa.

Nota - Durante I'esecuzione della procedura, in qualunque momento & possibile annulla-
re la memorizzazione aftendendo 15 secondi che il motore esegua 6 movimenti.

6.1.2.3 - Comportamento dell’automatismo in presenza del sensore di
vento (fig. 7)

In presenza di vento, quando l'intensité supera la soglia impostata si attiva la protezione

vento e viene chiusa la fenda. A protezione inserifa, i comandi manuali sono disattivati

[non & possibile aprire lo tendal).

Al termine del periodo di interdizione, vengono aftivati i comandi manuali e dopo 15 mi-

nuti viene ripristinato il funzionamento automatico.

6.1.2.4 - Comportamento incrociato delle varie condizioni meteo

Ogni condizione ha una prioritd, la scala delle priorita & la seguente: vento, pioggia, so-
le. Il vento & il fenomeno a priorita maggiore. Il fenomeno con priorite maggiore azzera lo
stato di quello a prioritd inferiore.

Esempio:

In una bella giornata di sole uscira la tenda per effetto di quest'ultimo.

Se arrivano le nuvole e cade un goccia di pioggia, sul sensore il motore azzera la con-
dizione di sole presente e comanda la manovra prevista per la condizione di pioggia.
Se il vento cresce e supera la soglia impostata il motore disattiva la sequenza automatica
prevista per la pioggia e comanderd una manovra di salita congelando la fenda in chiv-
sura finché ci sara la presenza del vento.

Quando il temporale finisce dopo 10 minuti la condizione di allarme vento decade e a
queslo punto se c'& ancora la condizione di presenza pioggia viene riaftivata tale condi-
zione e viene ricomandata la manovra prestabilita. Al termine della condizione di piog-
gia viene riabilitata la routine del sole. Se I'intensita luminosa supera la soglia la tenda
si riaprira.

Quando I'intensita luminosa scende sotto il livello di sottosoglia sole dopo quindici minui
verrd comandata una manovra di salifa.

6.1.2.5 - Comandi di “Sole-On” e “Sole-Off”

| comandi di “SoleON" e "Sole-OFF" attivano o disaftivano I'automatismo.

Inviando un comando di “Sole-On” viene affivato I'aufomatismo, quindi se c'¢ la presen-
za di Sole la tenda genererd un comando di apertura. In caso di automatismo gia attivo
viene reseftato e quindi gli algoritmi riparfono da capo con effetio immediato. In caso di
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ricezione di SoleON, se non & prevista nessuna movimentozione il motore segnala la rice-
zione del comando con due movimenti. Se inviando un comando di sole-on il livello di so-
le non permette I'apertura (sovra soglia sole non superatal il motore generera un comando
di chiusura concorde con la condizione presente. In caso non ci siano i presupposti per un
movimento (per esempio fenda chiusa ed assenza di sole) all'arrivo del sole-on il motore
eseguird due movimenti per segnalare la ricezione del comando.

Inviando un comando di “Sole Off” viene disattivato I'automatismo

Per esempio: tenda chiusa ... premo Sole-On, la fenda si aprird subito, se c'é sole, non
dopo 2 minuti. Se non c¢'é sole fa due movimenti ...

Disattivando I'automatismo viene inibita la movimentazione automatica collegata al sole.
L'automatismo associato al vento e alla pioggia non sono disattivabili.

> 7

7.1 ¢ Funzione “RDC”

Lo funzione permette di ridurre la forza d'impatto in chiusura sul finecorsa alfo.

AVVERTENZE PER L'USO
QUOTIDIANO DELL’AUTOMATISMO

7.2 ¢ Massimo ciclo di lavoro continuo

In generale, i motori tubolari sono progetiati per |'impiego residenziale e, dunque, per un
uso discontinuo. Garantiscono un fempo di utilizzo continuo di massimo 4 minuti e nei casi
di surriscaldamento (ad esempio, a causa di un azionamento continuo e prolungato) inter-
viene aufomaticamente un “protetiore termico” di sicurezza che inferrompe I'alimentazione
eletirica e la ripristina quando la femperatura rientra nei valori normali.

7.3 ¢ Funzione di “Auto-aggiornamento dei
finecorsa”

| finecorsa che sono stati regolafi ramite I'impatto dei blocchi meccanici (tappi di sicurez-
za e molle rigide anti-intrusione] vengono verificati dalla funzione “auto-aggiornamento dei
finecorsa” ogni volia che la tenda esegue una manovra e impatta nel suo finecorsa. Cio
permette alla funzione di misurare i nuovi valori di finecorsa e di aggiomare quelli esi-
stenti, recuperando cosi eventuali giochi che possono essersi creati nel fempo, per effetto
dell'usura e/0 degli shalzi termici a cui sono sottoposte le doghe e le molle del motore.
L'aggiornamento costante delle quote permette alla tenda di raggiungere il finecorsa sem-
pre con massima precisione. La funzione non si aftiva quando la corsa della tenda dura
meno di 2,5 secondi, e non raggiunge il finecorsa.



7.4 « Comandare |'apertura/chiusura parziale
della tenda (quota “H”)

In generale, per comandare un'apertura/chiusura parziale della fenda, premere il tasto
che & stato associato alla quota parziale durante la sua progrommazione (per maggiori
informazioni leggere il punto 06 della procedura 5.9). Se il trasmetiitore ha solo tre tasfi
ed & memorizzata una sola quota "H”, premere confemporaneamente i fasti A e ¥ per
richiamare questa quota.

» 8

¢ Inviando un comando di salita, il motore non parte:
Queslo pud succedere se la tenda si frova in vicinanza del finecorsa Alio [“0”). In que-
sto caso occorre prima far scendere la tenda per un breve tratio e poi dare di nuovo il
comando di salita.

¢ |l sistema opera nella condizione di emergenza a uomo presente:
— Verificare se il motore ha subito qualche shock elettrico o meccanico di forte entita.
— Verificare che ogni parte del motore sia ancora infegra.
— Eseguire la procedura di cancellazione (paragrafo 5.12] e regolare di nuovo i finecor-
sa.

COSA FARE SE...
(guida alla soluzione dei problemi)

’ 9 SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

Questo prodotto & parte integrante dell’automazione, e dunque, deve
essere smaltito insieme con essa.

Come per le operazioni d'installazione, anche al termine della vita di questo prodotto, le
operazioni di smantellamento devono essere eseguite da personale qualificato.

Questo prodotto & cosfituito da vari fipi di materiali: alcuni possono essere riciclafi, altri
devono essere smalfiti. Informatevi sui sistemi di riciclaggio o smaltimento previsti dai rego-
lamenti vigenti sul vostro territorio, per questa categoria di prodotto.

Attenzione! - olcune parii del prodotio possono contenere sostanze in-
quinanti o pericolose che, se disperse nell' ambiente, potrebbero provocare
effetii dannosi sull'ambiente stesso e sulla salute umana.

Come indicato dal simbolo a lato, & vietato gettare questo prodotto nei ri-
fiuti domestici. Eseguire quindi la “raccolta separata” per lo smaltimento,

secondo i mefodi previsti dai regolamenti vigenti sul vostro territorio, op-
pure riconsegnare il prodotto al venditore nel momento dell'acquisto di un
nuovo prodotto equivalente.

Attenzione! - i regolamenti vigenti a livello locale possono prevedere pesanti sanzioni
in caso di smalfimento abusivo di questo prodotfo.

’ l o CARATTERISTICHE TECNICHE

® Tensione di alimentazione: Vedere dafi tecnici sull ‘efichefia di ogni modello.
® Potenza assorbita in Stand-by: < 0,5 W. @ Risoluzione dell’encoder:
~ 2°. @ Tempo di funzionamento continuo: 4 minuti. ® Grado di pro-
tezione: IP 44 (mofore tubolare). ® Temperatura di funzionamento: -20°C
[minimo).

Note:

- Tutte le caratteristiche tecniche riportate sono riferite ad una temperatura ambientale
di 20°C [+ 5°C).

- I produttore si riserva il diritto di apportare modifiche al prodotio in qualsiasi momento
lo riterrdt necessario, mantenendone le stesse funzionalit e destinazione d'uso.

’ l 1 COSTRUTTORE E CODICI PRODOTTO

Nome Produttore:
Indirizzo:

Tipo di prodotto:
Modello/Tipo:

Nice S.p.A.

Via Callalla n°1, 31046 Oderzo (TV) ltaly
Motore tubolare per awolgibili e fende da sole
TG SE 619

TG SE 1014

TGME 817

TGME 1517

TG ME 3017

TG ME 4012

TG ME 5012
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O FRANCAIS

Note concernant la lecture de ce guide - Toutes les figures indiquées comme réfé
rence dans le texte se frouvent au début du manuel.

Guide pour la lecture des codes commerciaux présents sur I'étiquette du
produit — Ci-aprés vous trouverez un exemple qui résume les différentes typologies de sigles
qui composent le code commercial identifiant I'appareil.

TG ME 1517 FAMILLE/MARQUE
TG =T1GO

COUPLE Nim S =SMALL= 35mm
M = MEDIUM = @ 45mm
TYPOLOGIE FIN DE COURSE
TAILE (@) E,YPOI'OG,IE,FF,IN_DE ,COURSE
i non spécifié = Mécanique
FAMILLE/MARQUE E = Electronique

Pour la liste compléte des codes et les références au fabricant, consulter le chapitre « 11 -
FABRICANT ET CODES PRODUIT ».

Pour en savoir plus sur I'appareil ef sur les accessoires pouvant lui étre associés, consulter le
site « www.niceforyou.com ».

> 1

1.1 « Recommandations pour la sécurité

¢ ATTENTION ! - Pour la sécurité des personnes, il est important de res-
pecter ces instructions. Une mauvaise installation peut provoquer des blessures graves
aux personnes. Par conséquent, avant de commencer le fravail, lire attentivement toufes les
parties du manuel et en cas de doutes, demander des précisions & I'installateur ou au pro-
ducteur.

AVERTISSEMENTS ET PRECAUTIONS
POUR LA SECURITE

1 - Francais

¢ ATTENTION ! - Instructions importantes pour la sécurité; conserver ces
instructions. Conserver avec soin ce guide pour faciliter les éventuelles interventions fu-
tures de maintenance ou de mise au rebut du produit.

1.2 ¢ Avertissements pour l'installation

¢ Toutes les opérations d’installation, de connexion, de programmation
et de maintenance du produit doivent étre effectuées exclusivement par
un technicien qualifié et compétent, en respectant les lois, les normes,
les réglementations locales et les instructions reportées dans ce guide.

o \erifier 'intégrité du produit juste aprés I'ouverture de |'emballage.

e Avant de commencer l'installation, vérifier que le produit est adapté pour automatiser votre
store ou volet (lire le chapitre 3).

® Toutes les opérations d'installation ou de maintenance doivent étre effectuées avec |'auto-
matisme déconnecté de |'alimentation électrique. Par précaution, attacher au dispositif de
déconnexion un panonceau avec les mots <ATTENTION | MAINTENANCE EN COURS ».

e Avant de commencer les opérations d'installation, éloigner tous les cables électriques qui
ne sont pas concernés par le fravail ; désactiver en outre fous les mécanismes non néces-
saires au fonctionnement motorisé du store ou du volet roulant.

@ Si le produit est installé & une hauteur inférieure & 2,5 m du sol {ou d'une autre surface d'ap-
pui), il faut protéger les parties en mouvement de |'automatisme par un carter pour empé-
cher un accés accidentel. Pour la protection se référer au guide d'instructions du store ou
du volet roulant en garantissant dans tous les cas I'accés pour les interventions de mainte-
nance.

e Pour les sfores, il est important de garantir une distance horizontale de 40 cm minimum
entre le store complétement ouvert et un éventuel obstacle situé devant lui.

e Durant I'insfallation manipuler avec soin le produit : éviter les écrasements, les chocs, les
chutes ou les contacts avec n'importe quel liquide ; ne pas infroduire d'objets pointus dans
le moteur ; ne pas percer ni appliquer de vis & I'extérieur du moteur ; ne pas metire le pro-
duit & proximité de sources de chaleur ni I'exposer & des flammes vives (fig. 1).

Ces actions peuvent endommager le produit et causer des problémes de fonctionnement
ou des situations de danger. Si cela se produit, suspendre immédiatement 'installation ef
s'adresser & I'insfallateur ou au producteur.

e Ne pas démonter le produit en dehors des opérations prévues dans ce guide.

e Ne poas effectuer de modifications sur une partie quelconque du dispositif en dehors de
celles indiquées dans ce guide. Des opérations non autorisées ne peuvent que provoquer
des problémes de fonctionnement. Le consiructeur décline toute responsabilité pour les dom-
mages dérivant de modifications arbifraires au produit.

® le cable d'alimentation du produit est en PVC et est adapté exclusivement pour étre installé
& I'intérieur. Si l'installation est effectuée & I'extérieur, couvrir tout le cable avec une goulotte
de protection.

e le cable d'alimentation du moteur en caoutchouc est adapté pour une installation fant
& l'intérieur qu'a |'extérieur. Dans tous les cas, nous conseillons de protéger le cable sur
toute sa longueur, en I'introduisant dans une goulotte de protection pour cables élec-



friques.

o N\?)Teur avec cordon d'alimentation fixe : le cordon d'alimentation ne peut pas étre
remplacé. En cas de détérioration du cable, 'appareil doit &fre mis au rebut.

® Moteur avec cordon d'alimentation extractible et connecteur dédié : fout cable d'ali
mentation détérioré doit &tre remplacé par le fabricant, ou par son service d'assis-
fance technique, ou par un technicien possédant son méme niveau de qualification, de
maniere a prévenir fout risque.

e Pendant la réalisation de I'installation, maintenir les personnes & distance du sfore ou du
volet roulant quand il est en mouvement.

@ Pour commander le produit, utiliser exclusivement des touches du type « commande & ac-
fion maintenue », c'estardire qu'il faut les maintenir enfoncées pendant toute la durée de la
manceuvre.

® les matériaux de |'emballage du produit doivent éfre mis au rebut dans le plein respect des
normes locales en vigueur.

1.3 ¢ Recommandations pour |utilisation

® le produit n'est pas desting & éfre ufilisé par des personnes [enfants compris) aux capaci-
tés physiques, sensorielles ou mentales réduites, ou manquant d’expérience ou de connais-
sances, & moins que celles<i aient pu bénéficier, par I'intermédiaire d'une personne res-
ponsable de leur sécurité, d'une surveillance ou d'instructions sur ['vtilisation du produit.

® Ne pas laisser les enfants jouer avec les dispositifs de commande fixes.

e Faire attenfion au store ou volet roulant quand il est en mouvement et rester & distance
jusqu'a la fin de la manceuvre en cours.

* Quand on effectue des travaux de netioyage des vitres prés de I'automatisme, ne pas ac-
tionner les dispositifs de commande ; si ces dispositifs sont de type automatique, déconnec-
ter aussi |'alimentation électrique.

e Contréler fréquemment |'automatisme pour vérifier qu'il n'y a pas de déséquilibres ni de
signes d'usure ou dommages aux cables et aux ressorts (s'ils sont présents). Ne pas ufiliser
I'automatisme si celui-ci a besoin de réglages ou de réparations ; s'adresser exclusivement
& du personnel technique spécialisé pour la solution de ces problémes.
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le produit est un moteur tubulaire destiné & |'automatisation de stores et de volets. Toute
autre utilisation est impropre et interdite. Le producteur ne répond pas
des dommages résultant d’une utilisation impropre du produit, différente
de ce qui est prévu dans ce guide.

DESCRIPTION DU PRODUIT ET
TYPE D’UTILISATION

le produit a les caractéristiques suivantes :
- il est alimenté par le secteur [voir compatibilité sur I'éfiquette appliquée sur le moteur) ;

- il peut déclencher lo montée ou la descente du store ou du volet ef peut I'arréter sur le fin de
course haut, bas ou dans différentes positions infermédiaires ;

- il intégre un récepteur radio et une centrale de commande & fechnologie & encodeur qui
garantit le confréle électronique du mouvement ef la précision des fins de course ;

- il peut étre programmé et utilisé avec un émetteur TTGO [accessoire non présent dans |'em-
ballage) ;

- il est congu pour un usage résidentiel et donc, discontinu. Il garantit dans tous les cas un
temps de travail continu de 4 minutes maximum ;

- Il est muni d'un profecteur thermique qui, en cas de surchauffe due & une utilisation de I'au-
tomatisme dépassant les limites prévues, interrompt automatiquement I'alimentation élec-
frique ef la réfablit dés que la température se normalise.

Conformité du produit avec la réglementation relative & la mise en veille :

Ce produit répond aux critéres de la réglementation relative & la mise en veille. Le produit
se met automatiquement en mode veille dans les 10 secondes qui suivent la fin de la ma-
noeuvre.

’ 3 INSTALLATION DU PRODUIT

3.1 ¢ Controles préliminaires - limites d’utilisa-
tion

Attention ! - Avant de procéder a l'installation, vérifier les aspects sui-

vants.

¢ Chacune de ces versions est congue pour aufomatiser des stores ef volefs présentant des
caractéristiques de dimensions et de poids déterminées. Il faut donc, avant de procéder &
I'installation, vérifier si les caractéristiques du présent moteur (couple moteur, vitesse de rota-
tion ef temps de fonctionnement] sont adaptées pour |'automatisation de votre store ou volet.
Attention ! - Ne pas installer un moteur dont la capacité de couple mo-
teur elst supérieure a la capacité nécessaire pour actionner votre store
ou volet.

Veérifier le diamétre du tambour enrouleur. Celui-ci doit étre choisi & parfir du couple moteur

de la facons suivante :

- pour les mofeurs de taille « S » (& = 35 mm), le diameétre interne minimum du tambour en-
rouleur doit étre de 40 mm ;

- pour les moteurs de faille « M » (& = 45 mm| ef couple jusqu'a 35 Nm (compris), le dia-
métre interne minimum du tambour enrouleur doit &tre de 52 mm ;

- pour les moteurs de faille « M » (& = 45 mm) et couple supérieur & 35 Nm, le diamétre
interne minimum du tambour enrouleur doit étre de 60 mm ;
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- pour les mofeurs de faille « L » (& = 58 mm), le diamétre interne minimum du tambour enrou-
leur doit étre de 70 mm.

® En cas d'installation & I'extérieur, garantir au moteur une protection appropriée visa-vis des
agenfs afmosphériques.

D'autres limites d'ufilisation sont abordées dans les chapitres 1, 2 et dans les « Caractéris-
tiques techniques ».

3.2 ¢ Installation du moteur tubulaire
Avertissements :

- Avant de continuer, lire aftentivement les avertissements des paragraphes 1.1 et 3.1.
- Une installation incorrecte peut causer de graves blessures.

Pour assembler et insfaller le moteur, se référer & la fig. 2. En outre, consulter le catalogue pour
choisir la couronne de fin de course (fig. 2-a), la roue d'enfrainement (fig. 2-b) ef o patte
de fixation du moteur (fig. 2-g).

’ 4] BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

4.1 ¢ Installation des dispositifs de protection sur
la ligne d’alimentation électrique
Conformément aux régles d'installation électrique, il faut prévoir dans le réseau électrique ali-

mentant le moteur un dispositif de protection contre le court-circuit et un dispositif de décon-
nexion du réseau électrique.

Attention ! - Le dispositif de déconnexion doit permettre la déconnexion

compléte de I’alimentation, dans les conditions établies par la catégorie
de surtension lIl.

Il faut positionner le dispositif de déconnexion prés de I'automatisation ef, s'il n'est pas visible,
il doit prévoir un systeme de blocage de |'éventuelle reconnexion accidentelle ou non autori-
sée de |'alimentation pour éviter tout type de danger.

Note - Les deux dispositifs ne sonf pas inclus dans I'emballage.
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4.2 « Branchement du moteur a un clavier de
commande et au secteur

Attention !

 Une mauvaise connexion peut provoquer des pannes ou des situations de danger, veuillez
respecter scrupuleusement les instructions de ce paragraphe.

o Si le cable d'alimentation est endommagé, le produit ne peut pas étre ufilisé car le cable
n'est pas remplagable. Dans ce cas, confacter l'installateur ou le producteur.

e le cable d'alimentation ne peut &fre remplacé que par le méme type de cable foumi par
le fabricant de I'appareil. Si le cable d'alimentation ne peut pas étre remplacé, |'appareil
doit étre détruit.

Le moteur doit étre alimenté éleciriquement de fagon permanente, par le biais d'un raccor-
dement permanent au secteur (voir compatibilité sur |'étiquette appliquée sur le moteur). Pour
brancher le moteur au réseau électrique, ufiliser les cables 1, 2, 3 (fig. 3).

» 5

5.1 ¢ Recommandations générales

e le réglage des fins de course doit éfre effectué aprés avoir installé le moteur sur le sfore ou
volet ef apres son branchement & I'alimentation électrique.

* Dans les configurations d'installation ov il y a plusieurs moteurs et/ou plusieurs récepteurs,
avant de procéder & la programmation, il faut déconnecter I'alimentation électrique des
moteurs et des récepteurs que |'on ne veut pas programmer.

o || est important de respecter rigoureusement les limites de temps indiquées dans les procé-
dures : quand une fouche est reléchée, on dispose de 15 secondes pour appuyer sur la
touche suivante prévue dans la procédure, sinon, une fois ce délai écoulé, le moteur effec-
tue & mouvements pour signaler I'annulation de la procédure en cours.

e Durant la programmation, le moteur effeciue un nombre déterminé de mouvements brefs
en « réponse » & la commande envoyée par l'insfallateur. Il est important de compter le
nombre de ces mouvements mais de ne pas tenir compte de la direction dans laquelle ils
sont effectués.

PROGRAMMATION ET REGLAGE DES
FINS DE COURSE



5.2 ¢ Positions de fermeture et d’ouverture dans
lesquelles le store/volet s’arréte automati-
quement

Pendant le mouvement de montée et descente, le moteur arréte automatiquement le store ou le
volet lorsque celuici se frouve dans une position intermédiaire programmée par I'installateur.
Les positions programmables sont (fig. 4) :

— position « @ » = fin de course haut : store/volet totalement enroulé ;
— position « 1 » = fin de course bas : store/volet totalement déroulé ;
- position « H » = position intermédiaire : store/volet partiellement ouvert.

Quand les fins de course ne sonf pas encore programmé, le mouvement du store/volet ne
peut avoir lieu qu'en mode « action maintenue », c'est & dire en maintenant appuyée la
touche de commande pour toute la durée de la manceuvre désirée ; le mouvement s'arréte
dés que I'ufilisateur relache la touche. Par contre, aprés la programmation des fins de course,
il suffira d'une simple impulsion sur la touche désirée pour faire démarrer le store/volet et le
mouvement s'arrétera de maniére autonome dés que le sfore,/volet aura rejoint la position
prévue. Pour régler les cotes « 0 » et « T », différentes procédures sont disponibles ; le choix
de celle la plus appropriée doit tenir compte de la structure de votre store ou volet.

ATTENTION ! - Si on désire régler de nouveau les positions de fin de
course précédemment réglées il faut considérer que :

- si on souhaite les régler en utilisant une procédure différente de celle
utilisée auparavant, il faut D’ABORD effacer les cotes par le biais de la
procédure 5.12.

- si on souhaite les régler en suivant une procédure identique a celle pré-
cédemment utilisée, il n’est pas nécessaire de les effacer.

La programmation des fins de course associe aussi en méme temps les deux sens de rotation
du moteur par rapport aux touches de montée (A et de descente (W) du dispositif de com-
mande (au départ, quand les fins de course ne sont pas encore programmé, |'association est
arbitraire ef il se peut qu'en appuyant sur la touche A, le sfore ou le volet se déplace dans le
sens de la descente au lieu de la montée et inversement).

Typologie des applications et exigences opérationnelles

Store vertical a tambour

Programmation

e avec arrét automatique dans la position
de fin de course haute « 0 » (avec coffre)

Programmations conseillées

Programmation en mode semi-automa-
tique (paragraphe 5.7)

fin de course :

e sans limitation mécaniques du fin de
course haut « 0 »

Programmation en mode manuel (para-
graphe 5.6)

!

Fonctions disponibles...

... 8l faut réduire la force d’'impact en fer-
meture

Réglage de la force de traction du moteur
(fonction « RDC » - paragraphe 5.11)
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Typologie des applications et exigences opérationnelles

Store a bras droits

Programmation
fin de course :

e avec arrét automatique dans la position
de fin de course haute « 0 » (avec coffre)

=
7 ~,

Programmations conseillées

Programmation en mode semi-automatique
(paragraphe 5.7)

e sans limitation mécaniques du fin de
course (basse carrée ou similaire)

e

Programmation en mode manuel (paragraphe
5.6)

Fonctions disponibles...

... pour tendre la toile : fonction « FRT »

Programmation de la fonction « FRT »
(paragraphe 5.12)

... 8'il faut réduire la force d’impact en
fermeture

Réglage de la force de traction du moteur (fonc-
tion « RDC » - paragraphe 5.11)

Volet

Programmation
fin de course :

e avec ressorts et bouchons

Programmation en mode manuel
(paragraphe 5.6)
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5.3 ¢ Les émetteurs

5.3.1 - Hiérarchie dans la mémorisation des émetteurs

En général, un émetteur peut &re mémorisé comme PREMIER émetteur ou comme SECOND
émetteur (ou froisiéme, quatriéme, efc.).

A - Premier émetteur

Un émetteur peut &fre mémorisé comme premier émetteur seulement si dans le moteur aucun
autre émetteur n'est mémorisé. Pour cefte mémorisation, effectuer la procédure 5.5 (celle<i
mémorise |'émetteur).

B - Second émetteur (ou troisiéme, quatriéme etc.)

Un émetteur peut étre mémorisé comme second émetteur [ou froisiéme, quafriéme etc.) dans
le moteur seulement si le premier est déjo mémorisé. Pour cette mémorisation, effectuer les
procédures reportées dans le paragraphe 5.10.

5.3.2 - Nombre d’émetteurs mémorisables
Il est possible de mémoriser 30 émetteurs.

5.4 ¢ Emetteur & utiliser pour les procédures de
programmation

Si I'émetteur utilisé pour la programmation commande plusieurs groupes d'automatismes, lors
d'une procédure, avant d'envoyer une commande, il faut sélectionner le « groupe » auquel
appoartient I'automatisme qui est en frain d'éire programmé.

5.5 ¢« Mémorisation de la premiére télécom-
mande

01. Alimenter le moteur tubulaire :

02. Maintenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effectue 3 mouvements. A la
fin, relacher la touche.

5.6 * Réglage manuel des positions de fin de
course Haut (« 0 ») et Bas (« 1 »)

Lorsque |'on utilise ces procédures, les nouvelles positions ne remplacent pas les éventuelles
q p P! p P!

positions réglées précédemment. Il faut d'abord supprimer la position de fin de course exis-
tante avant de continuer.

5.6.1 - Pour mémoriser le fin de course HAUT (« 0 »)
Avant de commencer cette procédure, placer le store ou volet & mi-course :

01. Positionner le store ou volet & la cote désirée :

02. Maintenir appuyées les touches B ef A et aftendre que le moteur effectue 3 mouve-
ments. A la fin, relacher les touches.

5.6.2 - Pour mémoriser le fin de course BAS (« 1 »)
Avant de commencer cefte procédure, placer le store ou volet & mi-course :

01. Positionner le store ou volet & la position désirée ;
02. Maintenir appuyées les touches B et ¥ et attendre que le moteur effectue 3 mouve-
ments. A la fin, relacher les touches.

Remarque - Aprés le réglage, la fouche A commandera la montée et la touche W comman-
dera la descente, jusqu’aux fins de course bas ef haut.

5.6.3 - Pour supprimer le fin de course HAUT (« 0 »)
01. Maintenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effectue 2 mouvements. A la
fin, relacher la touche.

02. Maintenir appuyées les touches B et A et attendre que le moteur effectue 4 mouve-
ments. A la fin, relacher les touches.

5.6.4 - Pour supprimer le fin de course BAS (« 1 »)
01. Maintenir appuyée la fouche B et aftendre que le moteur effectue 2 mouvements. A la
fin, relacher la touche.

02. Maintenir appuyées les touches B ef ¥ et attendre que le moteur effectue 4 mouve-
ments. A la fin, relacher les touches.

5.7 ¢ Programmation semi-automatique des fins
de course Haut (« 0 ») et Bas(« 1 »)
5.7.1 - Blocage mécanique dans la position de Fin de course Haute (« 0
»)
ATTENTION ! - Programmation destinée exclusivement aux stores dotées
du blocage mécanique pour la fin de course Haute (« 0 »).

Avertissements :

— lorsque I'on ufilise cette procédure, les nouvelles cotes ne remplacent pas les éventuelles
cotes réglées précédemment,

— En mémorisant les fins de course par le biais de cefte procédure, les deux cotes sont contré-
[ées et constamment mises & jour par la fonction de « mise & jour automatique des fins de
course > (lire le paragraphe 7.3).

Avant de commencer cefte procédure, placer le store & micourse :

01. Commander une manceuvre de montée, en maintenant appuyée la touche A (ou V)
ef aftendre que le store s'arréte automatiquement en buttant contre la structure (= fin de
course haute « O »). A la fin, relacher la touche.

02. Commander une manceuvre de descente, en maintenant appuyée la touche W (ou A et
relacher la touche quand le sfore se frouve au niveau de la fin de course basse « 1 » dési-
rée. Corriger éventuellement la position en se servant des deux fouches ;

03. Maintenir appuyées simulianément les fouches M et ¥ et attendre que le moteur effectue
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3 mouvements. A la fin, relacher les touches.

Notes :

— Pendant I'exécution de la procédure, il est possible & tout moment d'annuler la mémoriso-
fion en aftendant 15 secondes jusqu'a ce que le moteur effectue & mouvements.

— Aprés cette programmation, la fouche A commandera la manceuvre de Montée et la
touche W commandera la manceuvre de Descente. Pendant la montée le store sera arrété
par 'impact confre les blocages mécaniques de la struciure (= fin de course haute « 0 »),
alors que pendant la descente le store s'arrétera & la fin de course basse [« 1) fixée par
Iinstallateur.

5.8 * Programmation de la cote &« H ») par
ouverture/fermeture partielle

5.8.1 - Pour mémoriser le fin de course INTERMEDIAIRE (« H »)

Lorsque I'on ufilise cefte procédure, la nouvelle position ne remplace pas I'éventuelle position

réglée précédemment. Il faut d'abord supprimer la position de fin de course existante avant
de confinver :

01. Positionner le store ou volet & la position désirée

02. Maintenir appuyées les touches A et ¥ ef aftendre que le moteur effectue 3 mouve-
ments. A la fin, relacher les touches.

5.8.2 - Pour supprimer la fin de course Intermédiaire (« H »)
01. Maintenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effectue 2 mouvements. A la
fin, relacher la touche.

02. Maintenir appuyées les touches A et ¥ et attendre que le moteur effectue 4 mouve-
ments. A la fin, relacher les touches.

5.9 ¢« Mémorisation d’un SECOND (troisiéme,
quatrieme, etc.) emetteur
Pour effectuer les procédures, il est nécessaire de pouvoir disposer d'un second émetteur déja

mémorisé [« vieux »).

5.9.1 - Mémorisation d’un émetteur supplémentaire

01. (sur le nouvel émetteur) Maintenir appuyée la touche B pendant 8 secondes puis
la relacher (dans ce cas le moteur n'effectue aucun mouvement) ;

02. (sur 'ancien émetteur) Appuyer 3 fois (3 impulsions) sur n'importe quelle touche
mémorisée (le moteur démarre en exécutant la manceuvre associée  cefte touche), par
exemple la fouche B ;

03. (sur le nouvel émetteur) Donner 1 impulsion sur la touche M pour ferminer la procédure. At=
tention ! - Si le moteur effectue 6 mouvements, cela signifie que sa mémoire est pleine.
Remarque - Pendant |'exécution de la procédure, il est possible & fout moment d'annuler
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la mémorisation en aftendant 15 secondes jusqu'a ce que le moteur effectue 6 mouvements.

5.10 ¢ Fonctions

5.10.1 - Réglage du niveau de réduction du couple (fonction RDC)

01. Maintenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effectue 2 mouvements. A la
fin, relacher la touche.

02. Maintenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effectue 3 mouvements. A la
fin, relacher la touche.

03. Maintenir appuyées simultanément les fouches M ef A ef attendre que le moteur effeciue
4 mouvements. A la fin, relacher la touche.

a. Mainfenir appuyée la fouche A, activer la fonction RDC et attendre que le moteur
effectue 4 mouvements. A la fin, relacher la touche.

b. Maintenir appuyée la fouche ¥, désactiver la fonction RDC et attendre que le moteur
effectue 2 mouvements. A la fin, relacher la touche.

Remarque - Pendant |'exécution de la procédure, il est possible & tout moment d'annuler
la mémorisation en attendant 15 secondes jusqu'a ce que le moteur effectue & mouvements.

5.11 ¢ Annulation totale

5.11.1 - Procédure effectuée avec un émetteur mémorisé

01. Maintenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effectue 2 mouvements. A la
fin, relacher la touche.

02. Maintenir appuyée la fouche B et attendre que le moteur effectue 3 mouvements. A la
fin, relacher la touche.

03. Maintenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effectue 4 mouvements. A la
fin, relacher la touche.

04. Maintenir appuyée la fouche W et attendre que le moteur effectue 5 mouvements. A la
fin, relacher la touche.

Remarque - Pendant |'exécution de la procédure, il est possible & fout moment d'annuler
la mémorisation en aftendant 15 secondes jusqu'a ce que le moteur effectue 6 mouvements.

5.11.2 - Procédure effectuée avec un émetteur non mémorisé
01. Couper I'alimentation du moteur ;
02. Rétablir I'alimentation du moteur ;

03. Maintenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effectue 2 mouvements. A la
fin, relacher la touche ;

04. Couper |'alimentation du mofeur ;

05. Rétablir I'alimentation du moteur

06. Maintenir appuyée la fouche B et attendre que le moteur effectue 2 mouvements. A la
fin, relacher la touche ;

07. Maintenir appuyée la touche M et attendre que le moteur effectue 3 mouvements. A la



fin, relacher la touche ;

08. Maintenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effeciue 4 mouvements. A la
fin, relacher la touche ;

09. Maintenir appuyée la touche ¥ et attendre que le moteur effectue 5 mouvements. A la
fin, relacher la touche.

Remarque - Pendant |'exécution de la procédure, il est possible & tout moment d'annuler
la mémorisation en attendant 15 secondes jusqu'a ce que le moteur effectue 6 mouvements.

P (6 Accessoires OPTIONNELS

6.1 ¢ Détecteurs climatiques pour le vent, le
soleil, la pluie

Avertissements — les capteurs météorologiques ne doivent pas éfre considérés comme
des dispositifs de sécurité : en effet, une simple coupure de I'électricité rendrait impossible
le mouvement automatique du volet. Ces capteurs doivent donc éfre considérés comme une
partie de |'automatisme utile & la protection du sfore. Le fabricant décline toute responsabi-
lité en cas de dommages causés par des phénomenes atmosphériques non détectés par les
capteurs.

6.1.1 - Définitions et conventions

¢ Commande manuelle « Soleil On » = acfivation de la réception, par le moteur, des
commandes automatiques transmises par le capteur « Soleil », s'il est présent dans I'instal-
lation. Durant la période pendant laguelle la réception est activée, I'utilisateur peut envoyer
des commandes manuelles & tout moment : cellesci se superposent au foncfionnement auto-
matique de |'automatisme.

* Commande manuelle de « Soleil Off » = désactivation de la réception, par le mo-
feur, des commandes automatiques transmises par le capteur « Soleil », s'il est présent dans
I'installation. Durant la période pendant laquelle la réception est désactivée, |'avtomatisme
fonctionne exclusivement avec les commandes manuelles envoyées par I'utilisateur. Les cap-
feurs de « vent » et « pluie » ne peuvent pas éfre désactivés dans la mesure ob ils servent &
protéger |'aufomatisme de ces phénoménes atmosphériques.

¢ Intensité du soleil/vent « Au-dessus du seuil » = condition dans laquelle I'inten-
sité du phénoméne atmosphérique correspond aux valeurs hautes présenfes audessus du
seuil paramétré.

¢ Intensité du soleil/vent « Au-dessous du seuil » = condition dans laquelle I'in-
fensité du phénoméne atmosphérique correspond aux valeurs basses présentes au-dessous
du seuil paraméiré.

¢ « Protection vent » = condition pour laquelle le systéme désactive toutes les com-
mandes d'ouverture du store & cause de ['intensité du vent audessus du seuil.

e « Présence pluie » = condition dans laquelle le systéme détecte la présence de pluie
par rapport & la condition précédente « d'absence de pluie ».

¢ « Commande manuelle » = commande de montée, de descente ou d'arrét envoyée
par |'utilisateur par le biais d'un émetteur.

6.1.2 - Comportements du moteur dans les différentes conditions météo-
rologiques

les capfeurs météorologiques permettent d'automatiser le store en fonction des conditions cli-

matiques ambiantes.

Avec tous les capteurs, le réglage des seuils de déclenchement en fonction du soleil et du vent
est possible uniquement en programmant comme il se doit le capteur lurméme.

6.1.2.1 - Comportement de I'automatisme en présence du capteur Soleil
(fig. 5)

Quand I'intensité de la lumiere du soleil dépasse le seuil défini pendant au moins 2 minutes
(seuil supérieur soleil), le moteur effectue de maniére autonome une manceuvre de descente.
Quand I'infensité de la lumiére du soleil descend sous le seuil d'hystérésis prévu (seuil inférieur
soleil), c'est & dire environ 50 % du seuil supérieur soleil, ef qu'elle y reste pendant au moins
15 minutes de suite, le moteur effectue de maniére autonome une manceuvre de montée.

les chutes momentanées de I'intensité solaire, courfes ou de durée inférieure & 15 minutes,
n'ont aucun effet sur le cycle dans son ensemble.

Les commandes manuelles générées par I'utilisateur s'ajoutent aux commandes automatiques.

6.1.2.2 - Comportement de I’automatisme en présence du capteur de
pluie (fig. 6)

La présence de la condition de pluie génere une fransition de I'éfat « pas de pluie » a I'état

« pluie ».

Lorsqu'il recoif I'information de « présence de pluie », le moteur actfive une commande qui

{correspond & l'action programmée dans le moteur lui-méme, & savoir une ouverture ou une

ermeture.

Programmation de la direction de déclenchement en cas de pluie

01. Maintenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effectue 2 mouvements. A la
fin, relacher la touche.

02. Maintenir appuyée la touche B et attendre que le moteur effectue 3 mouvements. A la
fin, relacher la touche.

03. Maintenir appuyée la fouche W et attendre que le moteur effectue 2 mouvements. A la
fin, relacher la touche.

04. Choisir I'une des deux options cidessous selon le comportement & définir en cas de
pluie :
- mainfenir enfoncée la touche A et attendre que le moteur effectue 3 mouvements. En

Frangais — 8




cas de pluie, une commande de montée sera lancée ;
ou bien

- maintenir enfoncée la touche W et attendre que le moteur effectue 3 mouvements. En
cas de pluie, une commande de descente sera lancée.

Remarque - Pendant |'exécution de lo procédure, il est possible & tout moment d'annuler
lo mémorisation en aftendant 15 secondes jusqu'a ce que le moteur effectue & mouvements.

6.1.2.3 - Comportement de I'automatisme en présence du capteur de
vent (fig. 7)

En présence de vent, lorsque l'intensité dépasse le seuil paraméiré, la protection contre le

vent s'active ef le store est fermé. Quand la protection est acfivée, les commandes manuelles

sont désactivées (il n'est pas possible d'ouvrir le store).

Au terme de la période d'interdiction, les commandes manuelles sont réactivées et, 15 mi-

nutes plus tard, le fonctionnement automatique est rétabli.

6.1.2.4 - Comportement croisé des différentes conditions météo

Chaque condition présente un niveau de priorité et |'ordre des priorités esf le suivant : vent,
pluie, soleil. Le vent est le phénomeéne qui a la priorité la plus élevée. le phénomeéne ayant la
priorité la plus élevée annule I'état de celui dont la priorité est moindre.

Exemple : Par une belle jounée ensoleillée, le store descend sous I'effet du soleil. Si des
nuages apparaissent et qu'une goutte de pluie tombe sur le capteur, le moteur annule la
condition de soleil présent et commande la manceuvre prévue en cas de pluie. Si le vent
augmente ef dépasse le seuil configuré, le moteur désactive la séquence automatique pré-
vue pour la pluie et commande une manceuvre de montée qui bloque le store en position
de fermeture fant qu'il y a du vent. Une fois I'orage passé, au bout de 10 minutes, la condi-
fion d'alerte au vent disparait et, & ce sfade, si la condition de présence de vent est foujours
active, cefte condition est réactivée ef la manceuvre paraméirée est & nouveau commandée.
Une fois qu'il ne pleut plus, la routine d'actionnement en fonction du soleil est rétablie. Si
Iintensité lumineuse dépasse le seuil préwu, le store se rouvre. Lorsque |'intensité lumineuse
descend sous le seuil inférieur soleil, une manceuvre de montée est commandée au bout de
15 minutes.

6.1.2.5 - Commandes de « Soleil-On » et « Soleil-Off »

les commandes de « Soleil-On » ef « Soleil:Off » activent ou désactivent |'avtomatisme.
Lorsque |'on envoie une commande de « Soleil-On », I'automatisme est activé, donc s'ily a du
soleil, le store génére une commande d'ouverture. En cas d'automatisme déja actif, il est réini-
tialisé puis les algorithmes recommencent au début, avec effet immédiat. En cas de réception
de commande de « SoleiOn », si aucun mouvement n'est prévu, le moteur signale la récep-
tion de la commande en effectuant deux mouvements. Si, lorsque 'on envoie une commande
« Soleil On », le niveau du soleil ne permet pas I'ouverture [seuil supérieur soleil non dépassé),
le moteur génére une commande de fermeture qui correspond & la condition présente. Si les
critéres nécessaires pour un mouvement ne sonf pas respectés (par exemple, store fermé et
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absence de soleil), & I'arrivée de la commande « Soleil-On », le moteur effectue deux mou-
vements pour signaler la réception de la commande. Lorsque 'on envoie une commande «
SoleilOff », I'automatisme est désactivé.

Exemple : le store est fermé... {'appuie sur « SoleilOn », le store s'ouvre fout de suite s'il y a
du soleil, pas aprés 2 minutes. S'il n'y a pas de soleil, le moteur effectue deux mouvements. ..
Sil'on désactive |'automatisme, le déplacement automatique en fonction du soleil est désac-
fivé. Les automatismes associés au vent ef & la pluie ne peuvent pas étre désactivés.

> 7

7.1 ¢ Fonction « RDC »

La fonction permet de réduire la force d'impact sur la fin de course haute lors de la fermeture.

RECOMMANDATIONS POUR
L’UTILISATION QUOTIDIENNE DE
L’AUTOMATISME

7.2 « Nombre maximum de cycles de travail
continu

En général, les moteurs tubulaires sont congus pour un usage résidentiel et, de ce fait, pour
une utilisation discontinue. Ils assurent une durée maximale d'utilisation continue de 4 minutes
et, en cas de surchauffe [par exemple, due & un actionnement prolongé ef continu), une « pro-
tection Thermique » de sécurité intervient automatiquement et coupe |'alimentation é\ecvique.
Celleci est ensuite resfaurée dés que la fempérature refourne & des valeurs normales.

7.3 ¢ Fonction de « mise a jour automatique des
fins de course »

Les fins de course qui ont été réglées par le biais de I'impact contre les blocages mécaniques
[bouchons de sécurité ef ressorts rigides anti-intrusion) sont vérifiées par la fonction « mise &
jour automatique des fins de course » & chaque fois que le store effectue une manceuvre ef va
en butée confre sa fin de course. Ceci permet & la fonction de mesurer les nouvelles valeur
de fin de course ef de metire & jour les valeurs existantes en récupérant ainsi les éventuels
jeux qui ont pu se créer dans le temps sous |'effet de |'usure et/ou des changements de tem-
pérature auxquels sont soumis les lattes ef les ressorts du moteur. La mise & jour consfante de
ces cotes permet au sfore de rejoindre la fin de course avec une précision foujours maximale.
Lo fonction n'est pas active quand le mouvement du store dure moins de 2,5 secondes et ne
rejoint pas la fin de course.

7.4 « Commander |'ouverture/fermeture par-
tielle du store (cote « H »)

En général, pour commander une ouverture/fermeture partielle du store, appuyer sur la



fouche qui a été associée & la cofe partielle durant la programmation (pour de plus amples
informations lire le point 06 de la procédure 5.9). Si I'émetteur n'a que trois boufons et
qu'une seul cote « H » est mémorisée, appuyer simulianément les touches A et ¥ pour rap-
peler cette cofe.

» 8

¢ Lorsque I’on envoie une commande de montée, le moteur ne démarre
pas :
Ceci peut se produire si le store se frouve prés de la fin de course Haute (« O »). Dans ce
cas, il faut d'abord faire descendre le store sur une courte distance et redonner & nouveau
la commande de montée.

¢ Le systéme fonctionne dans la condition d’urgence en mode « par action
maintenue » :
— Vérifier si le moteur a subi quelque choc électrique ou mécanique de forte infensité.
— érifier que chaque partie du moteur est en bon éfat.
— Effectuer la procédure d'annulation [paragraphe 5.12) et régler de nouveau les fins de
course.

QUE FAIRE SlI...
gmde pour la résolution des
problémes)

’ © MiSE AU REBUT DU PRODUIT

Ce produit est partie intégrante de |I’automatisme et doit donc étre mis au
rebut avec ce dernier.

Comme pour I'installation, & la fin de la durée de vie de ce produit, les opérations de déman-
telement doivent étre effectuées par du personnel qualifié.

Ce produit est consfitué de différents types de matériaux : certains peuvent étre recyclés,
d'autres doivent éfre mis au rebut. Informezvous sur les systémes de recyclage ou de mise au
rebut prévus par les réglements, en vigueur dans votre pays, pour cefte catégorie de produit.

Attention ! - certains composants du produit peuvent contenir des substances polluantes ou
dangereuses qui pourraient avoir des effefs nuisibles sur I'environnement et sur la santé des
personnes s'ils étaient jetés dans la nature.

Comme l'indique le symbole cicontre, il est inferdit de jefer ce produit avec les

ordures ménageéres. Par conséquent, utiliser la méthode de la “collecte sélec-

tive” pour la mise au rebut des composants conformément aux prescriptions des

normes en vigueur dans le pays d'utilisation ou restituer le produit au vendeur lors

de I'achat d'un nouveau produit équivalent.

Attention ! — les reglements locaux en vigueur peuvent appliquer de lourdes sanctions en
cas d'élimination illicite de ce produit.

1 O cARACTERISTIQUES TECHNIQUES

® Tension d’alimentation : Voir les données techniques sur I'étiquette de chaque

modéle. @ Puissance absorbée en veille (stand-by) : < 0,5 \W. ® Résolution

de I’encodeur : ~ 2° ® Durée de fonctionnement continu : 4 minvtes ® Indice

de protection : IP 44 (moteur tubulaire]. ® Température de fonctionnement :

-20°C (minimum)

Notes :

- Toutes les caractéristiques techniques indiquées se référent & une fempérature ambiante de
20°C [+ 5°C).

- Le fabricant se réserve le droit d'apporter des modifications aux produits & tout moment si
elle le jugera nécessaire, en garantissant dans tous les cas le méme bon fonctionnement ef
le type d'utilisation prévus.

’ .I 1 FABRICANT ET CODES PRODUIT

Nom du fabricant
Adresse :

Type de produit :
Modéle/Type :

Nice S.p.A.

Via Callalia n°1, 31046 Oderzo (TV) lialy lialy
Moteur tubulaire pour volets roulants et stores
TGSE619

TG SE 1014

TGME817
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Nota para la lectura de este manual - Las figuras de referencia del texto se
encuentran al comienzo del manual.

Guia para la lectura de los cédigos comerciales que figuran en la etiqueta
del producto- A continuacién se da un ejemplo que resume los disfintos fipos de siglas que
componen el cédigo comercial que identifica el aparato.

TG ME 1517 FAMILIA/MARCA

16 =T1GO
VELOCIDAD rpm  [TAMARNO 2)
PAR Nm S =SMALL= 35mm
M = MEDIUM = @ 45mm
TIPO DE TOPE
S TIPO DE TOPE
TAMANG (2] Si no esté especificado = Mecénico
FAMILIA/MARCA E = Elecirénico

Para la lista completa de los codigos y las referencias al fabricante consultar el capitulo 11 -
FABRICANTE Y CODIGOS DE PRODUCTO".

Para eventuales ahondamientos sobre el aparato y los accesorios consultar la pagina “www.
niceforyou.com”.

> 1

1.1  Advertencias de seguridad

« ;ATENCION! - Es importante respetar estas instrucciones para ga-
rantizar la seguridad de las personas. Una instalacion errénea puede cau-
sar lesiones graves a las personas. Por tanto, antes de empezar a trabajar, es preciso
leer detenidamente fodos los apartados del manual y, en caso de dudas, pedir acla-
raciones al instalador o al fabricante.

ADVERTENCIAS Y PRECAUCIONES
DE SEGURIDAD

1 - Espariol

* ;ATENCION! - Instrucciones importantes para la seguridad; conser-
ve estas instrucciones. Guarde esle manual para cuando deba llevar a cabo
los trabajos de mantenimiento o cuando deba eliminar el producto.

1.2  Advertencias para la instalacion

*Todas las operaciones de instalaciéon, conexién, programacién y
mantenimiento del producto deben ser llevadas a cabo exclusiva-
mente por un técnico cualificado y competente, respetando las le-
yes, normativas y reglas locales y las instrucciones dadas en este
manual.

e Comprobar la integridad del producto inmediatamente después de desembalarlo.

® Anfes de comenzar con la instalacién, asegurarse de que el producto sea adecuado
para automatizar el foldo o la persiana (leer el capitulo 3).

e Todas las operaciones de instalacién y mantenimiento del producto deben ser lleva-
das a cabo con el avtomatismo desconectado de la alimentacién eléctrica. Por mo-
tivos de precaucion, cuelgue del dispositivo de desconexién un cartel que indique
“ATENCION! MANTENIMIENTO EJECUTANDOSE".

® Antes de comenzar los trabajos de instalacion, aleje todos los cables eléctricos in-
necesarios; desactive fodos los mecanismos superfluos para el funcionamiento mo-
torizado de la persiana o del toldo.

e Si el producto se insfalara a menos de 2,50 m de altura del suelo, o de ofra super-
ficie de apoyo, es necesario proteger con una cubierfa las piezas méviles para que
no puedan ser focadas accidentalmente. Para la proteccién, consulte el manual de
instrucciones de la persiana/toldo, garantizando siempre el acceso para los trabajos
de mantenimiento.

® En los toldos es necesario garantizar una distancia horizontal minima de 40 cm entre
el toldo completamente abierto y un objefo fijo colocado delante.

e Durante la insfalacion manipule con cuidado el producto: trate de evitar aplastamien-

tos, golpes, caidas o contactos con cualquier liquido; no infroduzca objetos puntia-
gudos en el motor; no perfore ni aplique tomillos en la parte exterior del motor; no
coloque el producio cerca de fuentes de calor y no lo exponga al fuego (fig. 1 ).
El producto podria sufrir algin dafio a causa de esfas acciones que, ademds, po-
drian generar situaciones peligrosas o un funcionamiento inadecuado. En una situa-
cién de este fipo, inferrumpa la insfalacion de inmediafo y remitase al instalador o ol
fabricante.

® Desmonte el producto Unicamente como indicado en esfe manual.

 No realice modificaciones en ninguna pieza del producto, salvo aquellas indicadas
en este manual. Las operaciones no permitidas pueden provocar desperfectos de fun-
cionamiento. El fabricante no se asumiré ninguna responsabilidad por dafios origina-
dos por modificaciones arbitrarias hechas al producto.

e £l cable de alimentaciéon del producto es de PVC vy sirve sélo para ser instalado en
interiores. Si la instalaciéon se realizara en exteriores, cubra todo el cable con un tubo
de profeccion.



® £l cable de alimentacién del motor de goma es adecuado para el uso en ambientes in-
feriores y exteriores. En todo caso se recomienda profeger el cable en toda su longitud,
infroduciéndolo en un conducto especifico para la profeccién de cables eléctricos.

® Motor con cable de alimentacion fijo: el cable de alimeniacion no se puede susti-
tuir. Si el cable esté dafiado, el aparato se debe desechar.

® Motor con cable de alimentacién amevible con conecior dedicado: si el cable de ali-
mentacién estd dafiado, debe ser sustituido por el fabricante o por el servicio de
asistencia técnica o por una persona con una calificacién similar, para prevenir cualquier
riesgo.

e Durante la insfalacion, mantenga las personas lejos de la persiana o del toldo cuan-
do estén en movimiento.

 Para accionar el producto utilice dnicamente los botones que funcionan con el sisfe-
ma de "hombre presente”, es decir aquellos que hay que mantener pulsados durante
todo el movimiento.

o £l material de embalaje del producto debe eliminarse respetando la normativa local.

1.3 ¢ Advertencias para el uso

o E| producio no estd destinado para ser utilizado por personas (nifios incluidos) cuyas
capacidades fisicas, sensoriales o mentales sean reducidas, o sin experiencia ni co-
nocimientos, salvo que éstas estén acompaiadas por una persona responsable de su
seguridad o hayan sido instruidas sobre el uso del producto.

® No permita que los nifios jueguen con los dispositivos de mando fijos.

® Tenga cuidado con el elemento enrollable mientras se mueve y manténgase alejado
hasta que concluya su movimiento.

 Cuando limpie los vidrios cerca del automatismo, no accione los dispositivos de man-
do; si dichos dispositivos son autométicos, desconecte la alimentacion eléctrica.

® Examine a menudo el aufomatismo para comprobar si estd desequilibrado o desgas-
tado o si los cables y los muelles estén dafiados [en su caso). No utilice el automa-
fismo si necesitara ser regulado o reparado; contacte exclusivamente con personal
especializado para solucionar esfos problemas.

>

El producto es un motor tubular destinado a la automatizacién de toldos o persiana.
iCualquier otro uso esta prohibido! El fabricante no responde de los
daiios que pudieran surgir por un uso inadecuado del producto y di-
ferente de aquel previsto en este manual.

DESCRIPCION DEL PRODUCTO Y
USO PREVISTO

Las caracferisficas del producio son las siguientes:
- se alimenfa por red eléctrica (ver la compatibilidad en la etiqueta aplicada al motor);

sirve para subir y bajar el toldo y, ademds, puede detenerlo en el fope superior, en el
tope inferior o en varias posiciones intermedias.

- infegra un receptor y una central de mando con tecnologia de codificacion que ga-
rantiza el control electrénico del movimiento y la precision de los topes;

se puede programar y utilizar con un transmisor TTGO (accesorio no incluido;

el producio ha sido disefiado para uso residencial y, por lo fanfo, para un uso dis-
continuo. De fodas maneras, garantiza un fiempo de 5ndonomiento continuo de 4
minutos como mdaximo;

- incorpora un protecfor férmico que, en caso de sobrecalenfamiento debido a un uso
superior a los limites previstos, inferrumpe automdticamente la alimentacién eléctrica y
la restablece ni bien la tfemperatura se normaliza.

Conformidad del producto con el Reglamento Standby:

Este producio cumple los criterios del reglamento Standby. El producto entra automati-
camente en modo Standby a los 10 segundos de finalizar la maniobra.

’ 3 INSTALACION DEL PRODUCTO

3.1 ¢ Controles preliminares - limites de empleo

;Atencién! - Antes de comenzar la instalacién, controle los siguien-
tes aspectos.

 Cada una estd disefiada para automatizar toldos y persianas con determinados ta-
marios y pesos. Antes de la insfalacion, asegurarse de que los pardmetros de par
motor, velocidad de rofacién v tiempo de funcionamiento del producto sean adecua-
dos para automatizar el foldo o la persiana. jAtencién! - No instalar un mo-
tor con un par motor superior al necesario para mover el toldo o la
persiana.

 Compruebe el digmetro del cilindro de enrollamiento, ya que este debe elegirse en
funcién del par motor. Para ello, es necesario fener en cuenta lo siguiente:

- Para los motores de talla “S” (& = 35 mm), el didmetro interior minimo del cilindro de
enrollamiento debe ser de 40 mm.

- Para los motores de talla "M (& = 45 mm) y con par motor de hasta 35 Nm (inclu-
sive), el didmetro inferior minimo del cilindro de enrollamiento debe ser de 52 mm.

- Para los motores con falla “M" (& = 45 mm) y con par motor superior a 35 Nm, el
digmetro interior minimo del cilindro de enrollamiento debe ser de 60 mm.

- para los motores tamaiio “L" (& = 58 mm), el didmefro interior minimo del cilindro de
enrollamiento debe ser de 70 mm.

® £n caso de realizar la instalacion en exteriores, es necesario garantizar una profec-
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cién adecuada del motor frente a condiciones atmosféricas adversas.

En los capitulos 1y 2y en la seccién “Caracterisficas técnicas” se especifican limites
de utilizacion adicionales.

L4
3.2 e Instalacion del motor tubular
Advertencias:
- Antes de continuar, leer atentamente las advertencias confenidas en los apartados
1.1y 3.1
- Una instalacion incorrecta puede causar graves lesiones.
Para ensamblar e instalar el motor tomar como referencia la fig. 2. Consuliar el catélogo
para elegir la corona del tope (fig. 2-a), la rueda de arrastre (fig. 2-b) v el estribo de
fijacion del motor (fig. 2-g).

D (4  conEXiONES ELECTRICAS

4.1 ¢ Instalacion de los dispositivos de protec-
cion en la red de alimentacion eléctrica

En conformidad con las reglas de instalacion eléctrica, es preciso que la red que ali-

menta el mofor cuenfe con un dispositivo de protfeccién contra cortocircuitos y con un

dispositivo de desconexién de la red eléctrica.

jAtenciéon! - El dispositivo de desconexiéon debe permitir la desco-

nexién completa de la alimentacién, en las condiciones establecidas
en la categoria de sobretension lll.

El dispositivo de desconexion debe estar puesto en un lugar visible del sistema de auto-
matizacién vy, de no ser asi, debe llevar un sistema que permita bloquear cualquier re-
conexién accidental o no autorizada de la alimentacion, para evitar riesgos.

Nota - Esfos dos dispositivos no se encuentran en el embalaje.

4.2 * Conexion del motor a la red eléctrica

jAtencién!

 Una conexién incorrecta puede provocar averias o situaciones de peligro; por tanto,
respefe rigurosamente las insfrucciones recogidas en esfa seccion.

o Si el cable de alimentacién se dafia, el producto no se puede utilizar mas, porque el
cable no se puede sustituir. En este caso, contactar con el instalador o el fabricante.
o £l cable de alimentacion puede ser susfituido sélo con un cable del mismo tipo suministra-

do por el fabricante del aparato. Si el cable de alimentacion no se puede sustituir, el apo-
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rafo debe ser destruido.

El motor se debe alimentar eléctricamente de manera permanente, a fravés de una co-
nexién permanente a la red de distribucién eléctrica [ver la compatibilidad en la efi-
quefa aplicada al mofor). Para coneciar el motor a la red eléctrica utilizar los cables

1,2, 3 (fig. 3.
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5.1 ¢ Advertencias generales

® los topes se deben regular después de instalar el motor en el toldo o la persiana y
de realizar la conexién de la red eléctrica.

PROGRAMACION Y REGULACION DE
LOS TOPES

® £n las instalaciones en las que hay varios motores y receptores, antes de proceder a
la programacién, es necesario desconectar la fuenfe de alimentacién de los motores
y recepfores que no se desee programar.

® Respefar de forma estricta los limites de tiempo establecidos en los procedimientos:
desde que se suelta una tecla, se tienen 15 segundos para pulsar la siguiente fecla.
Transcurrido esfe tiempo, el motor ejecuta & movimientos para comunicar la anula-
cién del procedimiento en curso.

® Durante la programacién, el motor realiza un nimero deferminado de movimientos
breves, como “respuesta” al mando ejecutado por el instalador. Es importante contar
el nimero de movimientos sin fener en cuenta la direccién en la que se efectian.



5.2 ¢ Posiciones de cierre y de apertura en
las que el toldo o la persiana se detiene
automaticamente

Durante la subida o la bajada, el motor para autométicamente el foldo o la persiana al
alcanzar una determinada posicién programada por el instalador. Las posiciones pro-
gramables son (fig. 4):

— posicion 0" = tope sufperior: foldo (o persianal) tofalmente enrollado;
— posicion 1" = tope inferior: toldo (o persiana) tofalmente desenrollado;
— posicion “H" = posicién intermedia: toldo (o persiana) parcialmente abierfo.

Cuando los topes ain no estan programados, el movimiento del toldo o de la persia-
na puede producirse sélo en modo manual, es decir, manteniendo pulsado la tecla de
mando durante toda la maniobra; el movimiento se detiene en cuanto el usuario suelta
la tecla. En cambio, después de programar los topes bastard un simple impulso en la
tecla correspondiente para activar el toldo o la persiana, y el movimiento terminard au-
ténomamente en cuanto el toldo o la persiana alcance la posicién prevista. Para regu-
lar las cotas “Q" y “1" existen varios procedimientos; para la eleccion del procedimien-
to adecuado se debe tener en cuenta la estructura del toldo o de la persiana.

{ATENCION! - Si desea volver a ajustar las cotas de los topes que ya
se han regulado previamente, debe tener en cuenta que:

- Si desea realizar los ajustes con un procedimiento alternativo al
utilizado anteriormente, PRIMERO debe borrar las cotas siguiendo el
procedimiento descrito en el apartado 5.12.

- Si desea realizar los ajustes con el mismo procedimiento que ha uti-
lizado anteriormente, no es necesario borrar nada.

La programacién de los fopes asocia simultdneamente las dos direcciones de rofacion
del motor con sendas teclas de subida (A] y bajada (W) en el dispositivo de mando
[inicialmente, cuando los topes aln no estdn programados, la asociacion es casual y
puede ocurrir que al pulsar la tecla A el toldo o la persiana baje en lugar de subir, y
viceversa).

Tipos de aplicaciones y necesidades operativas

Toldo vertical enrollable

Programacion

e con parada automatica en la posicion
del tope alto “0” (con cajon)

Programacion recomendada

Programacion de forma semiautomatica
@é (apartado 5.7)
= 4
H

de topes:

e sin limites mecanicos de contencion
en el tope alto “0”

Programacion de forma manual (apartado 5.6)

Funciones disponibles...

...si es necesario reducir la fuerza de
impacto al cerrar

Ajuste de la fuerza de traccion del motor (fun-
cién “RDC”; apartado 5.11)
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Tipos de aplicaciones y necesidades operativas

Programacion recomendada

Toldo de brazos

Programacion
de topes:

e con parada automatica en la posicion
del tope alto “0” (con cajon)

é///
7

Programacion de forma semiautomatica
(apartado 5.7)

e sin limites mecanicos de contencion
(barra cuadrada o similar)

S

-

Programacion de forma manual (apartado 5.6)

Funciones disponibles...

...para tensar la lona: funcion “FRT”

Programacion de la funcion “FRT” (apartado 5.12)

...si es necesario reducir la fuerza de
impacto al cerrar

Ajuste de la fuerza de traccion del motor (fun-
cién “RDC”; apartado 5.11)

Persiana

Programacion
de topes:

e con muelles y tapones

Programacion de forma manual (apartado 5.6)
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5.3 ¢ Descripcion general de los transmisores
5.3.1 - Jerarquia en la memorizacién de los transmisores

En general, un fransmisor se puede memorizar como PRIMERO o SEGUNDO fransmisor
(o bien como tercero, cuarto, efc.).

A - Primer transmisor

Un transmisor se puede memorizar como primer transmisor sélo si en el motor no estd
memorizado ningdn ofro transmisor. Seguir el procedimiento descrifo en el punto 5.5
para memorizar el fransmisor.

B - Segundo transmisor (o tercero, cuarto, etc.)

Un transmisor se puede memorizar como segundo transmisor (o fercero, cuarto, etc.) sé&-
lo si en el motor ya estéd memorizado el primer transmisor. Seguir el procedimiento des-
crifo en el apartado 5.10 para efectuar esta memorizacion.

5.3.2 - NUmero de transmisores memorizables
Se pueden memorizar 30 fransmisores.

5.4 ¢ Transmisor que se debe utilizar para los
procedimientos de programacion

Si el transmisor utilizado para la programacién controla varios grupos de sistemas de
automatizacién, durante el procedimiento, antes de enviar un mando, es preciso se-
leccionar el “grupo” al que pertenece el sistema de automatizacién que se esfd pro-
gramando.

5.5 ¢ Memorizacion del primer transmisor
01. Alimentar el motor tubular;

02. Mantener pulsada la tecla By esperar hasta que el motor efectie 3 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla.

5.6 ¢ Regulacion manual de las posiciones de
los topes Superior (“0”) y Inferior (“1”)

Este procedimiento no sobrescribe las cofas que se hayan ajustado anteriormente. Es
necesario borrar previamente los topes programados.

5.6.1 - Para memorizar el tope SUPERIOR (“0”)
Antes de comenzar el procedimiento, llevar el toldo o la persiana a mitad de recorrido:
01. Poner el toldo o la persiana a la altura deseada;

02. Mantener pulsadas simulidneamente las teclas By A y esperar hasta que el motor
efectie 3 movimientos. Cuando finalice el movimiento, soltar las teclas.

5.6.2 - Para memorizar el tope INFERIOR (“1”)
Antes de comenzar el procedimiento, llevar el toldo o la persiana a mitad de recorrido:
01. Poner el foldo o la persiana a la altura deseada;

02. Mantener pulsadas simultaneamente las teclas By W y esperar hasta que el motor
efectie 3 movimientos. Cuando finalice el movimiento, soltar las teclas.

Nota - Tras realizar el ajuste, la teclo A accionard la maniobra de Subida y la tecla W
accionard la maniobra de Bajada. El foldo o la persiana se moverd dentro de los limi-
tes de las dos cotas de los topes.

5.6.3 - Para borrar el tope SUPERIOR (“0”)

01. Mantener pulsada la fecla By esperar hasfa que el motor efectie 2 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

02. Mantener pulsadas las teclas By A y esperar hasta que el motor efectie 4 movi-
mientos. Cuando finalice el movimiento, soltar las teclas.

5.6.4 - Para borrar el tope INFERIOR (“1”)

01. Mantener pulsada la fecla By esperar hasfa que el motor efectie 2 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

02. Mantener pulsadas las teclas By ¥ y esperar hasta que el motor efectie 4 movi-
mientos. Cuando finalice el movimiento, soltar las teclas.

5.7 ¢ Programacion semiautomatica de los
topes Superior (“0”) y Inferior (“1”)

5.7.1 - Bloqueo mecdnico en la posicion de Tope Superior (“0”)

{ATENCION! - Programacién destinada exclusivamente a los toldos

con bloqueo mecanico para el Tope Superior (“0”).

Advertencias:

— Este procedimiento no sobrescribe las cotas que se hayan ajustado anteriormente.

- Si se memorizan los fopes con este procedimiento, las dos cotas se confrolardn y ac-
tualizarén constantemente mediante la funcién de “actualizacién automdtica de los
topes” (consulte el apartado 7.3).

Antes de iniciar el procedimiento, llevar el toldo hasta la mitad de su recorrido.

01. Actfivar una maniobra de subida; para ello, mantener pulsada la fecla A (o W)y es-
perar hasta que el sistema pare el toldo automaticamente al entrar en confacto con
la esfructura (= tope superior “0"). Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

02. Activar una maniobra de bajada; para ello, mantener pulsada la tecla ¥ (o Ay
soltarla cuando el toldo coincida con el tope inferior “1" deseado. Eventualmente
corregir la posicion utilizando ambas teclas;
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03. Mantener pulsadas simulidneamente las teclas By W y esperar hasta que el motor
efectie 3 movimientos. Cuando finalice el movimiento, soltar las teclas.

Notas:

— Durante la ejecucién del procedimiento es posible anular la memorizacion en cual-
quier momento, esperando 15 segundos hasta que el mofor ejecute © movimientos.

— Tras realizar esta programacion, la tecla A accionard la maniobra de Subida v la
tecla ¥ accionard la maniobra de Bajoda. Durante la subida, el foldo es defenido
por el impacto contra los blogqueos mecdnicos de la estructura (= tope superior “0),
mientras que durante la bajada el foldo se detiene en el tope inferior [ 1”) establecido
por el insfalador.

5.8 ¢ Programacion de la cota (“H”) para la
apertura y el cierre parciales
5.8.1 - Para memorizar el tope INTERMEDIO (“H”)

Este procedimiento no sobrescribe la cota que se haya ajustado anteriormente. Es ne-
cesario borrar previamente el tope programado:

01. Poner el toldo o la persiana a la altura deseada.

02. Mantener pulsadas simultaneamente las teclas A y W y esperar hasta que el motor
efectie 3 movimientos. Cuando finalice el movimiento, soltar las teclas.

5.8.2 - Para borrar el tope Intermedio (“H”)

01. Mantener pulsada la tecla W'y esperar hasta que el motor efectie 2 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

02. Mantener pulsadas las teclas A y Wy esperar hasia que el motor efectie 4 movi-
mientos. Cuando finalice el movimiento, soltar las teclas.

5.9 ¢« Memorizacion de un SEGUNDO transmi-
sor (o tercero, cuarto, etc.)

Para llevar a cabo los procedimientos, es necesario disponer de un segundo fransmisor
p p g
ya memorizado (“anferior”).

5.9.1 - Memorizacién de otro transmisor

01. (en el nuevo transmisor) Mantener pulsada la tecla B 8 segundos y soltarla
(en este caso, el motor no efectia ningdn movimiento;

02. (en el transmisor anterior) Pulsar 3 veces cualquier fecla memorizada (el
motor arranca con la maniobra asociada a la tecla); por ejemplo, la tecla M;

03. (en el nuevo transmisor) Pulsar 1 vez la tecla M para poner fin al procedimiento.
jAtencién! — Si el motor ejecuta 6 movimientos, significa que la memoria estd
llena.
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Nota - Durante la ejecucién del procedimiento es posible anular la memorizacién en
cualquier momento, esperando 15 segundos hasta que el mofor ejecute © movimientos.

5.10 ¢ Funciones
5.10.1 - Regulacién del nivel de reducciéon de par (funcién RDC)

01. Mantener pulsada la fecla By esperar hasfa que el motor efectie 2 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

02. Mantener pulsada la tecla By esperar hasta que el motor efectie 3 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla:

03. Mantener pulsadas simultéaneamente las teclas By A y esperar hasta que el motor
efectie 4 movimientos. Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

a. Mantener pulsada la tecla A, actfivar la RDC y esperar hasta que el motor efec-
toe 4 movimientos. Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

b. Mantener pulsada la tecla ¥, desactivar la RDC y esperar hasta que el motor
efectie 2 movimientos. Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

Nota — Durante la ejecucion del procedimiento es posible anular la memorizacion en
cualquier momento, esperando 15 segundos hasta que el mofor ejecute © movimientos.

5.11 ¢ Borrado total
5.11.1 - Procedimiento ejecutado con un transmisor memorizado

01. Mantener pulsada la tecla By esperar hasfa que el motor efectie 2 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

02. Mantener pulsada la fecla By esperar hasfa que el motor efectie 3 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

03. Mantener pulsada la tecla By esperar hasfa que el motor efectie 4 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla:

04. Mantener pulsada la tecla ¥y esperar hasta que el motor efectie 5 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

Nota - Durante la ejecucién del procedimiento es posible anular la memorizacién en
cualquier momento, esperando 15 segundos hasta que el mofor ejecute © movimientos.

5.11.2 - Procedimiento ejecutado con un transmisor no memorizado.
01. Desconectar la alimentacion del motor;
02. Conectar la alimentacién al motor:

03. Mantener pulsada la tecla By esperar hasta que el motor efectie 2 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

04. Desconectar la alimentacion del motor;



05. Conectar la alimentacién al motor;

06. Mantener pulsada la tecla By esperar hasta que el motor efectie 2 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

07. Mantener pulsada la tecla By esperar hasta que el motor efectie 3 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

08. Mantener pulsada la tecla By esperar hasta que el motor efectie 4 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

09. Mantener pulsada la tecla W v esperar hasta que el motor efectie 5 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla.

Nota - Durante la ejecucién del procedimiento es posible anular la memorizacién en
cualquier momento, esperando 15 segundos hasta que el motor ejecute & movimientos.

P (6 Accesorios opcioNALEs

6.1 ¢ Sensores climaticos de viento, sol y lluvia

Advertencia — Los sensores climdticos no deben considerarse como dispositivos de
seguridad para prevenir los dafios que podrian originarse en el toldo por el efecto de
la Tluvia o del viento fuerfe; de hecho, un corte de suministro eléctrico impediria el mo-
vimiento automético del toldo. Estos sensores deben considerarse como elementos que
forman parte de un sistema de automatizacién y que resultan Gtiles para proteger el tol-
do. El fabricante declina cualquier responsabilidad por dafios materiales verificados a
causa de condiciones atmosféricas no defectadas por los sensores.

6.1.1 - Definiciones y convenciones

* Mando manual de “Sol On” = permite que el motor reciba los mandos auto-
mdticos transmifidos por el sensor “Sol”, en caso de que esté instalado. En el periodo
durante el cual estd habilitada la recepcién, el usuario puede enviar mandos manua-
les en cualquier momento: éstos prevalecen sobre el funcionamiento automatico del
sislema de aufomatizacion.

* Mando manual de “Sol Off” = impide que el motor reciba los mandos auto-
mdticos transmifidos por el sensor “Sol”, en caso de que esté instalado. En el periodo
durante el cual estd inhabilitada la recepcion, el sistema de automatizacién funciona
exclusivamente con los mandos manuales enviados por el usuario. Los sensores “Vien-
to” y “Lluvia” no pueden inhabilitarse porque sirven para proteger el sistema de auto-
matizacién contra estos fenémenos atmosféricos.

¢ Intensidad de sol/viento superior al umbral = condicién en que la intensi-
dad del fenémeno atmosférico corresponde a valores superiores al umbral establecido.

¢ Intensidad de sol/viento inferior al umbral = condicién en que la intensi-
dad del fenémeno atmosférico corresponde a valores inferiores al umbral establecido.

* “Proteccion viento” = condicioén en que el sistema inhabilita todos los mandos
de apertura del toldo a causa de una intensidad del viento superior al umbral.

* “Presencia lluvia” = condicién en que el sistema detecia la presencia de lluvig,
respecto de la condicién anterior de “ausencia de lluvia”.

¢ “Mando manual” = mando de subida, bajada o parada enviado por el usuario
a fravés de un fransmisor.

6.1.2 - Comportamientos del motor ante determinadas condiciones
meteorolégicas

Los sensores meteorolégicos permiten automatizar el toldo o la persiana en funcién de
las condiciones climaticas.

Con todos los sensores, la regulacion de los umbrales de sol y viento es posible sélo
programando adecuadamente el sensor.

6.1.2.1 - Comportamiento del automatismo en presencia del sensor
de Sol (fig. 5)

Cuando la infensidad de la luz solar supera durante al menos dos minutos el umbral
programado, el motor ejecuta una maniobra de bajada de forma automdtica.

Cuando la intensidad de la luz solar permanece por debajo del umbral de histéresis pre-
visto [bajo umbral sol), aproximadamente el 50% del sobre umbral sol, durante al menos
15 minutos seguidos, el motor ejecutard una maniobra de subida de forma auténoma.

No se defecta la reduccién momenténea de la intensidad solar cuya duracién sea in-
ferior a 15 minutos.

Los mandos manuales generados por el usuario se suman a los mandos autométicos.

6.1.2.2 - Comportamiento del automatismo en presencia del sensor
de Lluvia (fig. 6)

La presencia de la condicién de lluvia genera una fransicion del estado “no llueve” al
esfado “llueve”. Recibida la informacién de “presencia de lluvia”, el mofor acfiva un
mando en funcién de la accién programada en él, es decir, un mando de apertura o
un mando de cierre.

Programacién de la direccién de intervenciéon en caso de lluvia

01. Mantener pulsada la tecla By esperar hasta que el motor efectie 2 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla:

02. Mantener pulsada la fecla By esperar hasfa que el motor efectie 3 movimientos.
Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla;

03. Mantener pulsada la tecla ¥y esperar hasta que el motor efectie 2 movimientos.
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Cuando finalice el movimiento, soltar la tecla:

04. Elegir una de las dos opciones siguientes de acuerdo con el comportamiento que se
desee en caso de lluvia:

- mantener pulsado el botén A y esperar hasta que el motor efectie 3 movimientos.
En caso de lluvia se emitird un mando de subida;

o bien

- mantener pulsado el botén Wy esperar hasta que el motor efectie 3 movimientos.
En caso de lluvia se emitiré un mando de bajada.

Nota — Durante lo ejecucion del procedimiento es posible anular la memorizacion en
cualquier momento, esperando 15 segundos hasta que el motor ejecute 6 movimientos.

6.1.2.3 - Comportamiento del automatismo en presencia del sensor
de Viento (fig. 7)

Cuando la infensidad del viento es superior al umbral, se activa la proteccién vienfo y
se cierra el toldo. Con la proteccién activada, los mandos manuales se desactivan y no
es posible abrir el toldo. Al finalizar el tiempo de proteccién, los mandos manuales se
activan y, después de 15 minutos, se restablece el funcionamiento automdtico.

6.1.2.4 - Cruce de las distintas condiciones meteorolégicas

Cada condicién tiene una prioridad; el orden de prioridad entre las condiciones at-
mosféricas es el siguiente: viento, lluvia, sol. El viento es el fendmeno con mayor priori-
dad. Un fenémeno con pricridad mayor anula el estado del fenémeno en curso si éste
tiene menor prioridad.

Ejemplo:

En un dia de sol, el toldo baja por efecto del sol. Si se nubla y cae una gota de lluvia
en el sensor, el motor anula la condicién de “sol presente” y ordena la maniobra previs-
ta para la condicion de “presencia de lluvia”. Si el viento aumenta y supera el umbral
programado, el motor desactiva la secuencia automdtica prevista para la lluvia y ejecu-
ta la subida, bloqueando el toldo en cierre mientras haya viento. Cuando el temporal
termina, a los 10 minutos fermina la alarma viento, y si fodavia llueve se rehabilita la
condicién “presencia de lluvia” y se ejecuta la maniobra preestablecida. Terminada la
lluvia, se rehabilita la rutina del sol. Si la infensidad luminosa supera el umbral, el foldo
se reabre. Cuando la infensidad luminosa es inferior al umbral sol, a los quince minutos
se ejecuta la maniobra de subida.

6.1.2.5 - Mandos “Sol On” y “Sol Off”

Los mandos de “SolOn" y “SolOff" activan o desactivan el automatismo. Enviando un
mando de “Sol On" se acfiva el automatismo, entonces si hay sol el toldo genera un
mando de apertura. Si el aufomatismo ya estaba activado, el sistema se restablece y
los algoritmos se reinician de inmediato. Si el mando “Sol On” se envia en un momento
en que no estd previsia ninguna maniobra, el motor sefializa la recepcion del mando

9 - Espariol

con dos movimientos. Si cuando se envia un mando “Sol On” el nivel de luminosidad
del sol no permite la apertura (umbral sol no superadol, el motor generard un mando
de cierre segin la condicién existente. En el caso de que no existan las condiciones
para realizar un movimiento (por ejemplo, por el hecho de que el toldo esté cerrado
y no haya sol), a la llegada del mando “Sol On” el motor efectuard dos movimientos
para informar de la recepcion del mando. Al enviar un mando “Sol Off", el automatis-
mo se desactiva.

Por ejemplo: toldo cerrado... pulso SolOn, el toldo se abre de inmediato, si hay sol,
en un plazo de 2 minutos. Si no hay sol, ejecuta dos movimientos... Desactivando el
automatismo, se inhabilita el movimiento automatico vinculado al sol. El automatismo
asociado al viento y a la lluvia no se pueden desactivar.

> 7

7.1 ¢ Funcion “RDC”

Esta funcién permite reducir la fuerza de impacto del cierre sobre el tope superior.

ADVERTENCIAS PARA EL USO DIARIO
DEL AUTOMATISMO

7.2 ¢ Ciclo maximo de trabajo continuo

En general, los motores tubulares estén disefiados para el uso residencial v, por tanto,
discontinuo. Garantizan un tiempo de utilizacién constante de 4 minufos como méximo
y, en caso de recalenfamiento (por ejemplo, por el accionamiento consfante y prolon-
gado), interviene automdticamente un “protector térmico” de seguridad que inferrumpe
:o alimentacién eléctrica v la restablece cuando la temperatura baja a valores norma-
es.

7.3 ¢ Funcién de “actualizacion automadética
de los topes”

Los topes que se han regulado por el impacto de los bloqueos mecanicos (fapas de
seguridad y muelles rigidos confra infrusiones) se verifican mediante la funcién de “ac-
tualizacién automdtica de los topes” cada vez que el toldo realiza una maniobra y en-
fra en contacto con su tope. Esto permite medir los nuevos valores de fope v actualizar
los existentes, compensando asf los desajustes que se pueden crear con el tiempo, por
el efecto del desgaste y de los cambios de temperatura a los que estan expuestos los
soportes y los muelles del motor. La actualizacién constante de las cotas permite que
el toldo llegue al tope siempre con la méxima precisién. La funcién no se activa cuan-
do el recorrido del toldo dura menos de 2,5 segundos y, por tanto, no llega al tope.



7.4 * Accionamiento de apertura y cierre par-
ciales del toldo (cota “H"”)

En general, para accionar una apertura o un cierre parcial del foldo, hay que pulsar la
tecla que se ha asociado a la cota parcial durante la programacién (para obtener in-
formacion adicional, consulte el punto 06 del procedimiento 5.9). Si el ransmisor tiene
sélo fres teclas y hay sélo una cofa "H" memorizada, pulsar simultdneamente las teclas
A y V¥ para activar esta cota.

QUE HACER Sl...

’ 8 Lorientacién para la solucién de pro-
lemas)

¢ Al enviar un mando de subida, el motor no se activa:

Esto puede suceder si el toldo estd cerca del tope superior ("0). En este caso, primero
hay que bajar el foldo un poco y, a continuacién, enviar un nuevo mando de subida.
*El sistema funciona en la condicién de emergencia en modo ma-

nual:

— Comprobar si el mofor ha sufrido algin choque eléctrico o mecdnico fuerte.

— Comprobar la infegridad de todas las partes del motor.

- Aplicar el procedimiento de borrado (apartado 5.12) y volver a regular los topes.

’ 9 ELIMINACION DEL PRODUCTO

Este producto forma parte integrante del automatismo y, por consi-
guiente, debera ser eliminado junto con éste.

Al igual que para las operaciones de instalacién, también al final de la vida otil de
esfe producto las operaciones de desguace deberdn ser llevadas a cabo por perso-
nal experto.

Este producio estd formado de varios tipos de materiales: algunos podrén ser recicla-
dos y ofros deberdn ser eliminados. Inférmese sobre los sistemas de reciclaje o de eli-
minacién previstos por las normativas vigentes locales para esta categoria de producto.

jAtencion! - algunas piezas del producto pueden contener sustancias contaminantes
o peligrosas que, si se las abandonara en el medio ambiente, podrian provocar efec-
tos perjudiciales para el mismo medio ambiente y para la salud humana.
Tal como indicado por el simbolo de aqui al lado, estd prohibido arrojar
esfe producto en los residuos urbanos. Realice la “recogida selectiva” pa-
ra la eliminacién, segin los métodos previstos por las normativas vigentes

locales, o bien entregue el producio al vendedor cuando compre un nuevo producto
equivalente.

jAtencién! — los normas locales vigentes pueden prever sanciones importantes en el
caso de eliminacion abusiva de esfe producto.

’ '| 0 CARACTERISTICAS TECNICAS

® Tensién de alimentacién: Véanse los dafos técnicos en la efiqueta de cada
modelo. ® Potencia absorbida en Stand-by: < 0,5 V. ® Resolucién del
codificador: ~ 2°. ® Tiempo de funcionamiento continuo: 4 minutos. ®
Grado de proteccion: IP 44 (motor tubular). ® Temperatura de funciona-
miento: -20°C (minimo).

Notas:

- Todos las caracterisficas técnicas indicadas se refieren a una temperatura ambiental
de 20°C (+ 5°C).

- El fabricante se reserva el derecho de modificar el producto cuando lo considere ne-
cesario, manteniendo las mismas funciones y el mismo uso previsto.
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Nombre del fabricante: Nice S.p.A.
Direccion: Via Callalla n°1, 31046 Oderzo (TV) ltaly
Tipo de producto: Motor tubular para cortinas enrollables y toldos
Modelo/Tipo: TG SE619

TG SE 1014

TGME 817

TGME 1517

TG ME 3017

TG ME 4012

TG ME 5012

FABRICANTE Y CODIGOS DE
PRODUCTO
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O DEUTSCH

Hinweis zum Lesen dieser Gebrauchsanleitung — Die im Text genannten
Zahlen befinden sich am Anfang des Handbuches.

Legende der auf dem Geréteschild befindlichen Produktcodes — Das folgende
Beispiel erldutert die verschiedenen Kennbuchsiaben und Kennziffern, aus denen sich der zur
Cerdteidentifikation verwendete Produkicode zusammensetz!.

TG ME 1517 FAMILIE/BRAND
TG =T1GO
GESCHWINDIGKEIT U/min GROSSE ()
DREHMOMENT Nm S =SMALL = & 35mm

M = MEDIUM = @ 45mm

ENDSCHALTERTYP

~ ENDSCHALTERTYP

CGROSSE (21 Wenn nicht angegeben = Mechanisch
FAMILIE/BRAND E = Elekironisch

Fir die vollstéindige Liste der Codes und die Herstellerangaben siehe Kapitel , 11 - HERSTELLER
UND PRODUKTCODES".

Eventuelle weitere Informationen zum Gerdt und kombinierbaren Zubehér finden Sie auf der
Website ,www.niceforyou.com”.
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1.1 ¢ Hinweise fur lhre Sicherheit

* ACHTUNG! - Fiir die Sicherheit von Personen ist es wichtig, sich an
diese Anweisungen zu halten. Eine falsche Installation kann zu schweren Ver-
letzungen fuhren. Deshalb ist es wichtig, alle Abschnitte des Handbuches vor Beginn
der Arbeit gelesen zu haben. Im Falle von Unklarheit wenden Sie sich an den Installa-
teur/Hersteller.

1 - Deutsch

HINWEISE UND v
VORSICHTSMASSNAHMEN FUR IHRE
SICHERHEIT

¢ ACHTUNG! - Fir die Sicherheit wichtige Anweisungen - aufbewah-
ren! Dieses Handbuch fiir eventuelle zukiinflige VWartungsarbeiten und zur Entsor-
gung des Produkis aufbewahren.

1.2 ¢ Hinweise fir die Installation

e Alle Installationen, Anschlisse, Programmierungen und Wartun-
gen des Produkts dirfen nur von qualifiziertem und kompeten-
tem Personal bei Einhaltung der Gesetze, der ortlichen Vorschrif-
ten und der in diesem Handbuch aufgefihrten Anleitungen ausge-
fGhrt werden. )

e Uberpriffen Sie die Unversehrtheit des Produkis direkt nach dem Offnen der Verpa-
ckung.

e Vor der Installation Uberprifen, ob das vorliegende Produkt fir die Automatisierung Ih-
rer Markise oder lhres Rollladens geeignet ist (siehe Kapitel 3).

e Alle Installations- und Wartungsarbeiten des Produkis miissen bei von der Stromspei-
sung gefrennter Automatisierung ausgefihrt werden. Zur Sicherheit an den Trennvorrich-
tungen ein Schild mit der Aufschrift , ACHTUNG! WARTUNGSARBEITEN" anbringen.

e Vor dem Beginn der Installationsarbeiten alle Stromkabel entfernen, die nicht zur Arbeit
gehéren, auBerdem alle zum Betrieb des Rollladens notwendigen Mechanismen de-
akfivieren.

o \Wenn das Produkt bei einer Hohe unter 2,5 vom Boden oder auf einer anderen Auf-
lagefldche installiert wird, missen seine sich bewegenden Teile mit einer Abdeckung
geschiizt werden, um einen unerwiinschten Zugang zu vermeiden. Beziglich des
Schutzes bezieht man sich auf die Gebrauchsanleitung des Rollladens, wobei jedoch
der Zugang fir Wartungsarbeiten gewdhrleistet werden muss.

® Bei Markisen ist es dagegen notwendig, einen waagrechten Mindestabstand von 40
cm zwischen der vollsidndig gedffneten Jalousie und einem eventuell davor liegenden
festen Gegenstand zu garantieren.

¢ \Wéhrend der Installation das Produkt vorsichtig behandeln: Quetschungen, Sté3e,
Herunterfallen oder Kontakle mit jeglichen Flussigkeiten vermeiden; keine spitzen Ge-
gensténde in den Motor bringen; nicht durchbohren und keine Schrauben auBerhalb
des Motors anbringen; das Produkt nicht in die Néhe von Wérmequellen bringen und
keinen offenen Flammen aussetzen (Abb. 1).

Solche Akfionen kénnen das Produkt beschadigen, zu Fehlfunkiionen oder Gefahren
fihren. Bei einem defektem Produkt, sofort die Installation unterbrechen, und den Ins-
tallateur/Hersteller kontaktieren.

® Das Produkt nicht mehr zerlegen, als in diesem Handbuch angegeben ist.

e Keine Anderungen an den Produkibestandteilen ausfihren, aufer den in diesem
Handbuch angegebenen. Nicht zugelassene Vorgénge fihren zu Funkiionsstérungen.
Der Hersteller lehnt jede Verantwortung fir Schaden durch willkirliche Anderungen
des Produkts ab.

e Das Speisungskabel des Produkis ist aus PVC und nur fir Installationen in Innenberei-
chen geeignet. Wenn die Insfallation in AuBenbereichen erfolgt, muss das ganze Ka-



bel mit einer Schiitzhiille bedeckt werden.

® Das Stromkabel des Motors Gummi eignet sich fir den Einsatz im Innen- und AuBen-
bereich. In jedem Fall sollte das Kabel tber seine gesamte Lénge mit einer speziellen
Schutzleitung fiir Stromkabel geschiitzt werden.

® Motor mit festem Versorgungskabel: Das Versorgungskabel kann nicht ausge-
tauscht werden. Falls das Kabel beschadigt ist, muss das Gerét entsorgt werden.

* Motor mit abnehmbarem Versorgungskabel mit passendem Stecker: VWenn das Netz-
kabel beschadigt ist, muss es vom Hersteller, vom technischen Kundendienst oder von
einer Person mit einer vergleichbaren Qudlifikation ersetzt werden, um jede Geféhr-
dung auszuschliePen.

o Wahrend der Ausfihrung der Anlage, alle Personen vom Rollladen entfernt halten,
wenn dieser in Bewegung ist.

® Zur Steverung des Produkis ausschlieBlich Druckknépfe verwenden, die eine ,Todmann-
funktion” aufweisen, bzw. die iber die ganze Bewegungsdauer gedriickt werden missen.

 Das Verpackungsmaterial des Produkis muss bei vollstandiger Einhaltung der &rilichen
\/orschriﬁen enfsorgt werden.

1.3 ¢ Hinweise fur den Gebrauch

® Das Produkt darf nicht von Personen (einschlieBlich Kindern) verwendet werden, deren
physische, empfindungsbezogene oder geistige Fahigkeiten eingeschrénkt sind, oder
die keine Erfahrung oder Kenntnisse besitzen, aufer wenn diese mittels einer fir ihre
Sicherheit verantwortlichen Person Gberwacht werden oder Anleitungen Gber die An-
wendung des Produkis erhalten haben.

e Kinder dirfen nicht mit den festen Steuerungen der Automatisierung spielen.

o Auf den Rollladen achten, wenn dieser in Bewegung ist und sich von diesem entfernt
halten, bis die vorliegende Bewegung abgeschlossen ist.

® Wenn die Scheiben in der Néhe der Automatisierung gereinigt werden, dirfen die
Stevervorrichtungen nicht betdtigt werden; wenn diese automatisch sind, muss auch
der Strom ausgeschaltet werden.

e Die Automatisierung héufigen Prifungen unterziehen, um zu sehen, ob Stérungen oder
Verschleispuren oder Schiden an Kabeln und Federn vorliegen (wenn diese vorhan-
den sind). Die Automatisierung nicht verwenden, wenn sie eingestellt oder repariert
werden muss; wenden Sie sich bitte ausschlieBlich an spezialisiertes technisches Per-
sonal, um diese Probleme zu 16sen
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Das Produkt ist ein Rohrmotor fir die Automatisierung von Markisen und Rollléden. Je=
der anderer Gebrauch ist untersagt! Der Hersteller ist nicht fir Sché-

BESCHREIBUNG DES PRODUKTS UND
VERWENDUNGSZWECK

den durch einen unsachgeméflien Gebrauch des Produkts verant-
wortlich, der von den Angaben dieses Handbuchs abweicht.

Das Produkt weist die folgenden Eigenschaften auf:

- wird durch das Stromnetz mit Strom versorgt (Uberprifen Sie die Kompatibilitat auf
dem Etikett am Motor);

- Es kann den Rollladen nach oben und nach unten fahren und kann diesen am oberen
oder unteren Endschalter, sowie in Zwischenpositionen anhalten;

- es enthdlt einen Funkempfénger und eine Steuerzentrale mit Encoder-Technologie, die die
elektronische Kontrolle der Bewegung und die Genauigkeit der Endschalter gewdhrleistet;

- es kann Uber Funk mit einem fragbaren TTGO-Sender [nicht in der Verpackung enthal-
ten) programmiert und verwendet werden;

- es ist fir Wohngebdude entwickelt worden und somit nicht fir einen Dauerbetrieb ge-
dacht. Es garantiert jedoch eine durchgehende Betriebszeit von hochstens 4 Minuten.

- Das Produkt ist mit einem Thermoschutzschalter ausgestattet, der im Falle einer Uber-
hitzung aufgrund einer Anwendung der Automatisierung iber den vorgesehenen Limits
automatisch die Stromspeisung unterbricht und sie erst wieder herstellf, wenn sich die
Temperatur normalisiert hat.

Ubereinstimmung des Produkts mit der Standby-Verordnung:

Dieses Produkt erfiillt die Kriterien der Standby-Verordnung. Das Produkt schaltet inner-
halb von 10 Sekunden nach Beendigung des Mandvers automatisch in den Standby-
Modus.

’ 3 INSTALLATION DES PRODUKTS

3.1 ¢ Vorpriifungen - Anwendungslimits
Achtung! - Vor der Installation die folgenden Aspekte priifen.

e Jede wurde dafiir entwickelt, Markisen und Rollldden mit bestimmten Gréfen- und Ge-
wichtseigenschaften zu automatisieren. Deshalb vergewisser Sie sich vor der Installa-
tion, dass die Parameter des vorliegenden Motors [Drehmoments, Drehgeschwindig-
keit und Befriebszeit) fir die Automatisierung lhrer Markise oder Ihres Rollladens geeig-
net sind. Achtung! - Insbesondere installieren Sie keinen Motor, des-
sen Drehmoment Uber dem fir die Bewegung lhrer Markise oder
lhres Rollladens notwendigen Drehmoment liegt.

e Uberpriffen Sie den Durchmesser der Aufwickelrolle. Dieser muss entsprechend dem
Drehmoment des Motors folgendermaBBen gewdhlt werden:
- fur die Motoren der Gréfe ,S" (@ = 35 mm) muss der Innendurchmesser der Aufwi-
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ckelrolle mindestens 40 mm betragen;

- fur die Motoren der Gréfe ,M" (@ = 45 mm) und Drehmoment bis 35 Nm (einschlief>-
lich) muss der Innendurchmesser der Aufwickelrolle mindestens 52 mm betragen;

- fur die Motoren der Gréfle ,M" (@ = 45 mm) und Drehmoment iber 35 Nm muss der
Innendurchmesser der Aufwickelrolle mindestens 60 mm betragen.

- fur die Motoren der Grofe ,L" (@ = 58 mm), muss der Innendurchmesser mindestens
70 mm befragen.

¢ |m Falle einer Installation im Freien muss der Motor einen geeignefen Schuiz gegen
Witterungsverhélinisse gewdhrleisten.

Weitere Einsatzbeschrankungen kénnen Sie den Angaben den Kapiteln 1, 2 und den

JTechnischen Merkmalen” entnehmen.

3.2 ¢ Installierung des Rohrmotors

Hinweise:

- Bevor Sie mit der Arbeit beginnen, lesen Sie aufmerksam die Hinweise in den Para-

graphen 1.1 und 3.1.
- Eine fehlerhafte Installation kann zu ernsthaften Verletzungen fihren.

Zur Montage und Installation des Motors beziehen Sie sich bitte auf die Abb. 2. Im Nice
Produktkatalog finden Sie auBerdem Informationen zur Auswahl der Endschalternutmutter
(Abb. 2-a), der Mitnehmrolle (Abb. 2-b| und des Befestigungsbiigels fir den Motor
(Abb. 2-g)

P (4 sromanscHLUssE

4.1 e Installation der Schutzvorrichtungen
innerhalb des Stromnetzes

In Ubereinstimmung mit den Vorschriften fur elektrische Installationen missen im Stromver-
sorgungsnelz des Motors ein Kurzschlussschutz und ein Lastirennschalter installiert werden.

Achtung! - Die Trennvorrichtung muss entsprechend den Bedingun-

gen der Uberspannungskategorie lll die vollstéiindige Trennung von
der Stromversorgung erméglichen.

Der Lastirennschalter muss vom Antrieb aus sichtbar sein. Im gegenteiligen Fall ist ein
System zu installieren, das einen versehentlichen oder nicht auforisierten Anschluss der
Netzspannung verhindert, um jede mégliche Gefahr auszuschliefen.

Hinweis — Die zwei Vorrichtungen sind nicht in der Verpackung enthalten.
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4.2 ¢ Anschluss des Motors an das Stromnetz

Achtung!

e Ein falscher Anschluss kann Betriebsstérungen oder geféhrliche Situationen verursa-
chen: Halten Sie sich strikt an die Anweisungen dieses Abschnitts.

® \Wenn das Netzkabel beschadigt ist, darf das Produkt nicht mehr in Betrieb genom-
men werden: das Kabel kann nicht ersetzt werden. Wenden Sie sich in diesem Fall an
den Installateur/Hersteller.

 Das Stromkabel darf nur mit einem vom Hersteller des Gerdts bereitgestellten Kabel dessel-
ben Typs ersetzt werden. Wenn das Stromkabel nicht ersetzt werden kann, muss das Geréit
entsorgt werden.

Vanuit elekirisch oogpunt moet de motor permanent gevoed worden via een perma-
nente aansluiting op het elekirische distributienet (zie compatibiliteit op het efiket op
de motor]. Zum Anschluss des Motors an das Stromnetz die Kabel 1, 2, 3 benutzen

(Abb. 3).
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5.1 ¢ Allgemeine Hinweise

* Die Einstellung der Endschalter muss nach der Installation des Motors in der Markise
oder dem Rollladen und nach dem Anschluss ans Stromnetz erfolgen.

® Bei Installationssituationen, bei denen mehrere Motoren und/oder mehrere Empfénger
vorhanden sind, muss vor der Programmierungen der Strom von den Motoren und
Empféngern abgeschaltet werden, die man nicht programmieren méchte.

* \Wichtig: Beachten Sie genau die in den Verfahren aufgefihrien Zeitlimits: Ab dem
Loslassen der Taste hat man 15 Sekunden Zeit, um die néchste fir das Verfahren
vorgesehene Taste zu driicken; nach dem Ablaufen dieser Zeit fihrt der Motor 6
Bewegungen aus, um die Annullierung des laufenden Verfahrens mitzuteilen.

* Wéhrend der Programmierung fihrt der Motor eine bestimmte Anzahl kurzer
Bewegungen aus, als ,Antwort” auf den vom Installateur eingegebenen Befehl. Es ist
wichtig, die Anzahl dieser Bewegungen zu zéhlen und nicht auf die Richtung zu ach-
ten, in die diese ausgefihrt werden.

PROGRAMMIERUNG UND
EINSTELLUNG DER ENDSCHALTER



5.2 o SchlieB- und Offnungspositionen, in
denen die Markise/ger Rollladen auto-
matisch anhalt

Weéhrend des Hoch- und Herunterfahrens hélt der Motor automatisch die Markise oder
den Rollladen an, wenn diese eine vom Installateur programmierte Position erreicht. Die
programmierbaren Positionen sind (Abb. 4):

— Position ,0" = Endschalter oben: Markise/Rollladen komplett aufgerollr;
— Position ,1" = Endschalter unten: Markise/Rollladen komplett abgerollt;
— Position ,H" = Zwischenposition: Markise/Rollladen teilweise gedfinet.

Wenn die Endschalter noch nicht programmiert sind, kann die Bewegung der Markise
oder des Rollladens nur iber die , Totmannfunktion” erfolgen, d. h. indem die Bedientas-
te fir den gewiinschten Zeitraum der Bewegung gedriickt gehalten wird; die Bewegung
stoppt, sobald der Benutzer die Taste loslasst. Nach der Programmierung der Endschal-
fer reicht dagegen ein einfacher Impuls auf die gewinschte Taste aus, um die Markise
oder den Rollladen zu starten; die Bewegung endet selbsténdig, sobald die Markise
oder der Rollladen die vorgesehene Position erreicht hat. Fir die Einstellung der Hohen
,0" und ,1" stehen verschiedene Verfahren zur Verfigung; die Wahl des geeigneten
Verfahrens héngt auch von der Konstrukfion Threr Markise oder Ihres Rollladens ab.

ACHTUNG! - Wenn man erneut die bereits vorher eingestellten Ho-
hen der Endschalter éindern moéchte, sollte man beachten dass:

- man bei Einstellung mit einem anderen Verfahren als dem vorher
benutzten Verfahren ZUERST die Hohen mit den Verfahren 5.12. 18-
schen muss.

- man bei Einstellung mit demselben Verfahren, welches man vorher
angewendet hat, das Léschen der Hhen nicht notwendig ist.

Die Programmierung der Endschalter koppelt auch gleichzeitig die beiden Drehrichtun-
gen des Motors mit den jeweiligen Tasten fir das Hochfahren (&) und Herunterfahren
(W) der Steuervorrichtung (zu Beginn, wenn die Endschalter noch nicht programmiert
sind, erfolgt die Kopplung zuféllig und es kann passieren, dass die Markise beziehungs-
weise der Rollladen beim Driicken der Taste A anstaft nach oben nach unten féhrt und
umgekehrt).

Art der Anwendungen und Betriebsanforderungen Empfohlene Programmierungen

Senkrechte Markise auf Rolle

* mit automatischem Stopp in der hohen
Endschalterposition ,0“ (mit Kasten)

Programmierung im halbautomatischen Modus
(Kapitel 5.7)

NI
\\\*Q
/N

Programmierung
Endschalter:

e ohne mechanische
Halterungseinschrankungen am oberen
Endschalter ,0"

Programmierung im manuellen Modus
(Kapitel 5.6)

\“

...ggf. die Aufschlagkraft beim SchlieBen
verringern

Einstellung der Zugkraft des Motors (Funktion

Verfiigbare Funktionen... ,RDC*" - Kapitel 5.11)
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Art der Anwendungen und Betriebsanforderungen

Empfohlene Programmierungen

Armmarkise

Programmierung
Endschalter:

e mit automatischem Stopp in der hohen
Endschalterposition ,0“ (mit Kasten)

= k"

7

Programmierung im halbautomatischen Modus
(Kapitel 5.7)

* ohne mechanische Halteeinschrankungen
(quadratischer Balken oder ahnlich)

>

-

Programmierung im manuellen Modus (Kapitel
5.6)

Verfiigbare Funktionen...

...um die Markise zu spannen: Funktion
“FRT”

Programmierung der Funktion ,FRT*
(Kapitel 5.12)

...ggf. die Aufschlagkraft beim SchlieBen
verringern

Einstellung der Zugkraft des Motors (Funktion
L,RDC*" - Kapitel 5.11)

Rollladen

Programmierung
Endschalter:

e mit Federn und Stoppern

® ohne Federn, aber mit Stoppern

* ohne mechanische Blockierung

Programmierung im manuellen Modus
(Kapitel 5.6)
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5.3 ¢ Ubersicht der Sender

5.3.1 - Rangfolge bei der Speicherung der Sender
Im Allgemeine kann ein Sender als ERSTER oder als ZVWEITER (oder dritter, vierfer usw.)
Sender gespeichert werden.

A - Erster Sender

Ein Sender kann nur dann als ersfer Sender gespeichert werden, wenn im Motor kein
anderer Sender gespeichert ist. Fir diese Speicherung das Verfahren 5.5 ausfihren (die-
ses Verfohren speichert den Sender).

B - Zweiter Sender (oder dritter, vierter, usw.)

Ein Sender kann nur dann als zweiter (oder dritter, vierter, usw.] Sender gespeichert wer-

den, wenn im Motor der Erste Sender bereits gespeichert ist. Fir diese Speicherung fih-
ren Sie eines der Verfahren unter Abschnitt 5.10 aus.

5.3.2 - Anzahl der speicherbaren Sender
Es kénnen 30 Sender gespeichert werden.

5.4 ¢ Sender zum Einsatz fir die
Programmierungsverfahren

Wenn der fir die Programmierung eingesetzte Sender mehr Automatisierungsgruppen

stevert, muss wahrend eines Verfahrens vor dem Absenden einer Steverung die ,Grup-

pe" gewdhlt werden, zu der die zu programmierende Automatisierung gehért.

5.5 ¢ Speicherung der ersten Fernsteuerung
01. Den Rohrmotor an die Stromversorgung anschliePen;

02. Halten Sie die Taste B gedriickt, und warten Sie, bis der Motor 3 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen.

5.6 * Manuelle Einstellung der
Endschalterpositionen Oben (,,0”) und
Unten (,,1”)

Dieses Verfahren iberschreibt die eventuell vorher eingestellten Hohen nicht mit den neu-
en Hohen. Die Endschalterhéhe muss vor dem Fortfahren geléscht werden.

5.6.1 - Zum Speichern des Endschalters OBEN (,,0”)
Vor Beginn des Verfahrens die Markise oder den Rollladen auf halber Hhe positionieren:

01. Positionieren Sie die Markise bzw. den Rollladen auf der gewiinschten Héhe;
02. Halten Sie die Tasten B und A gleichzeitig gedrickt, und warten Sie, bis der Mo-
tor 3 Bewegungen ausfihrt. Am Ende lassen Sie die Tasten los.

5.6.2 - Zum Speichern des Endschalters UNTEN (, 1)

Vor Beginn des Verfohrens die Markise oder den Rollladen auf halber Hohe positionieren:

01. Positionieren Sie die Markise bzw. den Rollladen auf der gewiinschten Hohe;

02. Halten Sie die Tosten B und ¥ gleichzeitig gedrickt, und warten Sie, bis der Mo-
for 3 Bewegungen ausfihrt. Am Ende lassen Sie die Tasten los.

Hinweis - Nach den Einstellungen sfeuert die Taste A den Ansfieg und die Taste W den

Abstieg des Rollladens. Die Markise/der Rollladen bewegt sich innerhalb der von den

Endschalter festgelegten Hohengrenzen.

5.6.3 - Zum Léschen des Endschalters OBEN (,,0”)

01. Halten Sie die Toste B gedrickt, und warfen Sie, bis der Motor 2 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen:

02. Halten Sie die Tasten B und A gleichzeitig gedrickt, und warten Sie, bis der Mo-
for 4 Bewegungen ausfihrt. Am Ende lassen Sie die Tasfen los.

5.6.4 - Zum Loéschen des Endschalters UNTEN (,, 1)

01. Halten Sie die Taste B gedrickt, und warten Sie, bis der Motor 2 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen;

02. Halten Sie die Tasten B und ¥ gleichzeitig gedriickt, und warten Sie, bis der Mo-
tor 4 Bewegungen ausfihrt. Am Ende lassen Sie die Tasten los.

5.7 ¢ Halbautomatische Programmierun des
Endschalters Oben (,,0”) und Unten%,,'l”)

5.7.1 - Mechanische Sperre in der Position Endschalter Oben (,,0”)

ACHTUNG! - Programmierung nur fior Markisen mit mechanischer
Sperre fir den Endschalter Oben (,,0”)

Hinweise:

— Dieses Verfahren iberschreibt die eventuell vorher mit demselben Verfahren eingestell-
ten Hohen nicht mit den neuen Héhen.

— Beim Speichern der Endschalter mit diesem Verfahren, werden die beiden Héhen stéin-
dig von der Funkfion ,automatische Aktualisierung der Endschalter” kontrolliert und ak-
tualisiert (siehe Paragraph 7.3).

Vor Beginn des Verfahrens die Markise auf halber Héhe positionieren:

01. Fahren Sie die Markise nach oben, indem Sie die Taste A [(oder W) gedriickt halten,
und warten Sie ab, bis die Markise automatisch durch das AnstoBen gegen die Struk-
fur angehalten wird (= Endschalter oben ,0"). Die Taste dann wieder loslassen;

02. Fahren Sie die Markise nach unten, indem Sie die Taste ¥ (oder A| driicken und
lassen Sie die Taste los, sobald sich die Markise auf der Héhe des gewiinschten
Endschalters unten , 1" befindet. Eventuell die Position mit beiden Tasten vercéindern;
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03. Halten Sie die Tasten B + V¥ gleichzeitig gedriickt, und warfen Sie, bis der Motor
3 Bewegungen ausfihrt. Am Ende lassen Sie die Tasten los.

Anmerkungen:

— Wahrend der Ausfihrung des Verfahrens ist es jederzeit maglich, die Speicherung zu
[&schen, indem Sie 15 Sekunden warfen, bis der Motor 6 Bewegungen ausfihrt.

—Nach der Programmierung stevert die Taste A das Hochfahren und die Taste ¥ das
Herunterfahren des Rollladens. Weéhren des Hochfahrens wird die Markise durch das
AnstoPen der mechanischen Sperren gegen die Struktur (= Endschalter oben ,0”) an-
gehalten, wéhrend die Markise beim Herunterfohren am vom Installateur festgelegtem
Endschalter unten (,1") anhdlt.

5.8 * Programmijerung der Hohe (,H”) fir das
teilweise Offnen/Verschlief3en
5.8.1 - Zum Speichern des ZWISCHENPOSITION-Endschalters (,,H")

Dieses Verfahren Uberschreibt die eventuell vorher mit demselben Verfahren eingestell-
te Héhe nicht mit der neuen Héhe. Die Endschalterhéhe muss vor dem Fortfahren ge-
[&scht werden.

01. Positionieren Sie die Markise bzw. den Rollladen auf der gewiinschten Héhe.
02. Halten Sie die Tasten A und ¥ gleichzeitig gedriickt, und warten Sie, bis der Mo-
for 3 Bewegungen ausfihrt. Am Ende lassen Sie die Tosten los.

5.8.2 - Zum Léschen des ZWISCHENPOSITION-Endschalters (,H”)

01. Halten Sie die Taste M gedrickt, und warten Sie, bis der Motor 2 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen;

02. Halten Sie die Tasten A und ¥ gleichzeitig gedriickt, und warten Sie, bis der Mo-
for 4 Bewegungen ausfihrt. Am Ende lassen Sie die Tasten los.

5.9 ¢ Speichern eines ZWEITEN (dritten, vier-
ten, usw.) Senders

Fir die Ausfihrung der Verfahren muss man einen bereits gespeicherten zweiten Sender
[,alt") zur Verfigung haben.

5.9.1 - Speichern eines weiteren Senders

01. (auf dem neuen Sender) Halten Sie die Taste B 8 Sekunden lang gedriickt und
lassen Sie sie danach los (auf diese Weise fihrt der Motor keine Bewegung aus).

02. (auf dem alten Sender) 3 Mal auf eine beliebige Taste driicken, die jedoch
gespeichert sein muss [Der Motor startet mit der Aktion, die dieser Taste zugeordnet
ist.), zum Beispiel die Taste W;

03. (auf dem neuen Sender) Driicken Sie die Taste B einmal, um das Verfahren zu been-

7 - Deutsch

den. Achtung! - Fihrt der Motor 6 Bewegungen aus, bedeutet das, dass der Spei-
cher voll ist.

Hinweis — Wahrend der Ausfihrung des Verfahrens ist es jederzeit méglich, die Spei-
cherung zu I6schen, indem Sie 15 Sekunden warten, bis der Motor 6 Bewegungen
ausfihrt.

5.10 ¢ Funktionen

5.10.1 - Einstellung der Stufe der Drehmomentreduzierung (Funktion
RDC)

01. Halten Sie die Toste B gedrickt, und warfen Sie, bis der Motor 2 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen;

02. Halten Sie die Taste M gedrickt, und warten Sie, bis der Motor 3 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen:

03. Halten Sie die Tasten B + A gleichzeitig gedriickt, und warten Sie, bis der Motor
4 Bewegungen ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen.
a. Halten Sie die Taste A gedriickt, aktivieren Sie die RDC und warten Sie, bis der
Motor 4 Bewegungen ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen.
b. Halten Sie die Taste ¥ gedriickt, deaktivieren Sie die RDC und warten Sie, bis
der Motor 2 Bewegungen ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen.

Hinweis — Wahrend der Ausfihrung des Verfahrens ist es jederzeit méglich, die Spei-
cherung zu I6schen, indem Sie 15 Sekunden warten, bis der Motor 6 Bewegungen
ausfihrt.

5.11 e Totalléschung
5.11.1 - Mit einem gespeicherten Sender ausgefihrtes Verfahren

01. Halten Sie die Taste B gedrickt, und warten Sie, bis der Motor 2 Bewegungen
ausfuhrt. Die Taste dann wieder loslassen;

02. Halten Sie die Taste M gedrickt, und warten Sie, bis der Motor 3 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen;

03. Halten Sie die Taste M gedriickt, und warten Sie, bis der Motor 4 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen;

04. Halten Sie die Taste ¥ gedriickt, und warten Sie, bis der Motor 5 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen.

Hinweis — \Wdhrend der Ausfihrung des Verfahrens ist es jederzeit maglich, die Speiche-
rung zu l&schen, indem Sie 15 Sekunden warten, bis der Motor 6 Bewegungen ausfihrt.

5.11.2 - Mit einem nicht gespeicherten Sender ausgefihrtes Verfahren

01. Schalten Sie die Stromzufuhr zum Motor ab;

02. Schalten Sie die Stromzufuhr zum Motor wieder ein;

03. Halten Sie die Taste B gedrickt, und warten Sie, bis der Motor 2 Bewegungen
ausfuhrt. Die Taste dann wieder loslassen;



04. Schalten Sie die Stromzufuhr zum Motor ab;

05. Schalten Sie die Stromzufuhr zum Motor wieder ein:

06. Halten Sie die Taste B gedriickt, und warten Sie, bis der Motor 2 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen;

07. Halten Sie die Taste B gedrickt, und warten Sie, bis der Motor 3 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen;

08. Halten Sie die Taste M gedriickt, und warten Sie, bis der Motor 4 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen;

09. Halten Sie die Taste ¥ gedriicki, und warten Sie, bis der Motor 5 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen.

Hinweis — Wahrend der Ausfihrung des Verfahrens ist es jederzeit moglich, die Speiche-
rung zu léschen, indem Sie 15 Sekunden warten, bis der Motor 6 Bewegungen ausfihrt.

>

6.1 ¢ Klimasensoren fir Wind, Sonne, Regen

Hinweis — Die Klimasensoren dirfen nicht als Sicherheitsvorrichtungen betrachtet wer-
den, da sie nicht in der Lage sind, Defekte an der Markise durch Regeneinfall oder star-
ken Wind zu vermeiden; ein banaler Stromausfall kénnte die Automatik der Markise un-
méglich machen. Deshalb missen diese Sensoren als Bestandteil der Automatisierung
betrachtet werden, die dem Schutz der Markise dienen. Der Hersteller entzieht sich jeg-
licher Haftung bei Materialschaden, die auf nicht von den Sensoren erfasste Witterungs-
ereignisse zuriickzufihren sind.

OPTIONALE ZUBEHORTEILE

6.1.1 - Definitionen und Konventionen

* Manuelle Steuerung ,,Sonne On” = erlaubt seitens des Motors den Empfang
der automatischen vom ,Sonnensensor” (falls vorhanden| bertragenen Steuerungen.
Wihrend des Zeitraums, in dem der Empfang freigegeben ist, kann der Benutzer je-
derzeit manuelle Steuerungen ausfihren: Diese Uberlagern sich mit der automatischen
Funkfion der Automatisierung.

¢ Manuelle Steuerung ,Sonne Off” = schaltet den Empfang der automatischen
vom ,Sonnensensor” (falls vorhanden) ibertragenen Steuerungen seitens des Motors
ab. Wéhrend des Zeitraums, in dem der Empfang abgeschaltet ist, funktioniert die Au-
fomatisierung nur mit den vom Benutzer gesandten manuellen Steverungen. Die Sen-
soren ,Wind” und ,Regen” kénnen nicht abgeschaltet werden, da sie dem Schutz der
Automatisierung gegen diese Witterungseinflisse dienen.

e Intensitét ,,oberhalb des Grenzwerts” der Sonne/des Windes = Be-
dingung, bei der das Witterungsphénomen hohen Werten entspricht, die tber den
eingestelllen Grenzwerten liegen.

¢ Intensitat ,unterhalb des Grenzwerts” der Sonne/des Windes = Be-
dingung, bei der das Witterungsphénomen niedrigen Werten entspricht, die unter
den eingestellien Grenzwerten liegen.

¢ ,Windschutz” = Bedingung, bei der das System alle Offnungssteuerungen der
Markise aufgrund der Windintensitét oberhalb des Grenzwerts verhindert.

¢ ,Regen” = Bedingung, bei der das System Regen erfasst, im Vergleich zu der vor
herigen Bedingung ,Kein Regen”.

¢ ,Manuelle Steuerung” = Steuerung des Hochfahrens, Herunterfahrens oder
Stopps, die vom Benuizer Uber einen Sender gesandt werden.

6.1.2 - Verhalten des Motors unter den verschiedenen Witterungsbe-
dingungen

Die Wettersensoren erlauben, die Markise auf der Basis der Klimabedingungen auto-

matisch zu bewegen.

Bei allen Sensoren lassen sich die Sonnen- und Wind-Einsatzgrenzwerte nur einstellen,
wenn der Sensor selbst ordnungsgemaB programmiert wurde.

6.1.2.1 - Verhalten der Automatisierung, wenn der ,,Sonnensensor”
vorhanden ist (Abb. 5)

Wenn die Intensitét des Sonnenlichts mindestens zwei Minuten iber dem eingestellien Grenz-
wert [oberhalb Sonnengrenzwert) liegt, fihrt der Motor von selbst das Herunterfahren durch.
Wenn die Intensitdt des Sonnenlichts kontfinuierlich mindestens 15 Minuten unter der
Hysferesegrenze (unterhalb Sonnengrenzwert) liegt, zirka 50 % des oberen Sonnen-
grenzwerts, fihrt der Motor von selbst das Hochfahren durch.

Momentane Verringerungen der Sonnenintensitdt, die weniger als 15 Minuten dauern,
haben keinen Einfluss auf den Gesamtzyklus.

Die manuell vom Benutzer ausgefihrten Steuerungen summieren sich zu den automati-
schen Befehlen.

6.1.2.2 - Verhalten der Automatisierung, wenn der ,Regensensor”
vorhanden ist (Abb. 6)

Bei Regen geht der Status von ,kein Regen” zu ,Regen” iber. Wenn der Sensor die In-
formation ,Regen” erfasst, akfiviert er den im Motor programmierten Befehl fir diesen
Zustand, d.h. einen Offnungs- oder Schliefbefehl.

Programmierung der Einschaltrichtung bei Regen

01. Halten Sie die Taste B gedrickt, und warten Sie, bis der Motor 2 Bewegungen
ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen;

02. Halten Sie die Taste B gedrickt, und warten Sie, bis der Motor 3 Bewegungen
ausfuhrt. Die Taste dann wieder loslassen;

03. Halten Sie die Taste ¥ gleichzeitig gedriickt, und warten Sie, bis der Motor 2 Be-
wegungen ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen.
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04. Wahlen Sie eine der beiden unteren Einstellungen fiir das Verhalten bei Regen:

- Halten Sie die Taste A gedriicki, und warten Sie, bis der Motor 3 Bewegungen
ausfihrt. Bei Regen wird ein Hochfahren-Befehl erfeilt.

oder

- Halten Sie die Taste ¥ gedriickt, und warten Sie, bis der Motor 3 Bewegungen
ausfihrt. Bei Regen wird ein Hochfahren-Befehl erteilt.

Hinweis — \Wahrend der Ausfihrung des Verfahrens ist es jederzeit méglich, die Speiche-
rung zu ldschen, indem Sie 15 Sekunden warten, bis der Motor 6 Bewegungen ausfihrt.

6.1.2.3 - Verhalten der Automatisierung, wenn der ,,Windsensor”
vorhanden ist (Abb. 7)

Wenn die Intensitét des Windes den eingestellten Grenzwert Ubersteigt, schaltet sich
der Windschutz ein und schlieft die Markise. Bei eingeschaltetem Schutz werden die
manuellen Steuerungen deaktiviert (die Markise kann nicht gedffnet werden).

Nach der Sperrzeit werden die manuellen Steuerungen wieder aktiviert und nach 15
Minuten wird die automatische Funktion wieder aufgenommen.

6.1.2.4 - Uberkreuz-Verhalten der verschiedenen Wetterbedingungen

Jede Wetterbedingung besitzt eine Prioritét, die Prioritdtenskala ist folgende: Wind, Re-
gen, Sonne. Wind ist das Phédnomen mit der gréften Prioritét. Ein Phénomen mit he-
herer Prioritdt setzt den Zustand des Phéinomens mit einer niedrigeren Prioritdt zuriick.
Beispiel:
ﬁn eFi)nem schénen Sonnentag féhrt die Markise wegen der intensiven Lichteinstrahlung
erunter.
Wenn Wolken aufziehen und ein Tropfen Regen auf den Sensor fdllt, sefzt der Motor
den Zustand ,Sonne” zuriick und fihrt die bei ,Regen” vorgesehene Bewegung aus.
Wenn die Windgeschwindigkeit ansteigt und den eingestelllen Grenzwert ibersteigt,
deakiiviert der Motor die bei Regen vorgesehene automatische Abfolge und befiehlt das
Hochfahren; die Markise bleibt solange geschlossen, wie Wind vorhanden ist.
Wenn der Wind sich gelegt hat, endef nach 10 Minuten der Windalarm und wenn die
Bedingungen ,Regen” noch vorhanden ist, wird sie emeut aktiviert und die voreinge-
stellle Aktion ausgefihrt. Zum Ende der Bedingung ,Regen” wird das Sonnenprogramm
wieder akfiviert. Wenn die Lichtintensitét den Grenzwert Ubersteigt, wird die Markise
wieder ausgefahren.
Wenn die Lichtintensitét unter den Sonnengrenzwert fallt, wird nach 15 Minuten die Ak-
fion Hochfahren befohlen.

6.1.2.5 - Steuerungen ,,Sonne-On” und ,,Sonne-Off”

Die Steuerungen ,SonneOn” und ,Sonne-Off" aktivieren und deaktivieren den Automatismus.
Beim Senden des Befehls ,Sonne-On" wird der Automatismus eingeschaltet; d.h. wenn die
Sonne scheint, erzeugt die Markise einen Offnungsbefehl. Wenn der Automatismus bereits
aktiv ist, wird er zuriickgesetzt und die Algorithmen beginnen mit sofortiger Wirkung von
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vomne. Im Fall eines Empfangs von Sonne-ON, wenn keine Bewegung vorgesehen ist, sig-
nalisiert der Motor den Empfang des Befehls mit zwei Bewegungen. Wenn beim Senden
des Befehls ,Sonne-On" die Sonnenlichtintensitéit kein Ausfahren erlaubt (Sonnengrenzwert
nicht Uberstiegen), erzeugt der Motor einen mit der vorhandenen Bedingung ibereinstim-
menden SchlieBbefehl. Falls die Voraussetzungen fiir eine Aktion nicht vorliegen (zum Bei-
spiel bei geschlossener Markise und bewdslkiem Himmel), fihrt der Motor beim Eingang
des Befehls ,Sonne-On" zwei Bewegungen aus, um anzuzeigen, dass er den Befehl emp-
fangen hat. Durch Senden des Befehls ,Sonne Off" wird der Automatismus deaktiviert,
Zum Beispiel: Markise geschlossen ... Sole-On wird gedriickt, die Markise &ffnet sich
sofort, wenn die Sonne scheint, nicht nach 2 Minuten. Wenn die Sonne nicht scheint,
fohrt sie zwei Bewegungen aus ...

Durch Ausschalten des Automatismus wird die Automatikbewegungen in Abhdngigkeit
vom Sonnenlicht verhindert. Der Automatismus fir VWind und Regen kann nicht ausge-
schaltet werden.

> 7

7.1 ¢ Funktion ,,RDC”

Mit dieser Funktion kann die Aufschlagkraft auf den Endschalter oben beim Schliefien
verringert werden.

HINWEISE FUR DEN TAGLICHEN
GEBRAUCH DES AUTOMATISMUS

7.2 » Hochster Dauerbetriebszyklus

Im Allgemeinen werden die Rohrmotoren fir den Einsatz an VWohngebduden entworfen
und folglich fir einen unregelméBigen Einsatz. Sie garantieren eine konfinuierliche Ein-
satzdauer von maximal 4 Minuten und im Falle der Uberhitzung (zum Beispiel bei einem
Dauer- oder verléngertem Einsatz) greift automatisch ein , Wérmeschutzschalter” ein, der
die Stromversorgung unterbricht und wieder einschaltet, sobald die Temperatur wieder
ihren Normwert erreicht hat.

7.3 ¢ Funktion der ,selbststandigen
Aktualisierung der Endschalter”

Die iber das AnstoBen der mechanischen Sperren (Sicherheitsverschlisse und Einbruch-
schutzfedern) eingestellten Endschalter werden von der Funktion ,selbststéndige Aktuali-
sierung der Endschalter” jedes Mal dann Gberprift, wenn die Markise ein Manéver aus-
fohrt und an seinem Endschalter anstéPt. Dies erlaubt der Funkfion die neuen Werte des
Endschalters zu messen und die bereits existierenden Werte zu aktualisieren, und somit
eventuelle SpielrGume, die sich mit der Zeit gebildet haben, aufzufangen; diese kénnen
sich durch Abnutzung und/oder Temperaturunterschiede bilden, denen die Dogen und
die Federn des Motors ausgesetzt sind. Die konstante Aktualisierung der Quoten erlaubt



der Markise, den Endschalter immer mit héchster Prézision zu erreichen. Die Funktion
akfiviert sich nicht, wenn der VWeg der Markise weniger als 2,5 Sekunden andauert und
den Endschalter nicht erreicht.

7.4  Steuern der teilweisen Offnung/Schlie-
8ung der Markise (Héhe ,H”)

Im Allgemeinen driickt man fir das teilweise Offnen/SchlieBen der Markise eine Taste,
die der teilweisen Hohe wéhrend ihrer Programmierung zugeordnet wurde (fir weiter In-
formationen lesen Sie Punkt 06 des Verfahren 5.9). Wenn der Sender nur drei Tasten hat
und nur eine Hohe ,H" gespeichert ist, driicken Sie gleichzeitig die Tasten A und ¥, um
diese Hohe aufzurufen.

» 8

¢ Beim Befehl des Hochfahrens startet der Motor nicht:
Dies kann passieren, wenn sich die Markise in der Nahe des Endschalters Oben (,0”)
befindet. In diesem Fall muss man erst die Markise fiir ein kurzes Stiick herunterfahren
und dann erneut den Befehl fir das Hochfahren geben.

*Das System arbeitet nur unter der Notfallbedingung mit Bedienung
vom Steuerpult:
— Uberprifen Sie, ob der Motor einen starken elekirischen oder mechanischen Schlag
bekommen hat.
— Verificare che ogni parte del motore sia ancora integra.
— Fohren Sie das Laschverfahren (Kapitel 5.12) aus und stellen Sie erneut die End-
schalter ein.

WAS TUN, WENN ...
(Hinweise zur Problemlésung)

’ 9 ENTSORGUNG DES PRODUKTS

Dieses Produkt ist ein vervollstédndigender Teil der Automatisierung
und muss somit gemeinsam entsorgt werden.

Wie bei den Installationsarbeiten missen die Abriistungsarbeiten am Ende der lebens-
daver des Produkis durch qualifiziertes Personal ausgefihrt werden.

Dieses Produkt besteht aus verschiedenen Materialarten: Einige kénnen recycelt, andere
missen entsorgt werden. Informieren Sie sich bitte iber die Recycel- oder Entsorgungs-
systeme, die von den an lhrem Ort geltenden Vorschriften fur diese Produktkategorie vor-
gesehenen sind.

Achtung! - Einige Produkiteile kénnen die Umwelt verschmutzende

oder geféhrliche Substanzen enthalten, die der Umwelt oder der Ge-

sundheit der Menschen schaden kénnten.

Wie durch das seifliche Symbol angezeigt, darf dieses Produkt nicht in

den Hausmill geworfen werden. Somit missen die Regeln der "Millliren-

nung” gemdB den an lhrem Ort geltenden Vorschriften eingehalten oder

das Produkt an den Héndler ausgehandigt werden, wenn ein gleichwertiges Produkt
gekauft wird.

Achtung! - Die érilich geltenden Bestimmungen sehen im Falle einer falschen Entsor-
gung dieses Produkis schwere Strafen.

’ '| o TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

® Versorgungsspannung: Siehe technische Daten auf dem Etikett eines jeden
Modells. ® Absorbierte Leistung im Stand-by: < 0,5 \W. ® Auflésung des
Encoders: ~ 2°. ® Zeit des Dauerbetriebs: 4 Minuien. ® Schutzart: IP 44
[Rohrmotor). ® Betriebstemperatur: -20°C mind.).

Anmerkungen:

- Alle aufgefihrten technischen Eigenschaften beziehen sich auf eine Umgebungstempe-
ratur von 20°C (+ 5°C). )

- Der Hersteller behdlt sich das Recht vor, jederzeit Anderungen am Produkt vorzunehmen.

’ .I II HERSTELLER UND PRODUKTCODES

Name des Herstellers:
Adresse:

Produkttyp:

Modell / Typ:

Nice S.p.A.

Via Callalia n°1, 31046 Oderzo (TV) laly
Rohrmotor fiir Rolltore und Markisen

TG SE 619

TG SE 1014

TGME 817

TGME 1517

TG ME 3017

TG ME 4012

TG ME 5012
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O POLSKI

Uwaga dotyczqca lektury instrukeji — Rysunki, do ktérych odnosi sie tekst, zamieszczono
na poczgtku instrukgii.

Przewodnik po kodach handlowych zamieszczonych na etykiecie produktu —
Ponizej zamieszczono przyktad podsumowujqcy rézne typologie skrétéw wchodzqeych w sktad
kody handlowego identyfikujgcego urzqdzenie.

TG ME 1517 RODZINA/BRAND
¢ TG = TGO
PREDKOSC rpmk  [eozmiae iz
MOMENT Nm S — SMALL = @ 35mm
M = MEDIUM = & 45mm
TYPOLOGIA OGRANICZNIKA
ROZMIAR (2) TYPOLOGIA OGRANICZNIKA

Jesli nie okreslono = Mechaniczny
E = Elektroniczny

RODZINA/BRAND

W celu uzyskania petnej listy kodéw i odnosnikéw do producenta, nalezy sie zapoznaé z rozdzia-
tem ,11 - PRODUCENT | KODY PRODUKTU".

W celu uzyskania ewentualnych wyjasnien na temat urzqdzenia oraz pasujgcych do niego urzg-
dzen dodatkowych nalezy sig¢ zapoznaé ze strong ,www.niceforyou.com”.

> 1

1.1 * Zalecenia dotyczqce bezpieczenstwa

* UWAGA! - Ze wzgledu na bezpieczenstwo oséb wazine jest przestrzega-
nie niniejszej instrukeji. Nieprawidtowo wykonana instalacja moze skutkowaé po-
waznymi obrazeniami. Dlatego tez, przed rozpoczeciem pracy, nalezy doktadnie prze-
czytaé kazdq czes¢ instrukeji i w przypadku watpliwoéci zwrécié sie o wyjasnienia do in-
stalatora/producenta.

1 — Polski

INSTRUKCJE | ZALECENIA
DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

* UWAGA! - Wazne instrukcje bezpieczenstwa; nalezy je starannie przecho-
wywacd. Starannie przechowywaé te instrukcje w celu utatwienia ewentualnych operacji
konserwacii i utylizaciji urzqdzenia.

1.2 « Zalecenia dotyczqce instalacji

* Wszelkie operacie instalacii, podiqczania, programowania i konserwacji urzqdzenia mu-
szq by¢ wykonywane wylqcznie przez wykwalifikowanego i kompetentnego technika, sto-
sownie do zaleceh, przepiséw obowigzujgcych na danym terytorium oraz instrukcii doty-
czqcych bezpieczenstwa zawartych w tej instrukcji obstugi.

* Po rozpakowaniu urzqdzenia nalezy sprawdzi¢, czy obecne sq wszystkie jego elementy.

* Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢, czy urzqdzenie jest przystosowane do
napedzania posiadanej przez Pafstwa markizy (lub rolety) (patrz rozdziat 3).

* Wszelkie operacje instalowania i konserwaciji urzqdzenia muszq byé wykonywane po
odtgczeniv automatu od zasilania elekirycznego. Dla bezpieczefistwa zawie$ na urzg-
dzeniu wylqczajgeym tablice z napisem “UWAGA! KONSERWACJA W TOKU".

* Przed rozpoczeciem czynnoéci instalacyjnych usuf wszystkie przewody elekiryczne niepo-
trzebne podczas pracy. Ponadto wytqcz wszystkie mechanizmy, ktére nie sq potrzebne do
zautomatyzowanego dziatania rolety.

* Jesli urzqdzenie zostato zamontowane na wysokosci ponizej 2,5 m od podtogi lub od in-
nej powierzchni oparcia, konieczne jest zabezpieczenie ruchomych czeici automatyki,
aby utrudni¢ przypadkowy dostep do nich. W tym celu nalezy odwotaé sig do instrukciji
obstugi rolety gwarantujgc w kazdym przypadku dostep podczas wykonywania czynno-
$ci konserwacyijnych.

* Podczas montazu markiz nalezy zagwarantowaé odlegto$¢ w linii poziomej co najmniej
40 cm od maksymalnego punktu otwarcia markizy do jakiegokolwiek przedmiotu statego.

* Delikatnie obchodz sie z urzqdzeniem podczas jego instalowania: chrof przed zgniece-
niem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem z jakiegokolwiek rodzaju ptynami; nie wkia-
daj ostrych przedmiotéw do silnika; nie wieré otwordw i nie wkrecaj $rub wewnatrz silnika;
nie umieszczaj urzqdzenia w poblizu zrédet ciepta i nie wystawiaj go na dziatanie otwar-
tego ognia (rys. 1).

Opisane sytuacie mogq powodowaé uszkodzenie urzqdzenia, byé przyczynq nieprawi-
dtowego dziatania lub spowodowa¢ zagrozenia. Jezeli zdarzenie takie nastqpi, nalezy
niezwlocznie przerwaé montaz i zwrécié sie do instalatora/producenta.

* Nie demontuj urzqgdzenia wykonujqc operacije nieprzewidziane w tej instrukcii.

* Nie modyfikuj zadnej czesci urzqdzenia wykonujqgc operacje odmienne od tych, ktére
zostaly zamieszczone w tej instrukcji. Operacje niedozwolone mogq wytqgcznie powodo-
waé nieprawidiowe funkcjonowanie. Producent zrzeka sie wszelkiej odpowiedzialnoci
za szkody, wynikajqce z samowolnie wykonywanych modyfikacji urzqdzenia.

* Przewdd zasilajgcy urzqdzenie jest wykonany z PVC i jest przeznaczony wytqcznie do
montazu wewnetrznego. Jesli instalacja jest wykonywana na zewngtrz, nalezy zabezpie-
czy¢ caly przewéd rurq izolacyjng.



* Gumowy kabel zasilajqcy silnika nadaje sie do montazu w srodowisku wewnetrznym i
zewnetrznym. W kazdym razie, zaleca sie zabezpieczenie przewodu na catej jego diu-
goéci, umieszczajqc go w rurze ostonowej, przeznaczonej do zabezpieczania kabli elek-
trycznych.

* Silnik ze statym przewodem zasilajgcym: przewéd zasilajgcy nie moze byé wymie-
niany. W razie uszkodzenia przewodu zasilajgcego nalezy usungé urzqdzenie.

* Silnik z wysuwanym przewodem zasilajgcym z odpowiednim ztgczem: jesli przewdd
zasilajqey jest uszkodzony, nalezy go wymienié na identyczny u producenta lub
w serwisie technicznym lub u innej osoby posiadajqcej poréwnywalne kwalifikacje, aby
unikng¢ jakiegokolwiek ryzyka.

* Podczas realizacii instalacii nie pozwalaj innym osobom zblizaé sie do rolety w przypad-
ku, kiedy znajduje sie w ona ruchu.

* Do sterowania urzqdzeniem uzywaj wylqcznie przyciskéw, ktére funkcjonujq w trybie
recznym “w obecnosci operatora”, to znaczy takich, ktére nalezy weisngé i przytrzymaé
przez caly czas frwania manewru.

* Opakowanie urzqdzenia musi by¢ zlikwidowane zgodnie z odpowiednimi przepisami
obowiqzujgcymi na danym terytorium.

1.3 * Zalecenia dotyczqce obstugi

* Urzqdzenie nie jest przeznaczone do uzytku przez osoby (wlqcznie z dzie¢mi) o zreduko-
wanych zdolnosciach fizycznych, czuciowych i umystowych lub nieposiadajqce doswiad-
czenia lub znajomoéci, chyba ze mogty one skorzysta¢, poprzez posrednictwo osoby od-
powiedzialnej za ich bezpieczenstwo, z nadzoru lub instrukcji dotyczqeych obstugi urzg-
dzenia.

* Nie pozwalaj dzieciom bawi¢ sie statymi urzqdzeniami sterujgcymi automatykg.

* Zachowaj ostrozno$é podczas kiedy roleta znajduije si¢ w ruchu i przebywaj w odpowied-
niej odlegtoici od niej, az do zakoficzenia wykonywanego manewru.

* W przypadku wykonywania prac mycia okien w poblizu automatu nie nalezy wigczaé
urzqdzen sterujqeych; jezeli sq to urzqdzenia automatyczne nalezy réwniez odfqczy¢ za-
silanie elektryczne.

* Czesto sprawdzaj automatyke, pod kgtem utraty wywazenia, $ladéw zuzycia lub uszko-
dzenia przewoddw i sprezyn, (jezeli wystepujq). Nie uzywaj automatu, jezeli wymaga on
wykonania regulacii lub naprawy; w tym celu zwré¢ sie wytqcznie do wyspecjalizowane-
go personelu technicznego.
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Niniejszy produkt jest silnikiem rurowym, przeznaczonym do automatyzaciji markiz i rolet.

OPIS URZADZENIA 1 JEGO
PRZEZNACZENIE

Kazde inne zastosowanie jest zabronione! Producent nie odpowiada za
szkody wynikajace z niewtasciwego uzywania urzqdzenia, odmiennego
od opisanego w tej instrukgji.

Urzqdzenie posiada nastepujqce cechy charakterystyczne:

- jest zasilane z sieci elekirycznej (patrz kompatybilno$é¢ na tabliczce znajdujqcej sie na sil-
niku);

- moze byé wykorzystywany do opuszczania i podnoszenia rolety oraz zatrzymania jej w
gérnym lub dolnym potozeniu granicznym, a takze w poszczegélnych pozycjach posred-
nich.

- w urzqdzeniu znajduje si¢ odbiornik radiowy oraz centrala sterujqgca, wspétpracujgca
z enkoderem, ktéry zapewnia elekironiczne sterowanie manewrami i precyzje dziatania
ogranicznikéw potozenia;

- moze by¢ programowany i uzytkowany przy wykorzystaniu nadajnika TTGO (urzqdzenie
nie znajduje sie w zestawie);

- zostato zaprojektowane do uzytku prywatnego i do pracy okresowej. Gwarantuje w kaz-
dym razie ciqgly czas pracy maksymalnie 4 minuty;

- jest wyposazone w wylqcznik kraficowy, ktéry w przypadku przegrzania spowodowane-
go przez nadmierne uzywanie automatu, automatycznie przerwie zasilanie elektryczne i
przywrdci je zaraz po powrocie temperatury do normalnych warunkéw.

Zgodno$é produktu z rozporzgdzeniem w sprawie trybu gotowosci:

Ten produkt spetnia kryteria rozporzqdzenia w sprawie trybu czuwania. Produkt
automatycznie przechodzi w tryb czuwania w ciggu 10 sekund od zakohczenia
manewru.
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3.1 -+ Weryfikacje wstepne instalacii - ogranicze-
nia zastosowania urzgdzenia
Przed przystqgpieniem do montazu sprawdz nastepujgce aspekty.

OPIS URZADZENIA |1 JEGO
PRZEZNACZENIE

Uwaga! -

* Kazda z nich zostata zaprojektowana do automatyzacji markiz i rolet o okreslonych wy-
miarach i wadze. W zwigzku z tym, przed przystgpieniem do montazu, nalezy sprawdzi¢,
czy cechy niniejszego silnika (moment obrotowy, predkoé¢ obrotowa i czas dziatania) sq
odpowiednie do zapewnienia zautomatyzowanego dziatania Panstwa markizy (lub role-
ty). Uwagal! - Nie nalezy instalowaé urzqdzenia, jesli jego moment obroto-
wy jest wiekszy niz moment niezbedny do napedu Panstwa markizy (lub
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rolety).

* Sprawdzi¢ érednice rury nawojowej. Rure te nalezy dobraé na podstawie momentu obro-

towego silnika, zgodnie z ponizszymi zaleceniami:

- dla silnikéw o rozmiarze ,S” (@ = 35 mm), minimalna $rednica wewnetrzna rury nawojo-
wej powinna wynosi¢ 40 mm;

- dla silnikéw o rozmiarze ,M" (& = 45 mm) i momencie obrotowym 35 Nm (wigcznie), mi-
nimalna $rednica wewnetrzna rury nawojowej powinna wynosi¢ 52 mm;

- dla silnikéw o rozmiarze ,M" (& = 45 mm) i momencie obrotowym wiekszym od 35 Nm,
minimalna $rednica wewnetrzna rury nawojowej powinna wynosié¢ 60 mm;

- dla silnikéw o rozmiarze ,L” (@ = 58 mm), minimalna $rednica wewnetrzna rury nawojo-
wej powinna wynosi¢ 70 mm.

* W przypadku montazu na wolnym powietrzu, nalezy zapewnié odpowiednie zabezpie-
czenie silnika przed czynnikami atmosferycznymi.

Dodatkowe ograniczenia w stosowaniu urzqdzenia zostaly przedstawione w rozdziatach 1
i 2 oraz w ,Parametrach technicznych”.

3.2 « Montaz silnika rurowego
Ostrzezenia:

- Przed wykonaniem jakichkolwiek czynnosci nalezy sie zapoznaé z zaleceniami zamiesz-
czonymi w punktach 1.1 3.1.
- Nieprawidtowy montaz silnika moze by¢ przyczyng powaznego uszkodzenia ciata.

Informacije na temat potgczenia i montazu silnika znajdujq sie na rys. 2. Ponadto, nalezy
sie zapozna¢ z katalogiem w celu wyboru wiefica wytqcznika krahcowego (rys. 2-a), kota
napedowego (rys. 2-b) i wspornika mocujqcego silnika (rys. 2-g).

’ 4 PODLACZENIA ELEKTRYCZNE

4.1 + Montaz urzqdzen zabezpieczajgcych w sieci
zasilania elektrycznego

Zgodnie z zasadami instalacii elekirycznej, w sieci zasilajgcej silnik nalezy zainstalowaé
odtgcznik zabezpieczenie przeciwzwarciowe oraz odtgcznik od sieci elektryczne;.

Uwagal! - Odtgcznik musi umozliwiaé catkowite odtgczenie od zasilania w
warunkach okreslonych przez kategorie przepiecia lll.

Odtqcznik musi sie znajdowaé w widocznym miejscu w obrebie automatyki, a jezeli nie jest
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widoczny, ze wzgledéw bezpieczenstwa nalezy przewidzie¢ system blokujqcy ewentualne
przypadkowe ponowne lub nieupowaznione podigczenie zasilania.

Uwaga - Te dwa urzqdzenia nie sq dotqczone do zestawu.

4.2 + Podiqczenie silnika do sieci elektrycznej

Uwaga!

* Nieprawidtowe podiqczenie moze spowodowaé awarie lub niebezpieczne sytuacie, dla-
tego nalezy uwaznie przestrzegaé instrukcji podanych w tym punkcie.

* W przypadku uszkodzenia przewodu zasilajgcego, urzqdzenie nie moze byé uzytkowa-
ne, poniewaz przewéd nie nadaje sie do wymiany. W takim przypadku nalezy skontakto-
waé sie z instalatorem/producentem.

® Kabel zasilajgcy mozna wymienié wytqeznie na taki sam rodzaj kabla dostarczony przez
producenta urzqdzenia. Nalezy zniszczyé urzqdzenie, jesli nie jest mozliwe dokonanie
wymiany kabla zasilajgcego.

Silnik musi by¢ zasilany w trybie ciggtym, poprzez state poditqczenie do sieci zasilania elek-

trycznego (patrz kompatybilno$é na tabliczce znajdujqcej sie na silniku). Wykorzystaé prze-

wody 1, 2, 3 (rys. 3) do podigczenia silnika do sieci elekiryczne;.
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5.1 «+ Ogoélne zalecenia

* Regulacie krafncéwek nalezy wykonywaé po zainstalowaniu silnika na markizie (lub role-
cie) i podigczeniv go do zasilania.

PROGRAMOWANIE | REGILACJA
WYLACZNIKOW KRANCOWYCH

* Jesli winstalacjach zastosowano wiecej niz jeden silnik i/lub odbiornik, przed rozpocze-
ciem programowania nalezy odtqczy¢ od zasilania elektrycznego silniki i odbiorniki, ktére
nie majq byé programowane.

* Nalezy icisle przestrzegaé ograniczen czasowych podanych w poszczegélnych procedu-
rach: od momentu zwolnienia przycisku do wcisniecia kolejnego przycisku przewidziane-
go w procedurze nie moze uptyngé wiecej niz 15 sekund. W przeciwnym wypadku, po
uptywie tego czasu silnik wykona 6 manewréw informujqcych o anulowaniu wykonywanej
procedury.

* Podczas programowania silnik wykonuije okreélong liczbe krétkich manewréw, stanowig-
cych ,odpowiedz” na polecenie wydane przez instalatora. Nalezy pamigtaé, aby zliczaé
te manewry nie biorqc pod uwage kierunku, w ktérym sq wykonywane.



5.2 « Pozycje zamkniecia i otwarcia, w ktérych
markiza / roleta zatrzymuje sie w sposob
automatyczny

Podczas podnoszenia lub opuszczania, silnik zatrzymuje markize lub rolete w sposéb auto-
matyczny, gdy znajdzie sig ona w okreslonej pozyciji, zaprogramowanej przez instalatora.
Mozliwe jest zaprogramowanie nastepujacych pozycii (rys. 4):

- pozycja ,0" = géra krancédwka: markiza/roleta catkowicie zwinieta;

- pozycja , 1" = dolna kraAcéwka: markiza/roleta catkowicie rozwinieta;

- pozycja ,H" = potozenie posrednie: markiza/roleta czesciowo otwarta.

Kiedy krancéwki nie sq jeszcze zaprogramowane, ruch markizy (lub rolety) moze odbywaé¢
sie wylgcznie w trybie ,manualnym”, czyli poprzez wcisnigcie i przytrzymanie przycisku
przez zqdany czas wykonywania manewru; ruch ten zostaje zatrzymany z chwilg zwolnie-
nia przycisku przez uzytkownika. Natomiast, po zaprogramowaniu krancéwek, zwykte wei-
$niecie zqdanego przycisku wystarczy, aby uruchomié¢ markize (lub rolete), a posuw zakon-
czy sie automatycznie, gdy tylko markiza (lub roleta) osiqgnie przewidziang pozycje. Do
regulacji potozen ,0" i ,1" stuzy kilka procedur. Wybér odpowiedniej procedury powinien
by¢ uzalezniony od struktury Pafstwa markizy (lub rolety).

UWAGA! - Aby wyregulowaé ponownie potozenia wczesniej wyregulowa-
nych krancéwek, nalezy wzigé pod uwage:

- Aby wyregulowaé je przy uzyciu innej procedury niz ta, ktéra zostata wy-
korzystana wezesniej, nalezy W PIERWSZEJ KOLEJNOSCI skasowaé ich war-
tosci, wykorzystujqc procedure 5.12.

- Aby wyregulowaé je przy uzyciu tej samej procedury, ktéra zostata wy-
korzystana wczesniej, nie nalezy ich kasowaé.

Procedura programowania krancéwek powoduje jednoczesne przypisanie réwniez obu kie-
runkéw obrotéw silnika do poszczegdlnych przyciskéw podnoszenia (A) i opuszczania (V)
, znajdujqcych sie na urzqdzeniu sterujgcym (poczagtkowo, kiedy krancéwki nie sq jeszcze
zaprogramowane, przypisanie takie odbywa sie przypadkowo i moze sie zdarzy¢, ze weci-
$nigcie przycisku A spowoduje opuszczenie markizy (lub rolety), zamiast jej uniesienia i
odwrotnie).

Typologie zastosowan i wymagan operacyjnych Zalecane programowanie

Roleta pionowa rolkowa

Programowanie

e 7z automatycznym zatrzymaniem w wysokim
potozeniu krancowki ,0” (ze skrzynka)

Programowanie pétautomatyczne (para-
graf 5.7)

=

2

Wy

krancoéwek:

e bez mechanicznych ograniczen zakresu
kraricéwek w wysokim potozeniu ,0”

Programowanie reczne (paragraf 5.6)

T

Dostepne funkcije...

...jezeli konieczne jest zmniejszenie sity ude-
rzeniowej podczas zamknigcia

Regulacja mocy silnika przy nawijaniu
(funkcja ,RDC” — paragraf 5.11)
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Typologie zastosowan i wymagan operacyjnych

Zalecane programowanie

Markiza z ramionami

e 7z automatycznym zatrzymaniem w wysokim
potozeniu krancowki ,,0” (ze skrzynka)

@W”
= L
*,

Programowanie pétautomatyczne (para-
graf 5.7)

Programowanie 7 3
krancowek: - —
e bez mechanicznych ograniczeri zakresu (szy-
na kwadratowa lub podobne rozwigzanie)
', _ Programowanie reczne (paragraf 5.6)
- “’

...aby naciagna¢ tkanine: funkcja ,FRT” Programowanie funkgji ,FRT” (paragraf 5.12)

Dostepne funkcje... ...jezeli konieczne jest zmniejszenie sity ude- Regulacja mocy silnika przy nawijaniu

rzeniowej podczas zamknigcia

(funkcja ,RDC” — paragraf 5.11)

Roleta

Programowanie
krancéwek:

® ze sprezynami i elementami ograniczajgcymi

e ze sprezynami ale bez elementéw ograni-
czajgcych

Programowanie reczne (paragraf 5.6)
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5.3 * Przeglad nadajnikow
5.3.1 - Hierarchia konfiguracji nadajnikéw

Zasadniczo, nadajnik moze zostaé¢ skonfigurowany jako PIERWSZY lub DRUGI nadajnik
(lub trzeci, czwarty, itp.).

A - Pierwszy nadajnik

Nadaijnik moze zosta¢ skonfigurowany jako pierwszy nadajnik tylko wtedy, gdy do silnika
nie zostat jeszcze wezytany zaden inny nadajnik. W celu wykonania tej konfiguracii, nalezy
przeprowadzié procedure 5.5 (powoduije ona skonfigurowanie nadajnika).

B - Drugi nadaijnik (lub trzeci, czwarty, itp.)

Nadajnik moze zosta¢ skonfigurowany jako drugi nadajnik (lub trzeci, czwarty, itp.) tylko
wtedy, jezeli do silnika zostat juz wezytany pierwszy nadajnik. W celu wykonania tej konfi-
guracii, nalezy przeprowadzié jednq z procedur przedstawionych w punkcie 5.10.

5.3.2 - Liczba mozliwych do wezytania nadajnikéw
Mozliwe jest wezytanie 30 nadajnikéw.

5.4 * Nadaijnik, ktory nalezy wykorzysta¢ do pro-
cedury programowania

Jezeli nadajnik wykorzystywany do programowania steruje kilkoma zespotami automatyki,
podczas wykonywania procedury = przed uruchomieniem polecenia — nalezy zaznaczy¢
4zespét”, do ktérego nalezy programowany sitownik.

5.5 + Wezytywanie pierwszego pilota

01. Wiqczyé zasilanie silnika;
02. Przytrzymaé weiéniety przycisk B i zaczeka¢, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie
zwolnié przycisk.

5.6 * Regulacja reczna wysokosci gérnej (,,0”) i
dolnej (,,1”) krancéowki

Procedury te nie powodujq zastgpienia nowymi wartosciami potozenia ewentualnych para-

metréw zapisanych uprzednio.

Przed rozpoczeciem dziatan, nalezy skasowaé potozenie krancédwki.

5.6.1 - Zapisywanie GORNEJ krancéwki (,,0”)

Przed rozpoczeciem procedury, nalezy umiesci¢ markize (lub rolete) w potowie jej skoku:

01. Ustawi¢ markize (lub rolete) w zgdanym potozeniu;
02. Przytrzymaé réwnoczesnie wciniete przyciski Bl i A i zaczeka¢, az silnik wykona 3

manewry. Nastepnie zwolnié przyciski.

5.6.2 - Zapisywanie DOLNEJ krancéwki (,,1”)
Przed rozpoczeciem procedury, nalezy umiesci¢ markize (lub rolete) w potowie jej skoku:

01. Ustawi¢ markize (lub rolete) w zgdanym potozeniy;
02. Przytrzymaé réwnoczesnie wcisnigte przyciski Bl i ¥ i zaczeka¢, az silnik wykona 3
manewry.

Nastepnie zwolnié przyciski.

Uwaga - Po wykonaniu regulacii przycisk A bedzie sterowat wykonaniem manewru podno-
szenia, a przycisk ¥ manewrem opuszczania. Markiza (lub roleta) bedzie sie poruszata w
obrebie limitéw okreslonych przez oba potozenia krancéwek.

5.6.3 - Kasowanie GORNEJ krancéwki (,,0”)

01. Przytrzyma¢ wcisniety przycisk B i zaczeka¢, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie
zwolnié przycisk;

02. Przytrzymaé réwnoczesnie weciéniete przyciski Bl i A i zaczeka¢, az silnik wykona 4
manewrdéw. Nastepnie zwolnié przyciski.

5.6.4 - Kasowanie DOLNEJ krancéwki (,,1”)

01. Przytrzymaé wciéniety przycisk B i zaczeka¢, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie
zwolnié przycisk;

02. Przytrzymaé réwnoczesnie wciéniete przyciski Bl i ¥ i zaczeka¢, az silnik wykona 4
manewréw. Nastepnie zwolnié przyciski.

5.7 « Programowanie potautomatyczne gornej
(,0”) i dolnej (,,1”) krancowki

5.7.1 - Blokada mechaniczna w pozycji gérnej (,0”) krancéwki

UWAGA! - Programowanie to przeznaczone jest wytqcznie dla markiz, kté-
re majq tylko blokade mechanicznqg gérnej krancéwki (,,0”).

Ostrzezenia:

- Procedura ta nie powoduje zastgpienia nowymi wartoéciami potozenia ewentualnych pa-
rametréw zapisanych uprzednio.

- Konfiguracja krahncéwek przy uzyciu tej procedury powoduje, ze oba potozenia sq sta-
le kontrolowane i aktualizowane przez funkcje ,automatyczna aktualizacja krancédwek”
(patrz punkt 7.3).

Przed rozpoczeciem procedury nalezy umiesci¢ markize w potowie suwu:

01. Wyda¢ polecenie wykonania manewru podnoszenia, przytrzymujgc w tym celu przy-
cisk A (lub V) i zaczeka¢, az markiza zostanie zatrzymana automatycznie w wyniku
uderzenia o konstrukcije skrzynki (= géra kraficéwka ,0”). Nastepnie zwolnié przycisk;
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02. Wyda¢ polecenie wykonania manewru opuszczania, przytrzymujgc w tym celu przy-
cisk ¥ (lub A) i zwolni¢ go, kiedy markiza znajdzie si¢ w potozeniu odpowiadajgcym
zqdanej dolnej krancéwee ,1”. W razie koniecznosci, dokonaé¢ korekciji pozycji przy
uzyciu obu przyciskéw;

03. Przytrzymaé réwnoczesnie wcisnigte przyciski B i ¥ i zaczeka¢, az silnik wykona 3
manewry. Nastepnie zwolnié przyciski.

Uwagi:

- Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania w dowolnym

momencie, odczekujgc 15 sekund, az silnik wykona 6 manewréw.

- Po wykonaniu tego programowania przycisk A bedzie sterowat wykonaniem manewru
podnoszenia, a przycisk ¥ manewrem opuszczania. Podczas podnoszenia markiza zo-
stanie zatrzymana w wyniku uderzenia blokad mechanicznych o konstrukcje (= gérna
krancédwka ,0”), natomiast podczas opuszczania markiza zatrzyma sie na dolnej kraf-
céwee (,1") ustalonej przez instalatora.

5.8 * Programowanie potozenia (,H”) czesciowe-
go otwarcia/zamkniecia
5.8.1 - Wezytywanie POSREDNIEJ krancéwki (“H”)

Procedura ta nie powoduje zastgpienia nowymi parametrami ewentualnych wartoéci po-

tozenia zapisanych uprzednio. Przed rozpoczeciem dziataf, nalezy skasowaé potozenie

krancéwki:

01. Ustawi¢ markize (lub rolete) w zgdanym potozeniu

02. Przytrzyma¢ réwnoczednie wcinigte przyciski A i ¥ i zaczekaé, az silnik wykona 3
manewry. Nastepnie zwolnié przyciski.

5.8.2 - Kasowanie krancéwki Posredniej (,H”)

01. Przytrzyma¢ wcisniety przycisk B i zaczekaé, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie
zwolnié¢ przycisk;

02. Przytrzyma¢ réwnoczeénie wcisniete przyciski A i ¥ i zaczekaé, az silnik wykona 4
manewréw. Nastepnie zwolnié przyciski.

5.9 « Wczytywanie DRUGIEGO (trzeciego, czwar-
tego itp.) nadajnika

W celu wykonania tych procedur konieczne jest dysponowanie drugim, juz skonfigurowa-

nym nadajnikiem (,starym”).

5.9.1 - Wczytywanie kolejnego nadaijnika

01. (na nowym nadaijniku) Przytrzyma¢ przez 8 sekund przycisk B, a nastepnie zwol-
ni¢ go (w tym przypadku silnik nie wykona zadnego manewru);
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02. (na starym nadaijniku) Nacisngé 3 razy na ktérykolwiek wezytany przycisk, nada-
iac 3 impulsy (silnik rozpocznie prace z manewrem przypisanym do tego przycisku), na
przyktad przycisk H;

03. (na nowym nadaijniku) Weisngé 1 raz przycisk ll, aby zakoiczy¢ procedure. Uwaga!
- Jezeli silnik wykona 6 manewréw, oznacza to, ze jego pamied jest zapetniona.

Uwaga - Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania w
dowolnym momencie, odczekujqc 15 sekund, az silnik wykona 6 manewréw.

5.10 ¢ Funkcje
5.10.1 - Regulacja poziomu zmniejszania mocy (funkcja RDC)

01. Przytrzymaé wecisniety przycisk B i zaczekaé, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie
zwolnié przycisk;

02. Przytrzymaé weiéniety przycisk B i zaczekaé, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie
zwolnié przycisk;
03. Przytrzyma¢ réwnoczesnie wcisniete przyciski Ml i A i zaczeka¢, az silnik wykona 4

manewry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
a. Przytrzyma¢ weiéniety przycisk A, wigczyé RDC i zaczekaé, az silnik wykona 4 ma-
newry. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
b. Przytrzymaé wcisniety przycisk ¥, wylgczyé RDC i zaczeka¢, az silnik wykona 2
manewréw. Nastepnie zwolnié przycisk.
Uwaga - Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania w
dowolnym momencie, odczekujgc 15 sekund, az silnik wykona é manewréw.

5.11 « Kasowanie catkowite
5.11.1 - Procedura wykonywana za pomocq skonfigurowanego nadajnika

01. Przytrzyma¢ weiéniety przycisk B i zaczekaé, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie
zwolni¢ przycisk;

02. Przytrzyma¢ weisniety przycisk Bl i zaczekaé, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie
zwolnié przycisk;

03. Przytrzyma¢ weisniety przycisk B i zaczeka¢, az silnik wykona 4 manewry. Nastepnie
zwolni¢ przycisk;

04. Przytrzyma¢ weisniety przycisk ¥ i zaczekaé, az silnik wykona 5 manewry. Nastepnie
zwolnié przycisk.

Uwaga - Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania w
dowolnym momencie, odczekujgc 15 sekund, az silnik wykona 6 manewréw.



5.11.2 - Procedura wykonywana za pomocq nieskonfigurowanego nadajni-
ka

01. Odtqczyé silnik od zasilania;

02. Zatqczy¢ zasilanie w silniky;

03. Przytrzymaé weisniety przycisk B i zaczekaé, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie
zwolnié przycisk;

04. Odtqczy¢ silnik od zasilania;

05. Zatqczyé zasilanie w silniky;

06. Przytrzyma¢ wecisniety przycisk B i zaczekaé, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie
zwolnié przycisk;

07. Przytrzymaé weiéniety przycisk B i zaczeka¢, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie
zwolnié¢ przycisk;

08. Przytrzyma¢ weisniety przycisk B i zaczekaé, az silnik wykona 4 manewry. Nastepnie
zwolnié przycisk;

09. Przytrzyma¢ wciéniety przycisk ¥ i zaczeka¢, az silnik wykona 5 manewry. Nastepnie
zwolnié¢ przycisk.

Uwaga - Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania w
dowolnym momencie, odczekujqc 15 sekund, az silnik wykona 6 manewréw.

’ 6 URZADZENIA DODATKOWE

6.1 ¢+ Czujniki klimatyczne wiatru, stonca i
deszczu

Ostrzezenie Czujnikéw klimatycznych nie nalezy traktowaé jako urzqdzenia zabezpie-
czajqcego, chronigcego przed uszkodzeniem markizy z powodu dziatania deszczu lub sil-
nego wiatru. Zwykta przerwa w dostawie prqdu uniemozliwia bowiem automatyczne dzia-
tanie markizy. W zwiqzku z tym, czujniki te nalezy traktowaé jako cze$é automatyki utatwia-
jacq nadzér nad markizq. Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnoci za straty mate-
rialne powstate w wyniku dziatania czynnikéw atmosferycznych, ktére nie zostaty wykryte
przez czujniki.

6.1.1 - Definicje i terminy umowne

”o—

* Polecenie reczne Polecenie reczne ,Stonce On” = uruchamia odbieranie przez
silnik polecen automatycznych, przekazywanych przez czujnik ,Stofice”, jezeli takowy wy-
stepuje w instalacii. Kiedy funkcja odbioru tych polecen jest aktywna, uzytkownik moze
w dowolnym momencie wysytaé polecenia reczne: polecenia te traktowane sq jako nad-

rzedne wzgledem automatycznej pracy urzqdzenia.

* Polecenie reczne ,,Stonce Off” = dezaktywuje odbieranie przez silnik polecen auto-
matycznych, przekazywanych przez czujnik ,Stofice”, jezeli takowy wystepuje w instala-
cji. Kiedy funkcja odbioru tych polecen jest nieaktywna, automat dziata wytgcznie w try-
bie sterowania recznego. Czujnikéw ,Wiatr” i ,Deszcz" nie mozna dezaktywowa¢, gdyz
stuzq one do ochrony automatyki przed tymi czynnikami atmosferycznymi.

* Intensywnosé ,,Powyiej wartosci progowej” nastonecznienia/ wiatru =
stan, w ktérym intensywnos¢é zjawiska atmosferycznego przekracza wartoéé ustalong jako
progowq.

* Intensywnosé ,,Ponizej wartosci progowej” nastonecznienia/wiatru = stan,
w ktérym intensywno$¢ zjawiska atmosferycznego znajduie sie ponizej wartosci uznanej
jako progowa.

* ,Ochrona przed wiatrem” = stan, w ktérym system blokuje wszystkie polecenia
otwarcia markizy z powodu intensywnosci wiatru przekraczajqcej warto$é progowq.

” =

* ,Opady deszczu” = stan, w ktérym system ostrzega o opadach deszczu, w przeci-
wienstwie do stanu ,brak opadéw”.

* ,Polecenie reczne” = polecenie podnoszenia, opuszczania lub zatrzymania, wystane
przez uzytkownika za posrednictwem nadajnika.
6.1.2 - Zachowanie silnika w poszczegélnych warunkach pogodowych

Czujniki klimatyczne umozliwiajg zapewnienie zautomatyzowanego dziatania Pafstwa
markizy w zaleznosci od warunkéw atmosferycznych.

Regulacja wartosci progowych dziatania stoica i wiatru jest mozliwa poprzez odpowiednie
zaprogramowanie czujnika.
6.1.2.1 - Zachowanie automatyki w obecnosci czujnika ,Stonce” (rys. 5)

Po dwéch minutach od momentu, gdy intensywnos¢ éwiatta stonecznego osiqgnie wartosé
wyzszq od wartosci progowej (powyzej progu ,Stofice”), silnik samoczynnie wykonuje ma-
newr opuszczania.

Gdy intensywno$é¢ $wiatta stonecznego osiqgnie warto$¢ nizszq od przewidzianej wartosci
histerezy (ponizej progu ,StoAce”), ok. 50 % ponad progiem ,StoAce”, i pozostanie w niej
przez przynajmniej 15 minut w sposéb ciggly, silnik samoczynnie wykonuje manewr pod-
noszenia.

Chwilowe spadki intensywnosci $wiatta stonecznego, o niewielkim nasileniu i czasie trwania
krétszym od 15 min., nie wptywajq na cykl catosciowy.

Polecenia reczne przestane przez uzytkownika sumujq sie z poleceniami automatycznymi.
6.1.2.2- Zachowanie automatyki w obecnosci czujnika ,Deszcz” (rys. 6)

Obecnos¢ warunkédw deszczu generuje przejécie ze stanu ,nie pada” do stanu ,pada”.
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Po otrzymaniu informaciji o ,obecnosci deszczu”, silnik aktywuje polecenie w zaleznosci od
dziatania zaprogramowanego w silniky, tzn. otwieranie lub zamykanie.

Programowanie kierunku, w jakim zostanie przesunieta markiza w razie
deszczu

01. Przytrzyma¢ wecisniety przycisk Bl i zaczekaé, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie
zwolnié przycisk;

02. Przytrzymaé weiéniety przycisk B i zaczeka¢, az silnik wykona 3 manewry. Nastepnie
zwolnié¢ przycisk;

03. Przytrzyma¢ weisniety przycisk ¥ i zaczeka¢, az silnik wykona 2 manewry. Nastepnie
zwolnié przycisk.

04. Wybra¢ jedng z dwéch ponizszych opcji w zaleznosci od zachowania, ktére pragnie
sie ustawi¢ w przypadku deszczu:

- przytrzymaé wcidniety przycisk A i zaczekaé, az silnik wykona 3 manewry. W razie
deszczu, system steruje automatycznie manewrem podnoszenig;

lub

- przytrzymaé wecidniety przycisk ¥ i zaczeka¢, az silnik wykona 3 manewry. W razie
deszczu, system steruje automatycznie manewrem opuszczania.

Uwaga - Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania w

dowolnym momencie, odczekujqc 15 sekund, az silnik wykona 6 manewréw.

6.1.2.3 - Zachowanie automatyki w obecnosci czujnika ,Wiatr” (rys. 7)

W obecnosci wiatru, gdy predko$é wiatru przekroczy ustawiony prég, zostanie wigczone
zabezpieczenie przed wiatrem i nastqpi zamknigcie markizy. Przy wigczonym zabezpiecze-
niu, polecenia reczne zostajq wylgczone (otwarcie markizy nie jest mozliwe). Po zakofcze-
niu okresu zablokowania zostajg ponownie aktywowane polecenia reczne, a po 15 minu-
tach zostaje przywrécone funkcjonowanie automatyczne.

6.1.2.4 - Zachowanie w mieszanych warunkach atmosferycznych

Kazdy warunek ma swojq wage. Obowiqzuje nastepujgca hierarchia waznosci: wiatr,
deszcz, stofice. Wiatr jest zjawiskiem o najwyzszej wadze. Zjawisko o wyzszej wadze anu-
luje stan dyktowany przez zjawisko o nizszej wadze.

Przyktad: W pigkny, stoneczny dzieh nastepuje opuszczenie markizy. Jezeli nadejdg chmu-
ry i na czujnik spadnie kropla wody, silnik wyzeruje warunek ,stofice obecne” i zleci wyko-
nanie manewru przewidzianego dla warunku ,obecno$é deszczu”. Jezeli predko$é wiatru
wzroénie i przekroczy ustawiony prég, silnik wytqczy sekwencje automatyczng przewidzia-
nq dla deszczu i zleci manewr podnoszenia zamrazajgc markize w zamknigciu az do usta-
nia wiatru. Gdy wiatr ustaje, po mniej wiecej 10 minutach obnizy sie stan alarmowy dla wia-
tru, a jezeli nadal wystepuije stan ,opady deszczu”, aktywuje sie czujnik deszczu i zostaje
wykonany wczeéniej okreslony manewr. Po ustaniu deszczu zostaje przywrécony tryb dla
stofica. Jezeli intensywno$¢ $wiatta stonecznego przekroczy prég, markiza zostanie otwar-
ta. Kiedy intensywno$¢ éwiatta stonecznego osiqgnie wartosé nizszq od progu ,Stofice”, po
15 minutach zostaje wykonany manewr podnoszenia.
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6.1.2.5 - Polecenia , Stonce-On” i, Stonce-Off”

Polecenia ,Stofice-On” i, Stonice-Off” wiqczajq lub wytqczajg automatyke.

Przestanie polecenia ,Stoice-On”powoduije wigczenie automatyki, wiec, w razie obecnosci
stofica, system zleci otwarcie markizy. Jezeli automatyka jest juz aktywna, system zostanie
zresefowany i algorytmy rozpoczng sig od poczqtku z natychmiastowym wynikiem. Jezeli
w chwili, w ktérej zostanie wystane polecenie ,Stonce-On” nie jest przewidziany zaden ma-
newr, silnik zasygnalizuje odebranie polecenia, wykonujgc 2 manewry. Jezeli, wysytajqc
polecenie ,Stofice On”, poziom oéwietlenia stofica nie umozliwia otwarcia (nie uzyskano
wartoéci powyzej progu stofica), silnik generuje polecenie zamykania zgodne z biezqcy-
mi warunkami. Jezeli nie istniejq przestanki do ruchu (na przyktad markiza zamknieta i brak
stoica), po ofrzymaniu polecenia ,Stoiice-On”, silnik wykona dwa manewry w celu zasy-
gnalizowania ofrzymania polecenia. Przestanie polecenia ,Stofice-Off” powoduje wigcze-
nie automatyki.

Na przyktad: markiza zamknieta ... naciskajgc Sole-On, jezeli jest obecne storice, nastqgpi
natychmiastowe otwarcie markizy, przed uptywem 2 minut. W razie braku stonica, silnik wy-
kona dwa manewry ...

Whylqczajqc automatyke zostaje uniemozliwiony ruch automatyczny potgczony ze zmiana-
mi natezenia $wiatta stonecznego. Automatyka przypisana wiatrowi i deszczowi nie moze

by¢ wytgczona.
’ CODZIENNEGO UZYTKOWANIA ANIA
AUTOMATYKI

7.1 * Funkcja ,RDC”

Funkcja umozliwia zmniejszenie sity uderzeniowej podczas zamykania na gémej krancéw-
ce.

OSTRZEZENIA DOTYCZACE

7.2 » Maksymalny czas pracy ciqgtej

Zasadniczo silniki rurowe sq przeznaczone do uzytku prywatnego, a co za tym idzie, niecig-
gtego. Gwarantujq one maksymalny czas uzytkowania ciggtego do 4 minut, a w przypad-
ku przegrzania (na przyktad w wyniku ciggtego i przedtuzajgcego sie uzytkowania), auto-
matyczne zadziatanie ,zabezpieczenia termicznego”, ktére odcina zasilanie elektryczne
i zalqcza je ponownie dopiero wtedy, gdy temperatura powréci do normalnych wartosci.

7.3 * Funkcja ,,automatycznego aktualizowania kran-
cowek”

Krancéwki, ktére zostaty wyregulowane za pomocq uderzed blokad mechanicznych (ogra-
nicznikéw zabezpieczajqcych i sprezyn antywlamaniowych), podlegajq sprawdzeniu dzie-



ki funkcji ,automatyczne aktualizowanie krafncéwek” za kazdym razem, kiedy roleta wyko-
nuje jaki$ manewr i uderzy w krancédwke. Umozliwia to zmierzenie nowych wartosci krafncé-
wek i zaktualizowanie wartoéci dotychczasowych, korygujqc w ten sposéb ewentualne luzy,
jakie mogq sie pojawié w trakcie uzytkowania automatyki z powodu zuzycia i/lub wahan
temperatury, na jakie narazone sq listwy i sprezyny silnika. State aktualizowanie potozen
zapewnia, ze markiza osigga kraAcéwke zawsze z maksymalng precyzjg. Funkcja nie jest
aktywowana, kiedy suw markizy trwa krécej niz 2,5 sekundy i nie osiqga ona wysokosci
krancéwki.

7.4 + Sterowanie czesciowym otwarciem/zamknie-
ciem markizy (potozenie ,H”)

Zazwyczaj, w celu wydania polecenia czegéciowego otwarcia/zamknigcia markizy, nalezy
weisngé przycisk, ktéry zostat przypisany do tej wysokosci czeéciowej podczas jej progra-
mowania (szczegdtowe informacije znajdujq sie w punkcie 06 procedury 5.9). Jezeli na na-
dajniku znajdujq sie tylko trzy przyciski oraz zostato skonfigurowane tylko jedno potozenie
,H", w celu przywotania tego potozenia nalezy nacisngé réwnoczeénie przyciski A i V.

> 8

* Po wystaniu polecenia podnoszenia silnik nie wiqcza sie:
Sytuacja taka moze mie¢ miejsce, jezeli markiza znajduje sie w poblizu gérnej krancéwki
(,0"). W tym przypadku, nalezy najpierw przesunqé jq lekko w dét, a nastepnie ponow-
nie wyda¢ polecenie podnoszenia.

* System pracuje w warunkach awaryjnych w trybie ,manualnym”:
- Sprawdzié, czy silnik nie doznat bardzo silnego wstrzgsu elekirycznego lub mechanicz-
nego.
- Sprawdzié, czy zadna cze$¢ silnika nie zostata naruszona.
- Wykona¢ procedure kasowania (punkt 5.12) i ponownie zaprogramowa¢ krancéwki

CO ZROBIC, JEZELI...
(pomoc w rozwigzywaniu
probleméw)

’ ©  uTYLIZACIA URZADZENIA

To urzgdzenie jest integralnq czesciq automatu, dlatego tez powinno zosta¢é
zlikwidowane razem z nim.

Zaréwno operacje instalowania jak réwniez operacje demontazu po zakofczeniu eksplo-
ataciji urzqdzenia, powinny byé wykonywane przez personel wykwalifikowany.

Urzqdzenie sktada sie z réznych rodzajéw materiatéw: niektére z nich mogq by¢ ponownie

uzywane, inne nadaiq sie do wyrzucenia. Zgromadzié niezbedne informacije dotyczqce pla-
céwek zajmujgeych sie recyrkulaciq lub utylizacjq materiatéw, zgodnie z przepisami obo-
wigzujgeymi dla danej kategorii urzqdzenia na Waszym terytorium.

Uwaga! - niektdre czeéci urzqdzenia mogq zawieraé substancje zanieczyszczajqce lub
niebezpieczne, ktére jezeli zostanq rozrzucone w otoczeniu, mogq wywiera¢ szkodliwy
wptyw na srodowisko i zdrowie ludzkie.

Jak wskazuje symbol obok, zabrania sie wyrzucania urzqdzenia razem z od-

padami domowymi. Nalezy wiec przeprowadzi¢ “selektywnq zbiérke odpa-

déw”, zgodnie z metodami przewidzianymi przez przepisy obowigzujqce na

Waszym terytorium lub oddaé urzqdzenie do sprzedawcy podczas dokony-

wania zakupu nowego ekwiwalentnego urzqdzenia.

Uwaga! - lokalne przepisy mogq przewidywaé wysokie kary za nielegalng

likwidacje niniejszego urzqdzenia.

’ 10 DpANE TECHNICZNE

@ Napiecie zasilania: Patrz dane techniczne na etykiecie kazdego modelu. ® Moc
pobierana w trybie Stand-by: < 0,5 W. ® Rozdzielczosé¢ enkodera: ~ 2°. ®
Czas trwania pracy ciggtej: 4 minuty. @ Stopien ochrony: IP 44 (silnik rurowy). ®
Temperatura robocza: -20°C (min.).

Uwagi:: - Wszystkie podane parametry techniczne dotyczq temperatury $rodowiskowej
20°C (+ 5°C). - Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania z-mian do urzqdze-
nia w kazdej chwili, kiedy uzna je za ko-nieczne, zachowuijqc te same funkcje i przezna-
czenie.

’ l l PRODUCENT | KODY PRODUKTU

Nazwa producenta:
Adres:

Typ produktu:
Model/Typ:

Nice S.p.A.

Via Callalia n°1, 31046 Oderzo (TV) lialy
Silnik rurowy do markiz i rolet

TG SE 619

TGSE 1014

TG ME 817

TGME 1517

TG ME 3017

TG ME 4012

TG ME 5012
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O NEDERLANDS

Aanwijzingen om deze handleiding te lezen - De afbeeldingen ter verduidelijking
van de tekst kunt u aan het begin van de handleiding vinden.

Leidraad bij het lezen van de markicodes op het etiket van het product
— Hieronder sfaat een voorbeeld van een markicode die het apparaat identificeert, met een
samenvatting van de verschillende types afkortingen.

TG ME 1517 CATEGORIE/MERK

1G =TIGO
SNELHEID tpm MAAT ()
KOPPEL Nm S =SMALL = @ 35mm
M = MEDIUM = @ 45mm
TYPE EINDSCHAKELAAR
TYPE EINDSCHAKELAAR
MAAT (2] Indien nief gespecificeerd = Mechanisch
CATEGORIE/MERK E = Elekironisch

Voor de volledige lijst van codes en de verwijzingen naar de fabrikant, raadpleeg hoofdstuk
“11 - FABRIKANT EN PRODUCTCODES".

Voor eventuele verdere informatie over het apparaat en de accessoires die ermee kunnen
worden gecombineerd, raadpleeg de site “www.niceforyou.com”.

>

1.1 ¢ Aanbevelingen voor de veiligheid

* LET OP! - Voor de veiligheid van de personen is het van belang deze
aanwijzingen op te volgen. Een verkeerde insfallatie kan ernstig letsel veroorzaken.
Daarom dient u, alvorens met de werkzaamheden te beginnen, de handleiding volledig
door te lezen en in geval van twijfels opheldering te viagen aan de installateur/fabrikant.

¢ LET OP! - Belangrijke aanwijzingen voor de veiligheid; bewaar deze
aanwijzingen. Bewaar deze handleiding voor eventuele toekomsfige onderhoudswerk-

1 - Nederlands

AANBEVELINGEN EN
VOORZORGSMAATREGELEN VOOR
DE VEILIGHEID

zaamheden of de verwerking als afval van hef afgedankte product.

1.2 ¢ Aanbevelingen voor de installatie

¢ Alle werkzaamheden in verband met de installatie, de aansluiting, de
programmering en het onderhoud van het product mogen vitsluitend
worden vitgevoerd door een gekwalificeerde en bekwame technicus,
met inachtneming van de wetten, voorschriften en plaatselijke regels
en volgens de in deze handleiding beschreven instructies.

o Controleer onmiddellijk na opening van de verpakking of het product infact is.

o \loordat u met de installatie begint, dient u te controleren of dit product geschikt is voor het
automatiseren van uw zonnescherm of rolluik (lees hoofdstuk 3).

¢ Alle installatie- en onderhoudswerkzaamheden moeten plaatsvinden met van de elektrische
voeding losgekoppelde automatisering. Bevestig op de uitschakelinrichting uit voorzorg
een bord met het opschrift “LET OP! BEZIG MET ONDERHOUD".

o Alvorens met de installatie te beginnen, dient u alle elektrische kabels, die niet met de werk-
zoamheden te maken hebben, uit de buurt te plaatsen en dient u alle mechanismen, die
niet nodig zijn voor de motoraangedreven werking van rolluik of zonwering, te deactive-
ren.

e [ndien het product op een hoogte van minder dan 2,5 m vanaf de vloer of een ander
draagvlak wordt geinstalleerd, is het noodzakelijk de bewegende delen ervan te bescher-
men met een afdekking, om fe voorkomen dat men hier per ongeluk mee in aanraking kan
komen. Zie voor de bescherming van de bewegende delen de instructiehandleiding van
rolluik of zonwerking, en zorg er in elk geval voor dat men wel bij het product kan voor on-
derhoudswerkzaamheden.

* Bij zonwerkingen moet een horizontale afstand van minimaal 40 cm worden gegaran-
deerd tussen de volledig geopende zonwerking en een eventueel vast object dat zich er-
voor bevind.

@ Behandel het product gedurende de installatie voorzichtig en voorkom samendrukking, sto-
ten, valpartijen of contact met vioeistoffen van welke soort dan ook; ga niet met punfige
voorwerpen in de motor; boor geen gaten en draai geen schroeven in de buitenkant van
de motor; plaats het product niet in de buurt van warmtebronnen en stel het niet bloot aan
open vuur (afb. 1.

Hierdoor kan het product beschadigd raken en kunnen er storingen of gevaarlijke situaties
onfstaan. In deze gevallen dient v onmiddellijk de insfallatie te onderbreken en contact op
te nemen met de installateur/fabrikant.

® Haal het product nief verder uit elkaar dan in deze handleiding is aangegeven.

e \oer geen wijzigingen aan welke delen van het product dan ook uit anders dan in deze
handleiding aangegeven. Niettoegestane handelingen zullen slechts sforingen in de wer
king veroorzaken. De fabrikant aanvaardt geen aansprakelijkheid voor schade die het ge-
volg is van op willekeurige wijze gewijzigde inrichtingen.

® De voedingskabel van het product is van PVC en is uitsluitend geschikt voor installatie bin-
nenshuis. Als hef product buiten wordt geinstalleerd, dient de kabel te worden afgedekt met
een beschermbuis.



® De rubberen voedingskabel van de motor is geschiki voor binnen- en buitengebruik. In elk
geval wordt geadviseerd om de kabel over zijn gehele lengte af te schermen door deze in
een speciale leiding ter bescherming van elekirische kabels te plaatsen.

* Motor met vaste voedingskabel: de voedingskabel kan niet vervangen worden. Als
de kabel beschadigd is, moet het apparaat worden afgevoerd.

 Mofor met verwijderbare voedingskabel met specifieke connector: als de voedingska-
bel beschadigd is, moet deze worden vervangen door de fabrikant of door diens
technische ondersteuningsdienst, of in ieder geval door een monfeur met een vergelijkbare
kwalificatie om ieder risico uit fe sluiten.

® Gedurende het aanleggen van de installatie dienen de personen uit de buurt van rolluik of
zonwering worden gehouden wanneer deze in beweging is.

 Gebruik voor het besturen van het product uitsluitend drukknoppen die werken bij “oanwe-
zige persoon”, dat wil zeggen, die voor de gehele duur van de manoeuvre ingedrukt moe-
fen worden gehouden.

* De afvalverwerking van het verpakkingsmateriaal van het product moet geheel en al vol
gens de plaatselijk geldende regels plaatsvinden.

1.3 ¢ Aanbevelingen voor het gebruik

® Het product is nief bestemd om gebruiki te worden door personen (inclusief kinderen) wier
fysieke, zintuiglijke of mentale vermogens beperkt zijn of die niet over genoeg ervaring of
kennis beschikken, tenzij deze personen onder foezicht staan van een persoon die voor hun
\ée'\\igheid verantwoordelijk is of instructies hebben ontvangen over het gebruik van het pro-

uct.

® [aat kinderen niet met de vaste bedieningsinrichtingen spelen.

e let op wanneer het rolelement (rolluik, zonwering of zonnescherm) in beweging is en blijf
uit de buurt fotdat de manoeuvre voliooid is.

* \Wanneer er ruiten worden gewassen in de buurt van de aufomatisering, dient u de bedie-
ningsinrichtingen, indien deze van het automatische type zijn, nief te activeren. Koppel ook
de elekirische voeding of.

e Confroleer de automatisering regelmatig om na te gaan of er onbalans of tekenen van slif-
tage of schade aan de kabels en de veren (indien deze laatste aanwezig zijn) te zien zijn.
Gebruik de automatisering niet als deze afgesteld of gerepareerd moet worden; laat het
verhelpen van dergelijke problemen uitsluitend over aan gespecialiseerd technisch perso-
neel.

>

Hef product is een buismotor die bestemd is voor het automatiseren van zonneschermen en
rolluiken. Elk willekeurig ander gebruik is verboden! De fabrikant is niet

BESCHRIJVING VAN HET PRODUCT
EN GEBRUIKSBESTEMMING

aansprakelijk voor schade die het gevolg is van een oneigenlijk gebruik
van het product, dat wil zeggen een gebruik dat afwijkt van wat in deze
handleiding is beschreven.

Het product heeft de volgende kenmerken:

- het wordt gevoed via het elektriciteitsnet (zie compatibiliteit op het etiket op de motor);

- het is in staat het zonnescherm of rolluik te laten sfijgen en dalen en kan het vastzetten bij
de bovenste of onderste eindaanslag of op diverse tussenliggende standen;

- bevat een radiconivanger en een besturingseenheid met coderingstechnologie die garant
staat voor de elekironische controle over de beweging en de precisie van de eindaansla-

en;

- Ecm worden geprogrammeerd en gebruikt met een TTGO-zender (accessoire niet aanwe-
zig in de verpakking);

- is ontworpen voor gebruik in woonhuizen, met andere woorden, niet voor continu gebruik.
Garandeert in elk geval een ononderbroken werkingstiid van maximaal 4 minuten;

- is voorzien van een thermische beveiliging die, in geval van oververhitting als gevolg van
te infensief gebruik van de automatisering, de elektrische stroomtoevoer automatisch onder-
breekt en deze hersfelt zo gauw de temperatuur weer binnen hef normale bereik ligt.

Conformiteit van het product met de Standby-verordening:

Dit product voldoet aan de criferia van de Stand-by-verordening. Het product gaat automa-
fisch in stand-by binnen 10 seconden na het einde van het manceuvre.

’ 3 INSTALLATIE VAN HET PRODUCT

3.1 ¢ Controles vooraf - gebruikslimieten

Let op! - Alvorens tot installatie over te gaan, eerst de volgende punten
controleren.

o Elk van deze producten is bestemd voor het automatiseren van zonneschermen en rolluiken
met bepaalde kenmerken wat betreft afmetingen en gewicht. Controleer dus véér de instal-
latie of de kenmerken van deze motor (motorkoppel, draaisnelheid en werkingstijd) geschikt
Zijn voor de automatisering van uw zonnescherm of rolluik. Let op! - Installeer geen
motor met een hogere motorkoppelcapaciteit dan welke nodig is om
uw zonnescherm of rolluik aan te drijven.

o Controleer de diameter van de wikkelrol. Deze moet worden gekozen opbasis van de mo-
torkoppel, en wel op de volgende wijze:

- voor motoren van maat “S" (@ = 35 mm) moet de binnendiameter van de wikkelrol mini-
maal 40 mm zijn;

- voor motoren van maat “M" (@ = 45 mm| en koppel tot en met 35 Nm moet de binnendi-
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ameter van de wikkelrol minimaal 52 mm zijn;

- voor motoren van maat “M" (& = 45 mm) en koppel groter dan 35 Nm moet de binnendi-
ameter van de wikkelrol minimaal 60 mm zijn.

- voor moforen met maat “L" (& = 58 mm| moet de binnendiameter van de oprolbuis mini-
maal 70 mm zijn.

® In geval van installatie buiten moet u zorgen dat de motor afdoende beschermd is tegen at-
mosferische invloeden.

Voor verdere gebruikslimieten verwijzen wij u naar de hoofdstukken 1 en 2 en de “Techni-
sche specificaties”.

3.2 ¢ Installatie van de buismotor

Waarschuwingen:

- Voordat u doorgaat, dient u de waarschuwingen in paragraaf 1.1 en 3.1 aandachtig te
lezen.

- Een verkeerde installatie kan ernstig lefsel veroorzaken.

Raadpleeg voor het assembleren en installeren van de motor afb. 2. Raadpleeg tevens de

productencatalogus voor het selecteren van de kroon van de eindaanslag (afb. 2-a), de

meenemer (afb. 2-b) en de bevestigingsbeugel van de motor (afb. 2-g).

’ 4 ELEKTRISCHE AANSLUITINGEN

4.1 ¢ Installatie van de beveiligingsinrichtingen
in het elektrische voedingsnet

In overeenstemming met de regels die op de elektrische installatie betrekking hebben, is het
nodig om in hef net dat de motor voedt een veiligheidsvoorziening tegen korisluiting op fe ne-
men alsmede een voorziening voor de afsluiting van het elekiriciteitsnet.

Let op! - De voorziening voor de afsluiting van het net moet een volledige
afsluiting van de voeding mogelijk maken onder de omstandigheden die
vastgesteld zijn door overspanningscategorie Ill.

De voorziening voor de afsluiting moet opgesteld zijn in het zicht van de automatisering. Is
deze voorziening niet zichtbaar dan moet een systeem aanwezig zijn die een eveniuele on-
verhoeds hernieuwde of niet geautoriseerde inschakeling van de voeding blokkeert zodat ie-
der gevaar wordf weggenomen.

N.B. - De twee voorzieningen maken geen deel uit van de verpakking.
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4.2 + Aansluiting van de motor op het elektrici-
teitsnet
Let op!
e Een verkeerde aansluiting kan defecten of gevaarlijke situaties veroorzaken; neem de in-
structies die in deze paragraaf staan dus sfrikt in acht.
o Als de voedingskabel beschadigd is, kan het product niet langer gebruikt worden; de kabel
kan namelijk niet vervangen worden. Neem in dit geval contact op met de installateur/fa-

brikant.

® De voedingskabel mag alleen worden vervangen door heizelfde type kabel, geleverd door
de fabrikant van het apparaat. Als de voedingskabel niet kan worden vervangen, moet het
apparaat worden vernietigd.

Vanuit elekirisch oogpunt moet de motor permanent gevoed worden via een permanente aan-
sluiting op het elekirische disfributienet (zie compatibiliteit op het efiket op de motor). Om de
motor aan fe sluiten op het elektriciteitsnet, dient u de kabels 1, 2, 3 te gebruiken (afb. 3).

» 5

5.1 ¢ Algemene waarschuwingen

® De afstelling van de eindaanslagen moet worden uitgevoerd nadat de motor in het zonne-
scherm of hef rolluik is geinstalleerd en op de voeding is aangesloten.

® Bij insfallaties waar meerdere motoren en,/of ontvangers voorkomen, moet u, voordat u met
de programmering begint, de elekirische voeding naar de motoren en de ontvangers die
u niet wilt programmeren uitschakelen.

® Het is van belang dat u de fijdslimieten die in de procedures zijn aangegeven, striki in acht
neemt: vanaf het moment dat u een toets loslaat, hebt u 15 seconden om de volgende toets
in te drukken die door de procedure voorzien is, anders zal de motor na verloop van de
tijdslimiet & bewegingen uitvoeren om aan te geven dat de actieve procedure geannuleerd
is.

e Tijdens de programmering voert de motor een bepaald aantal korte bewegingen uit, als
"antwoord” op de instructie die de installateur heeft verzonden. Het is van belang het aan-
tal bewegingen te tellen en daarbij geen onderscheid te maken voor wat betreft de richting
waarin de bewegingen worden uitgevoerd.

PROGRAMMERING EN AFSTELLING
VAN DE EINDAANSLAGEN



5.2 ¢ Sluit- en o eningliposities waarin het zon-
nescherm / rolluik automatisch stopt

Tiidens de beweging Omhoog en Omloag stopt de motor het zonnescherm of rolluik automa-
fisch wanneer het een bepaalde, door de installateur geprogrammeerde positie bereikt. De
programmeerbare standen ziin (afb. 4):

— positie "0" = eindaanslag boven: zonnescherm/rolluik volledig opgerold;

— positie “1" = eindaanslag onder: zonnescherm /rolluik volledig afgerold;

— positie "H" = tussenpositie: zonnescherm/rolluik gedeeltelijk geopend.

Wanneer de eindaanslagen nog niet geprogrammeerd zijn, kan de beweging van het zon-
nescherm of rolluik alleen plaatsvinden met “lemand aanwezig” (d.w.z. iemand moet de in-
structietoefs gedurende de gewenste manoeuvreduur ingedrukt houden); de beweging wordt
gestopt zodra de gebruiker de foets loslaat. Na programmering van de eindaanslagen is
daarentegen één simpele druk op de gewenste foets voldoende om het zonnescherm of rol-
luik in beweging te brengen; de beweging wordt op autonome wijze beéindigd zodra het
zonnescherm of rolluik de beoogde positie bereikt. Voor het afstellen van de hoogten "0” en
“1" zijn verschillende procedures beschikbaar; bij hef kiezen van de meest geschikte pro-
cedure moet rekening worden gehouden met de constructie van uw zonnescherm of rolluik.

Typologie van toepassingen en bedieningsvereisten

LET OP! - Als u de eerder afgestelde hoogten van de eindaanslagen op-
nieuw wilt afstellen, moet u rekening houden met het volgende:

- als u de hoogten wilt afstellen via een andere procedure dan de proce-
dure die eerder gebruikt is, moet u EERST de hoogten annuleren via pro-
cedure 5.12.

- als u de hoogten wilt afstellen met dezelfde procedure als eerder is ge-
bruikt, hoeft u deze niet te annuleren.

Bij de programmering van de eindaanslagen worden tegelijkertijd ook de twee draairich-
fingen van de mofor aan de respectieve toefsen voor Omhoog (A) en Omlaag (V) van de
bediening gekoppeld (in eerste instantie, wanneer de eindaanslagen nog niet geprogram-
meerd zijn, is deze koppeling willekeurig en kan het gebeuren dat het zonnescherm of rol
luik, wanneer er op de foets A wordt gedruki, omlaag in plaats van omhoog beweegt, en
omgekeerd).

Aanbevolen programmeringen

Verticaal scherm, rolimodel

Programmering
eindaanslag:

e met automatische stop op de stand van
de eindaanslag boven “0” (met behuizing)

Programmering in de semi-automatische
modus (paragraaf 5.7)

e zonder mechanische belemmeringen
voor demping bij eindaanslag boven “0”

Programmering in de handmatige modus
(paragraaf 5.6)

Beschikbare functies...

...indien het nodig is de stootkracht bij
sluiting te beperken

Afstelling van de trekkracht van de motor
(functie “RDC” — paragraaf 5.11)
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Typologie van toepassingen en bedieningsvereisten

Scherm met beugels

Programmering
eindaanslag:

¢ met automatische stop op de stand van
de eindaanslag boven “0” (met behuizing)

(é///
7

Aanbevolen programmeringen

Programmering in de semi-automatische
modus (paragraaf 5.7)

e zonder mechanische belemmeringen voor
demping (rechte stang of vergelijkbaar)

e

Programmering in de handmatige modus
(paragraaf 5.6)

Beschikbare functies...

...om het doek te spannen: functie “FRT”

Programmering van de functie “FRT”
(paragraaf 5.12)

...indien het nodig is de stootkracht bij
sluiting te beperken

Afstelling van de trekkracht van de motor
(functie “RDC” — paragraaf 5.11)

Rolluik

Programmering
eindaanslag:

* met veren en doppen

Programmering in de handmatige modus
(paragraaf 5.6)
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5.3 ¢ Overzicht van de zenders
5.3.1 - Hiérarchie van de geheugenopslag van de zenders

In het algemeen kan een zender in het geheugen worden opgeslagen als EERSTE zender of
als TWEEDE zender (of als derde, vierde, enzovoort).

A - Eerste zender

Een zender kan alleen in het geheugen worden opgeslagen als eerste zender als er nog
geen andere zender in het geheugen van de motor is opgeslagen. Voor deze geheugenop-
slag volgt u procedure 5.5 (hiermee wordt de zender in het geheugen opgeslagen).

B - Tweede zender (of derde, vierde, enzovoort)

Een zender kan alleen in het geheugen worden opgeslagen als tweede zender (of derde,
vierde, enzovoort) als de Eerste Zender al in hef geheugen van de motor is opgeslagen. Voor
deze geheugenopslag volgt u een van de procedures in paragraaf 5.10.

5.3.2 - Aantal zenders die in het geheugen kunnen worden opgeslagen
Er kunnen 30 zenders in hef geheugen worden opgeslagen.

5.4 ¢ Te gebruiken zender voor de programme-
ringsprocedures

Als de zender die voor de programmering is gebruiki, meerdere automatiseringsgroepen aan-
stuurt, moet tijdens een procedure, véér het versturen van een instructie, eerst de “groep” wor-
den geselecteerd waartoe de automatisering behoort die geprogrammeerd wordt.

5.5 * Geheugenopslag van de eerste afstandsbe-
diening
01. Voorzie de buismotor van de nodige voeding.

02. Houd de foefs B ingedrukt en wacht tot de motor 3 bewegingen heeft uitgevoerd. Laat
fen slotie de toets los.

5.6 * Handmatige afstelling van de posities voor
de eindaanslagen Boven (“0”) en Onder
(u-l II)

Bij deze procedures worden eventueel eerder afgestelde waarden niet overschreven door

nieuwe waarden. De eindaanslagwaarde moet absoluut eerst gewist worden, véér u kunt
doorgaan.

5.6.1 - De eindaanslag BOVEN (“0”) opslaan
Voordat u met de procedure begint, rolt u het zonnescherm of rolluik half of:
01. Positioneer het zonnescherm of rolluik op de gewenste hoogte;

02. Houd de toetsen M en ¥ ingedrukt en wacht tot de motor 3 bewegingen heeft vitge-
voerd. laat ten slotte de foefsen los.

5.6.2 - De eindaanslag ONDER (“1”) opslaan
Voordat u met de procedure begint, rolt u het zonnescherm of rolluik half of:

01. Positioneer het zonnescherm of rolluik op de gewenste hoogte;
02. Houd de foefsen M en A ingedrukt en wacht fot de motor 3 bewegingen heeft vitge-
voerd. laat fen slotte de toefsen los.

Opmerking: na de afstellingen wordt met de foets A het manoeuvre Omhoog en met de foets
V¥ het manoeuvre Omlaag aangestuurd. Het zonnescherm/rolluik beweegt binnen de limie-
fen die zijn bepaald door de ingestelde hoogten voor de eindaanslagen.

5.6.3 - De eindaanslag BOVEN (“0”) wissen

01. Houd de foets B ingedruk en wacht fot de motor 2 bewegingen heeft vitgevoerd. Laat
fen slotte de toets los.

02. Houd de foefsen B en A ingedrukt en wacht fot de motor 4 bewegingen heeft vitge-
voerd. laat ten slotte de toefsen los.

5.6.4 - De eindaanslag ONDER (“1”) wissen

01. Houd de toefs B ingedrukt en wacht tof de motor 2 bewegingen heeft uitgevoerd. Laat
fen slofte de foefs los.

02. Houd de foefsen B en ¥ ingedrukt en wacht fot de motor 4 bewegingen heeft vitge-
voerd. laat fen slotte de toefsen los.

5.7 ¢ Semi-automatische pro rammering van de
eindaanslagen Boven (70”) en Onder (“1”)

5.7.1 - Mechanische blokkering in de positie voor de eindaanslag Boven
(lloll)

LET OP! - Deze programmering is vitsluitend bedoeld voor zonnescher-

men die voorzien zijn van een mechanische blokkering voor de eindaan-

slag Boven (“0”).

Waarschuwingen:

- Bij deze procedure worden eventueel eerder afgestelde waarden niet overschreven door
nieuwe waarden.

- Wanneer de eindaanslagen via deze procedure in het geheugen worden opgeslagen,
worden de twee hoogten continu gecontroleerd en bijgewerkt door de functie “automatisch
bijwerken van de eindaanslagen” (zie paragraaf 7.3).

Voordat u met de procedure begint, rolt u het zonnescherm half af:

01. Ceef de instructie voor een manoeuvre omhoog door de foets A [of W) ingedrukt te hou-
den en te wachten tot het zonnescherm automatisch wordt gestopt door de veiligheids-
doppen die fegen de structuur botsen (= eindaanslag Boven “0"). Laat ten slotte de toets
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los.

02. Ceef de instructie voor een manoeuvre omlaag door de foets W (of A) ingedruki fe hou-
den en de toets los te laten wanneer het zonnescherm zich ter hoogte van de gewenste
eindaanslag Onder “1" bevindt. Corrigeer de positie eventueel met behulp van de bei-
de toefsen.

03. Houd de toetsen M en ¥ tegelijkertijd ingedrukt en wacht tot de motor 3 bewegingen
heeft uitgevoerd. Laat fen slofte de foetsen los.

Opmerkingen:

- Tijdens de uitvoering van de procedure kan de geheugenopslag op elk gewenst moment
geannuleerd worden door 15 seconden te wachten tot de motor 6 bewegingen heeft uit-
gevoerd.

- Na deze programmering wordt met de toets A het manoeuvre Omhoog en met de foefs
¥ het manoeuvre Omlaag aangestuurd. Tijdens het manoeuvre Omhoog wordt het scherm
tegengehouden door de botsing fegen de veiligheidsdoppen van de structuur (= eindaan-
slag Boven "0"), terwijl het scherm tijdens het manoeuvre Omlaag stopt bij de eindaanslag
Onder ("1") die door de installateur is ingesteld.

5.8 * Programmering van de hoogte (“H"”) voor
gedeeltelijk openen/sluiten
5.8.1 - De eindaanslag TUSSENSTOP (“H”) opslaan

Bij deze procedure wordt de eventueel eerder afgestelde waarde nief overschreven door

de nieuwe waarde. De eindaanslagwaarde moet absoluut eerst gewist worden, véér u kunt

doorgaan:

01. Positioneer het zonnescherm of rolluik op de gewenste hoogte.

02. Houd de toefsen A en ¥ ingedruki en wacht tot de motor 3 bewegingen heeft vitge-
voerd. laat fen slotte de toefsen los.

5.8.2 - De eindaanslag Tussenstop (“H”) wissen

01. Houd de toefs M ingedrukt en wacht tof de motor 2 bewegingen heeft uitgevoerd. Laat
fen slofte de foefs los.

02. Houd de toefsen A en ¥ ingedruki en wacht tot de motor 4 bewegingen heelft vitge-
voerd. Laat ten slofte de foefsen los.

5.9 ¢ Geheugenopslag van een TWEEDE (of der-
de, vierde, enzovoort) zender

Voor de uitvoering van de procedures moet u beschikken over een tweede zender, die al in

hef geheugen is opgeslagen ("oud’).

5.9.1 - Geheugenopslag van een volgende zender

01. (op de nieuwe zender) Houd foeis B gedurende 8 seconden ingedrukt en laat de-
ze vervolgens los (in dit geval voert de motor geen beweging uit).
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02. (op de oude zender) Druk 3 keer op een willekeurige toets, die wel in het geheu-
gen opgeslagen moet zijn (de motor start met de beweging die bij deze foets hoort), bij-
voorbeeld toets l;

03. (op de nieuwe zender) Druk 1 maal op foets B om de procedure fe beéindigen. Let
op! - Als de mofor 6 bewegingen uitvoert, betekent dit dat het geheugen vol is.

Opmerking - fiidens de uitvoering van de procedure kan de geheugenopslag op elk ge-
wenst moment geannuleerd worden door 15 seconden te wachten tot de motor 6 bewegin-
gen heeft uitgevoerd.

5.10 ¢ Functies
5.10.1 - Afstelling van het niveau van de koppelreductie (RDC-functie)

01. Houd de foets B ingedrukt en wacht fot de motor 2 bewegingen heeft vitgevoerd. Laat
fen slotte de toets los.

02. Houd de toefs M ingedrukt en wacht tot de motor 3 bewegingen heeft uitgevoerd. Laat
fen slotte de toets los.

03. Houd de toefsen M en A tegelijkertijd ingedrukt en wacht tot de motor 4 bewegingen
heeft uitgevoerd. Laat fen slofte de foets los.
a. Houd de toefs A ingedrukt, activeer de RDC-functie en wacht fot de motor 4 bewe-
gingen heeft uitgevoerd. Laat fen slotte de toets los.
b. Houd de toefs ¥ ingedruki, deactiveer de RDCunctie en wacht tot de motor 2 be-
wegingen heeft uitgevoerd. Laat fen slotte de foets los.

Opmerking - fijdens de vitvoering van de procedure kan de geheugenopslag op elk ge-
wenst moment geannuleerd worden door 15 seconden te wachten tot de motor 6 bewegin-
gen heeft uitgevoerd.

5.11 ¢ Volledig wissen

5.11.1 - Procedure uitgevoerd met een zender die in het geheugen is op-
geslagen

01. Houd de foets B ingedrukt en wacht fot de motor 2 bewegingen heeft vitgevoerd. Laat
fen slotte de toets los.

02. Houd de toefs M ingedrukt en wacht tot de motor 3 bewegingen heeft uitgevoerd. Laat
fen slotte de toets los.

03. Houd de foets B ingedruk en wacht fot de motor 4 bewegingen heeft vitgevoerd. Laat
fen slotte de toets los.

04. Houd de toefs ¥ ingedrukt en wacht tot de motor 5 bewegingen heeft vitgevoerd. Laat
fen slotte de toets los.

Opmerking - fiidens de uitvoering van de procedure kan de geheugenopslag op elk ge-

wenst moment geannuleerd worden door 15 seconden fe wachten tof de motor 6 bewegin-
gen heeft uitgevoerd.



5.11.2 - Procedure vitgevoerd met een zender die niet in het geheugen is
opgeslagen

01. Schakel de voeding naar de motor uit.

02. Schakel de voeding naar de motor in.

03. Houd de toets B ingedrukt en wacht tot de motor 2 bewegingen heeft uitgevoerd. Laat
ten slotte de toets los.

04. Schakel de voeding naar de mofor uit.

05. Schakel de voeding naar de motor in.

06. Houd de toefs B ingedruk en wacht fot de motor 2 bewegingen heeft vitgevoerd. Laat
fen slotte de toets los.

07. Houd de foefs B ingedrukt en wacht tof de motor 3 bewegingen heeft uitgevoerd. Laat
ten slotte de toes los.

08. Houd de foefs B ingedrukt en wacht tof de motor 4 bewegingen heeft uitgevoerd. Laat
fen slotte de toefs los.

09. Houd de toefs ¥ ingedrukt en wacht tot de motor 5 bewegingen heeft uitgevoerd. Laat
ten slotie de toets los.

Opmerking - fiidens de uitvoering van de procedure kan de geheugenopslag op elk ge-
wenst moment geannuleerd worden door 15 seconden te wachten tot de motor 6 bewegin-
gen heeft vitgevoerd.

’ 6 OPTIONELE ACCESSOIRES

6.1 ¢ Klimaatsensoren voor wind, zon, regen

Waarschuwing - de klimaatsensoren dienen niet te worden beschouwd als beveiligings-
inrichtingen die in staat zijn storingen van het zonnescherm te verhelpen die zijn veroorzaakt
door het effect van hevige regen of wind; een simpele elekiriciteitsstoring zou de automati-
sche beweging van het zonnescherm immers al onmogelijk maken. Deze sensoren moeten
dus worden beschouwd als onderdeel van een automatisering dat bijdraagt aan de beveil-
ging van het zonnescherm. De fabrikant wijst elke aansprakelijkheid voor materiéle schade
ten gevolge van atmosferische condities die niet door de sensoren gedetecteerd worden van

de hand.

6.1.1 - Definities en conventies

* Handmatige instructie “Zon aan” = hiermee wordf de onfvangst door de motor
van automatische instructies die door de “Zon"-sensor worden verzonden, ingeschakeld, als
deze deel uitmackt van de installatie. Gedurende de periode waarin de onitvangst geacti-
veerd is, kan de gebruiker op elk gewenst moment handmatige instructies verzenden: deze
hebben voorrang op de automatische werking van de automatisering.

¢ Handmatige instructie “Zon uit” = hiermee wordt de onfvangst door de motor van

automatische instructies die door de “Zon"-sensor worden verzonden, uitgeschakeld, als
deze deel vitmackt van de installatie. Gedurende de periode waarin de ontvangst gede-
acfiveerd is, werkt de automatisering alleen op basis van handmatige instructies die door
de gebruiker worden verzonden. De sensoren voor wind en regen kunnen niet worden uit-
geschakeld, aangezien deze dienen ter bescherming van de aufomatisering tegen deze
weersverschijnselen.

¢ Intensiteit “Boven drempel” van zon/wind = conditie waarbij de infensiteit van
het weersverschijnsel hoger is dan de waarde die is ingesteld als drempel.

¢ Intensiteit “Onder drempel” van zon/wind = conditie waarbij de intensiteit van
het weersverschijnsel lager is dan de waarde die is ingesteld als drempel.

* “Windbescherming” = conditie waarbij het systeem alle insfructies voor het openen
van het scherm tegenhoudt, vanwege de windintensiteit “Boven drempel”.

* “Regen gedetecteerd” = conditie waarbij het systeem regen defecteert, in tegenstel-
ling tot de eerder geldende conditie “geen regen”.

¢ “Handmatige instructie” = instructie voor Omhoog, Omlaag of Stop die de gebrui-
ker met een zender verzendt.

6.1.2 - Werking van de motor bij de afzonderlijke weersomstandighe-
den

Met behulp van de weersensoren kan het zonnescherm geautomatiseerd worden naargelang
van de weersomstandigheden die zich voordoen.

De afstelling van de activeringsdrempels “Zon" en “Wind" kan uitsluitend met al die sensoren
worden ingesteld als de respectieve sensoren correct zijn geprogrammeerd.
6.1.2.1 - Werking van het automatisme bij de “Zon”-sensor (afb. 5)

Wanneer de intensiteit van het zonlicht gedurende minstens twee minuten de ingestelde drem-
pel overschrijdt ("boven zonlichtdrempe”), voert de motor zelfstandig een beweging naar
peneden uif.

Wanneer de infensiteit van het zonlicht onder de ingestelde hysteresisdrempel zakt (“onder
zonlichidrempel”), circa 50% van de “onder zonlichidrempel”, en minstens 15 minuten na el-
kaar op dat niveau blijft, voert de motor zelfstandig een beweging naar boven uit.

Momentane dalingen van het zonlicht, kortstondig van duur of in ieder geval korter dan 15
minuten, hebben geen invloed op de gehele cyclus.

De handmatige insfructies van de gebruiker hebben voorrang op de automatische instructies.

6.1.2.2 - Werking van het automatisme bij de “Regen”-sensor (afb. 6)

De aanwezigheid van regen veroorzaakt een overgang van de status “geen regen” naar “re-
gen”. Als de informatie “regen gedetecteerd” wordt onivangen, activeert de motor de instruc-
tie voor de in de motor geprogrammeerde werking, d.w.z. een openings- of sluifinsiructie.
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Programmering van de richting van het manoeuvre bij regen

01. Houd de foefs B ingedrukt en wacht tof de motor 2 bewegingen heeft uitgevoerd. Laat
fen slotie de toets los.

02. Houd de foefs B ingedrukt en wacht tot de motor 3 bewegingen heeft uitgevoerd. Laat
ten slotte de toets los.

03. Houd de foefs V¥ tegelijkertijd ingedruki en wacht tot de motor 2 bewegingen heeft uit-
gevoerd. Laat ten slotte de tfoets los.

04. Kies een van de twee hieronder vermelde opties op basis van hef gedrag dat u wilt in-
stellen bij regen:

- houd de foets A ingedrukt en wacht fot de motor 3 bewegingen heeft vitgevoerd. Bij
regen wordt een insfructie voor omhoog gegeven;

of

- houd de foets W ingedruki en wacht fot de motor 3 bewegingen heeft vitgevoerd. Bij
regen wordt een instructie voor omlaag gegeven (fabrieksinstelling).

Opmerking - fiidens de uitvoering van de procedure kan de geheugenopslag op elk ge-
wenst moment geannuleerd worden door 15 seconden te wachten tot de motor 6 bewegin-
gen heeft uitgevoerd.

6.1.2.3 - Werking van het automatisme bij de “Wind”-sensor (afb. 7)

Wanneer de infensiteit bij wind de ingestelde drempelwaarde overschrijdt, wordt de wind-
bescherming geactiveerd en het zonnescherm gesloten. Wanneer de windbescherming is in-
geschakeld, worden de handmatige insfructies gedeactiveerd (hef zonnescherm kan niet wor-
den geopend). Na het verstrijken van de blokkeringsduur kunnen er weer handmatige instruc-
ties worden gegeven en na 15 minuten wordt de automatische werking hersteld.

6.1.2.4 - Gelijktijdig optreden van verschillende weersverschijnselen

Elk weersverschijnsel heeft een prioriteit, en de volgorde van deze priorifeifen is als volgt:
wind, regen, zon. Wind heeft de hoogste prioriteit. Het weersverschijnsel met de hogere pri-
oriteit doet de status van het weersverschijnsel met de lagere prioriteit teniet.

Bijvoorbeeld: Op een mooie, zonnige dag gaat hef zonnescherm omlaag vanwege het zon-
licht. Als het bewolkt wordt en er wat regen op de sensor valt, annuleert de motor de conditie
"zon gedetecteerd” en geeft opdracht fot het manoeuvre dat is ingesteld voor de conditie “re-
gen gedefecteerd”. Als de wind foeneemt en de ingesfelde drempel overschrijdt, deactiveert
de mofor de aufomatische sequentie die voor de regen is ingesfeld en geeft hij opdracht om
het zonnescherm omhoog te laten gaan, waarbij het gesloten blijft zolang de wind niet is
gaan liggen. Als het slechte weer voorbij is, wordt na 10 minuten het windalarm vitgeschar-
keld; als het op dat moment nog regent, worden die conditie en het bijbehorende ingestelde
manoeuvre opnieuw geactiveerd. Als het stopt met regenen, wordt de werking voor de zon
weer geactiveerd. Als de infensiteit van het zonlicht de drempel overschrijdh, zal het zonne-
scherm weer opengoan. Wanneer de intensiteit van het zonlicht onder de drempelwaarde
daalt, wordt na 15 minuten de opdracht gegeven om hef zonnescherm “Omhoog” te laten
gaan.
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6.1.2.5 - Instructies “Zon aan” en “Zon vit”

De instructies “Zon aan” en “Zon uit" activeren of deactiveren de automatisering. Door ver-
zending van een insfructie “Zon aan” wordt het automatisme geactiveerd, waarna het zon-
nescherm een openingsinstructie zal genereren, als de zon schiim. Als het automatisme al ge
activeerd was, wordt hef systeem gereset en starten de algoritmen opnieuw, met onmiddellijk
effect. Als er bij ontvangst van de insfructie “Zon aan” geen manoeuvre voorzien is, bevestigt
de mofor de onivangst van de insiructie door twee bewegingen uit fe voeren. Als de instructie
"Zon aan” wordt verzonden, maar de intensiteit van het zonlicht onvoldoende is om het ope-
nen foe fe staan (de drempel wordt niet bereiki], zal de motor een instructie geven om te slui-
fen in overeenstemming met de actuele conditie. Als er geen instellingen zijn ingevoerd voor
een beweging [bijvoorbeeld zonnescherm gesloten en geen zon), zal de motor bij ontvangst
van de instructie “Zon aan” twee bewegingen uitvoeren om de ontvangsf van de insfructie
te melden. Door verzending van een insfructie “Zon uit" wordt het automatisme geactiveerd.

Bijvoorbeeld: zonnescherm geslofen ... door te drukken op “Zon aan” zal het zonnescherm
bij aanwezigheid van zon onmiddellijk opengaan, nief na 2 minuten. Als er geen zon s,
maak ze twee bewegingen ... Door het automatisme te deactiveren, wordt de automatische
beweging die bij de zon hoort geblokkeerd. De automatismen die bij wind en regen horen,
kunnen niet worden gedeactiveerd.

> 7

7.1 ¢ Functie “RDC”

Met deze functie kan de stootkracht tegen de eindaanslag “Boven” bij sluiting worden ver-
minderd.

WAARSCHUWINGEN MET
BETREKKING TOT HET DAGELIJKS
GEBRUIK VAN DE AUTOMATISERING

7.2 ¢ Maximale continue bedrijfscyclus

In het algemeen geldt dat de buismotoren ontworpen zijn voor gebruik in woningen en dus

voor onregelmatig gebruik. Er wordt een continue gebruiksduur van maximaal 4 minuten ge-

garandeerd en in geval van oververhitting [bijvoorbeeld ten gevolge van continu en langdu-

rig gebruik] wordt er automatisch een “thermische beveiliging” geactiveerd, die de elekirische

\éoedLng Tnderbreekt en deze pas herstelt als de temperatuur weer binnen het acceptabele
ereik valt.

7.3 ¢ Functie “Automatisch bijwerken van de
eindaanslagen”

De eindaanslagen die zijn afgesteld door de sfootkracht van de mechanische blokkeringen
[veiligheidsdoppen en stijve veren tegen inbraak), worden elke keer dat het zonnescherm een
manoeuvre uitvoert en tegen de eindaanslag stoot, gecontroleerd door de functie “Automa-



tisch bijwerken van de eindaanslagen”. Zo kan de functie de nieuwe waarden van de eind-
aanslagen meten en de bestaande waarden bijwerken, ter compensatie van eventuele spe-
ling die in de loop der tijd is ontstaan door slijage en/of warmfeschommelingen waaraan
de rails en de veren van de motor zijn blootgesteld. Dankzij het feit dat de hoogten continu
worden bijgewerk, kan het scherm altiid met de grootst mogelijke precisie de eindaanslag
bereiken. De functie wordt nief ingeschakeld als de beweging van het scherm minder dan
2,5 seconden duurt en hef scherm niet de eindaanslag bereikt.

7.4 ¢ Instructie voor gedeeltelijk openen/sluiten
van het zonnescherm (hoogte “H”)

In het algemeen geldt dat u voor het geven van een instructie voor het gedeeltelijk openen/
sluiten van het zonnescherm op de toets moet drukken die tiidens de programmering is gekop-
peld aan de deelhoogte (voor meer informatie leest u punt 06 van procedure 5.9). Als de
zender slechts drie toetsen heeft en er slechts één hoogte “H" in het geheugen is opgeslagen,
drukt u tegelijkertijd op de toefsen A en ¥ om deze hoogte op te roepen.
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¢ De motor niet in beweging komt na verzending van een instructie “Om-
hoog”:
Dit kan gebeuren als het zonnescherm zich in de nabijheid van de eindaanslag Boven (“0")
bevindt. In dat geval moet u het scherm eerst een siukje omlaag bewegen en vervolgens
opnieuw de instructie Omhoog geven.

*Het systeem in noodstand werd met “lemand aanwezig”:
— Confroleer of de motor een elektrische schok of hevige mechanische schok heeft onder-
vonden.
— Controleer of alle onderdelen van de motor nog intact zijn.
— Voer de annuleringsprocedure (paragraaf 5.12] uit en stel de eindaanslagen opnieuw af.

WAT TE DOEN ALS...
Lleidraad bij het oplossen van pro-
lemen)

’ 9 AFDANKEN VAN HET PRODUCT

Dit product maakt integraal deel vit van de automatisering en moet dan
ook samen met de automatisering worden afgedankt.

De onimantelingwerkzaamheden aan het eind van de levensduur van dit product moeten, net
als de installatiewerkzaamheden, worden uitgevoerd door gekwalificeerd personeel.

Dit product is opgebouwd uit verschillende soorten materiaal: sommigen hiervan kunnen ge-

recycled worden, anderen moeten als afval worden verwerkt. Win informatie in over de re-
cycling- of afvalverwerkingsystemen die voor deze producicategorie zijn voorzien door de in
uw land geldende voorschriften.

Let op! — Sommige delen van het product kunnen vervuilende of gevaarlijke substanties be-
vatten die, indien ze in het milieu terechtkomen, schadelijke effecten kunnen hebben op de
omgeving of op de gezondheid van personen.

Zoals aangegeven door het symbool hiernaast, is het verboden dit product met

het gewone huisvuil weg te gooien. Volg een “gescheiden afvalverwerking”

volgens de methodes die voorzien zijn door de in uw land geldende voor-

schriften, of lever het product weer in bij de verkoper op het moment dat u een

nieuw gelijksoortig product aanschaft.

Let op! - De plaatselijk geldende voorschriften kunnen zware sancties voorzien in het geval
u de voorschriften voor afvalverwerking van dit product niet opvolgt.

’ 1O TECHNISCHE KENMERKEN

® Voedingsspanning: Zie de fechnische gegevens op het efiket van de afzonderlijke
modellen. @ In stand-by opgenomen vermogen: < 0,5 \W. ® Resolutie van de
encoder: ~ 2°. ® Continue bedrijfsduur: 4 minuien. ® Beschermingsgraad: P
44 [buismotor). ® Bedrijfstemperatuur: -20°C (min.)

Opmerkingen: - Alle vermelde technische kenmerken hebben betrekking op een omge-
vingstemperatuur van 20°C (+ 5°C). - De fabrikant behoudt zich het recht voor om, indien dit
noodzakelik wordt geacht, op elk willekeurig moment wijzigingen aan het product door te
voeren waarbij hoe dan ook de functionaliteit en de gebruiksbestemming ervan gelijk blijven.

’ l l FABRIKANT EN PRODUCTCODES

Naam fabrikant:
Adres:

Type product:
Model / Type:

Nice S.p.A.
Via Callalta n°1, 31046 Oderzo (TV) lialy
Buismotor voor rolluiken en zonneschermen
TG SE619

TGSE 1014
TGME 817

TGME 1517
TG ME 3017
TG ME 4012
TG ME 5012
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