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OENGLISH

Instructions translated from lialian

Note for consulting this manual - The figures referred to in the text appear at the
beginning of the manual.

For additional information on the device and the accessories that can be combined with
it, visit the website “www.niceforyou.com”.
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1.1 ¢ Safety warnings

¢ WARNING! - For personal safety it is important to observe these
instructions.
Incorrect installation could lead to serious injury. Therefore, it is important fo read all
sections of the manual prior fo starfing work and, in case of doubts, ask the installer/
manufacturer for explanations.

¢ WARNING! - Important safety information. Do not discard. Keep this
manual for future maintenance work and product disposal.

1.2 ¢ Installation warnings

¢ All the product installation, connection, programming and maintenance
operations must be carried out exclusively by a skilled and qualified
technician, in accordance with the laws, standards, local regulations
and the instructions appearing in this manual.

* WARNING! - During the product's installation, it is important to
strictly observe all the instructions contained in this manual. In case
of doubts of any nature, do not proceed with the installation and
contact the Nice Technical Assistance Service for clarifications.

e Check the condition of the product immediately after unpacking it.

e Before starting the installation, make sure the product is suitable for automating your
awning or shutter (see Chapter 2).

GENERAL SAFETY WARNINGS AND
PRECAUTIONS
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o All product installation and maintenance must be done with the automated mechanism
disconnected from the power mains. As a precaution, affix a sign on the disconnection
device saying "BEWARE! MAINTENANCE IN PROGRESS".

e Before sfarting the installation operations, move away all electrical cables that are not
involved in the work and deactivate all mechanisms not required for the motor-driven
operation of the roHing device.

e Handle the product with care during the insfallation: be careful to avoid crushing,
impacts, falls or contact with any liquid; do not drill or apply bolis to the exterior of the
device; do not insfall the unit close to sources of heat or expose it to open flames.

Such actions may damage the product and cause malfunctions or hazards. In such
cases, immediately suspend the installation and contact the insfaller/manufacturer.

o The product is subject fo hazardous voliage. Therefore, do not perforate the product’s
container.

@ Do not cut the antenna cable for any reason: it is subject to hazardous voltage!

® Do not open the product’s protective casing as it contains non-serviceable electrical
circuits.

o |t is forbidden fo install the product in environments that are not suitably protected: ifs
container does not profect the infernal components against water or other liquids, but
only against contact with solid parts (IP 20). The product must therefore be insfalled only
inside junction boxes or wall boxes.

e Install a disconnection device [not supplied) on the systfem power mains, to guarantee
a gop befween confacts and complete disconnection in the event of category Il
overvoltage.

e Do not make any changes to any part of the product except those indicated in this
manual. Operations other than those specified may only cause malfunctions. The
manufacturer declines all liability for damages caused by makeshift medifications fo the
product.

o Also check the wamings appearing in the instruction manual of the mofor associated with
the product.

 The packing materials of the product must be disposed of in compliance with local
regulations.

1.3 * Warnings for use

* WARNING! - During operation, the product must not suffer impacts or
collide with other objects, nor must it be knocked or struck (Fig. 1).

@ The product is not infended for use by persons (including children) with reduced physical,
sensory or mental capacities, nor by anyone with insufficient experience or familiarity.

® Make sure that children do not play with the product.



PRODUCT DESCRIPTION AND
INTENDED USE

>

TG2N is an interface that allows communication between compatible TTGO Nice radio
transmitters and tubular motors designed fo automate various types of blinds, shutters,
Venetian blinds and similar applications. The inferface can be configured to function
with “mechanical™fype tubular motors (for example, single-phase asynchronous motors),
it equipped with 3 electrical wires plus 1 earth wire, with current draw below the value
specified in the “Technical specifications” on page 10). The device also features two
independent outputs fo which, for example, lights or other devices can be connected.

After every command, the motor is powered for roughly 240 seconds; this time can be
modified [refer to Paragraph "7.3 o Customisation of the work time” on page 8).
During this time, the electrical limit switch present in the mofor stops the movement near the
adjusted position. Moreover, the TG2N interface also includes a “StepBy-Step” input (Fig.
5), which means it can also be commanded through an external button. The memorised
settings and programmed functions are available through the transmitters.

A few of the device’s main functions are specified below:

- Transmitter and climate sensor memorisation

- StepBy-Step input programming

- Support for various types of devices (e.g. motors, lamps)

- Support for various types of applications, also with filting control and configuration
- Programming of the work time

- Programming partial position

- Programming the manoeuvre direction in case of rain

- Delefions

WARNING! - Any other use is forbidden! The manufacturer declines all
liability for damages resulting from improper use of the product or any
use other than that specified in this manual.
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WARNING! - Before starting, carefully read the warnings under
Chapter 1.

WARNING! - Incorrect installation may cause serious injury.

INSTALLATION AND ELECTRICAL
CONNECTIONS

WARNING! - All electrical connections must be made with the system
disconnected and by qualified personnel. Incorrect connections can
damage the equipment or injure people.

WARNING! - TG2N does not include any protection against overload
and short-circuits on the outputs. On the power supply line it is
necessary to mount a protective device suited to the load, for example,
if a fuse is used its maximum value will be 3.15 A.

TG2N is factory-set for controlling an electric motor. Through a simple programming
sequence [refer to Paragraph "7.2.1 - Programming sfeps for configuring the type of
device connected” on page 7| it is possible to configure the output of the device as
a double switch. In order to connect TG2N, choose the electrical diagram suited to the
type of device to be confrolled:

- Fig. 8, "Single-phase asynchronous motor” type |if the motor has 3 wires plus 1 wire for
the earth connection)

~ Fig. 6, "Switch” type.
Lastly, make the electrical connections as indicated in the chosen wiring diagram.

WARNING! - Make the connections while guaranteeing a current draw
below the value indicated in the “Technical specifications” on page
10).

(9 Connections of the outputs for SINGLE-PHASE ASYNCHRONOUS MOTOR h
[with 3 wires +earth) - Factory configuration

I\)@E o
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WARNING! - If, after the connection, the motor does not rotate in the
proper direction, the connections of terminals 5 and 7 must be switched.

WARNING! - If you wish to connect more than one motor to the TG2N
interface, verify that the motors are able to function in parallel and do
not exceed the current draw value specified in the chapter “Technical
specifications” on page 10. If the motors cannot be connected in
parallel but this must nonetheless be done, contact the technical
assistance service.

fe Connections of the outputs for two independent SWITCHES h
\ Fuse
L ] = % —E—=—1L 4
N N o N~
L
— @
& (SHt—oL1 (ON/OFF)
o @ oN
~ Q)Ht—-L2 (ON/OFF)
- J

WARNING! - If you wish to use the TG2N as a “SWITCH”, perform
the procedure indicated in Paragraph “7.2.1 - Programming steps for
configuring the type of device connected” on page 7.

P (4 sienalinG Leps

The TG2N interface is equipped with a signalling LED that flashes to signal the situations
described below.

® Diagnostics flashes: if, when the TG2N is powered, the signalling LED emits 2
red flashes, it means that the transmitter has been memorised. Broadly speaking, 6 flashes
indicate an error or that the programming mode have been exited due fo time-out.
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® Programming flashes: a cerain number of red flashes are used to respond to the
programming operations. For further simplify certain programming operations, the green
LED will also be used. If in the programming sequences the colour of the
flashes is not specified, it is implied to be red.
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TG2N can receive commands from the following devices:

— from one or more compatible transmitters, among those included in the “Nice TTGO”
product catalogue

— from one of more compatible climate sensors, among those included in the “Nice
TTGO" product catalogue

~ from a switch configured with “step-by-step” controls (factory setting)

OPERATIONS AND BASE
PROGRAMMING SEQUENCES

5.1 ¢ Memorising TTGO radio transmitters and
radio climate sensors

TG2N incorporates a radio receiver on which up to 30 compatible transmitters can be
memorised, for controlling the motor manually and remotely. Among these 30 transmitters,
up fo 3 radio climate sensors can be memorised for controlling the motor in automatic
mode, depending on the weather conditions.

While the programming procedures are being carried out, the LED present on the fop part
of TG2N emits a series of red flashes, the number of which signals to the installer the
correct execution of the procedure’s phases.

5.1.1 - Memorising the first transmitter
01. Power the TG2N receiver: the signalling LED will flash twice;

02. Press and hold the B button on the transmitter and wait for the signalling LED to flash
3 times. Now release the key.

5.1.2 - Memorising an additional transmitter/climate sensor

To perform these procedures you must have a fransmitter (“old”) already memorised.

01. (on the new transmitter or climate sensor) Press and hold the B button (or
the button situated on the climate sensor) for 8 seconds until the green signalling LED
switches on, then release the button;

02. (on the old transmitter) Press any memorised bution 3 times; TG2N will
respond to each press by switching the green signalling LED off and then on again;



03. (on the new transmitter or climate sensor) Press the B bution (or the bution
situated on the climate sensor] once. The signalling LED of the TG2N device will emit
3 red flashes to signal the correct conclusion of the procedure.

Warning! - If the signalling LED of the TG2N device emits 6 long flashes, it means that
the memory is full and the transmitter/climate sensor cannot be memorised.

At the end of the memorisation procedure, the pairings between the buttons and the
corresponding commands will reflect those shown in Table A.

TABLE A - Pairings that occur automatically between the buttons and the comman-
ds during the fransmitter memorisation process.

Motor connection Transmitter .
modes button Memorised command
Motor connected with 3 A up
wires plus the earth wire
(“mechanicaltype motor u sTop
- see fFig. §) v DOWN

5.2 ¢ Full deletion

TG2N includes a function for the FULL deletion of the memory and for restoring the factory

seftings. This procedure can also be carried out with a non-memorised fransmitter.

5.2.1 - Procedure carried out with a memorised transmitter

01. Press and hold the B bution and wait for the signalling LED of the TG2N device o
flash twice. Now release the key;

02. Press and hold the B button and wait for the signalling LED of the TG2N device fo
flash 3 times. Now release the key;

03. Press and hold the B bution and wait for the signalling LED of the TG2N device 1o
flash 4 times. Now release the key;

04, Press and hold the B bution and wait for the signalling LED of the TG2N device 1o
flash 5 times. Now release the key.

Note - It is possible to quit the deletion procedure at any time by simply waiting for 15
seconds and for the signalling LED of the TG2N device fo flash 6 times.

5.2.2 - Procedure carried out with a non-memorised transmitter
01. Cut off the power supply fo the TG2N receiver and wait for 5 seconds;
02. Power the TG2N receiver;

03. Press and hold the B button within 10 seconds and wait for the signalling LED of the
TG2N device to flash twice. Now release the key;

04, Cut off the power supply fo the TG2N receiver and wait for 5 seconds;

05. Power the TG2N receiver;

06. Press and hold the B bution and wait for the signalling LED of the TG2N device fo
flash twice. Now release the key;

07. Press and hold the B bution and wait for the signalling LED of the TG2N device o
flash 3 times. Now release the key;

08. Press and hold the B bution and wait for the signalling LED of the TG2N device fo
flash 4 times. Now release the key;

09. Press and hold the B bution and wait for the signalling LED of the TG2N device fo
flash 5 times. Now release the key.

Note - It is possible to quit the delefion procedure at any time by simply waiting for 15
seconds and for the signalling LED of the TG2N device fo flash 6 times.

5.3 ¢ Deleting all memorised transmitters

The TG2N device includes a function for deleting all memorised TRANSMITTERS. This
procedure can also be carried out with a non-memorised fransmitter.

01. Press and hold the B button and wait for the signalling LED of the TG2N device fo
flash twice. Now release the key;

02. Press and hold the B bution and wait for the signalling LED of the TG2N device fo
flash 3 times. Now release the key;

03. Press and hold the B bution and wait for the signalling LED of the TG2N device to
flash 4 times. Now release the key;

04. Press and hold the A and ¥ buttons and wait for the signalling LED of the TG2N
device to flash 4 times. Now release the key.

Note - It is possible to quit the delefion procedure at any time by simply waiting for 15
seconds and for the signalling LED of the TG2N device fo flash 6 times.
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CLIMATE SENSORS
(OPTIONAL)

H» 6

6.1 ¢ Climate sensors for wind, sun, rain

Warning - The climate sensors must not be regarded as safety devices capable of
eliminating faults in the rolling shutter caused by rain or strong wind; in fact, a mere
power outage will prevent the awning from moving automatically. Consequently, these
sensors must be regarded as components of an automation device designed to profect
the awning. The manufacturer declines all liability for any material damages caused by
atmospheric events not defected by the sensors.

6.1.1 - Definitions and conventions

* Manual “Sun On” command: enables the reception, by the motor, of automatic
commands transmitted by the “Sun” sensor, if present in the installation. When reception
is enabled, the user can send manual commands at any time: these override the
automatic operation of the automated device.

* Manual “Sun Off” command: enables the reception, by the motor, of automatic
commands transmitted by the “Sun” sensor, if present in the installation. When reception
is disabled, the automated device operates exclusively with the manual commands sent
by the user. The “Wind" and "Rain” sensors cannot be disabled because they protect the
automated device from these weather conditions.

¢ “Above-threshold” intensity of sun/wind: a situafion in which the intensity of
the weather condition corresponds fo high values above the set threshold.

o “Below-threshold” intensity of sun/wind: a situation in which the intensity of
the weather condition corresponds fo low values below the set threshold.

¢ “Wind protection”: a situation in which the system inhibits all the awning opening
commands due to the abovethreshold wind infensity.

 “Presence of rain”: o condifion in which the system detfects the presence of rain,
with respect to the previous condition of “absence of rain”.

¢ “Manual command”: Up, Down or Stop command sent by the user by means of a
transmitter.

6.1.2 - Response of the motor in the various weather conditions

The climate sensors allow for automating the awning,/shutter operation in relation to the
current weather conditions.

For all sensors, the sun and wind infervention thresholds can be adjusted only by
adequately programming the sensor itself.
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6.1.2.1 - Response of the automation when the Sun sensor is present
(Fig. 2)

When the intensity of the sunlight exceeds the set threshold for at least two minutes, the

motor autonomously lowers the awning/shutter.

When the infensity of the sunlight drops below the specified hysteresis threshold (around
50% of the threshold value|] and remains there for at least 15 minutes continuously, the
motor automatically raises the awning/shutter.

Momentary reductions in sunlight intensity for less than 15 minutes, do not affect the overall
cycle.

Manual commands generated by the user are in addition to the automatic commands.

6.1.2.2 - Response of the automation when the rain sensor is present
(Fig. 3)

The presence of rain causes a transition from the “non-rain” sfate fo the “rain” stafe.

When the motor receives the “presence of rain” information, it activates the command

programmed in the motor for this state, i.e. it opens or closes the awning/shuter.

Programming the rain detection actuation direction

01. Press and hold the B button and wait for the signalling LED to flash twice. Now
release the key;
02. Press and hold the M button and wait for the signalling LED to flash 3 times. Now
release the key;
03. Simultaneously press and hold the A + ¥ buttons and wait for the motor to perform 5
movements. Now release the key;
04. Choose one of the two options below depending on the response fo be set in case of
rain:
- press and hold the A bution and wait for the signalling LED to flash 3 fimes. In case
of rain, an Up command will be given;
or
- press and hold the ¥ bution and wait for the signalling LED fo flash 4 times. If it
starts fo rain, the system will automatically commands the awning/shutter fo be
lowered (factory setting).
Note - The memorisation can be cancelled at any time during the procedure, by waiting
15 seconds for the motor to complete é movements.

6.1.2.3 - Response of the automation when the wind sensor is present
(Fig. 4)

If the wind exceeds the setpoint value, the automation closes the awning. With wind

profection activated, the manual commands are deactivated and it is not possible fo open

the awning.



At the end of the barring period, the manual commands are reactivated and after 15
minutes, automatic operation is restored.

6.1.2.4 - Response of the system with various weather conditions at
the same time

Each condition has a priority level. The scale of priorities is the following: wind, rain, sun.
Wind has the highest priority. A condifion with higher priority neutralises one with lower
priority.

For example:

On a beautiful sunny day the awning is lowered due to the effect of the sunlight.

If some clouds arrive and a drop of rain falls on the sensor, the motor neutralises the “sun
present” condition and actuates the manoeuvre specified for “rain present”.

If the wind increases and exceeds the set threshold, the motor deactivates the specified
automatic sequence for rain and will send o command fo raise the awning, and locks it in
the closed position for as long as it is windy.

When the thunderstorm sfops, the wind alarm condition elapses after 10 minutes and, af
this point, if the “rain present” condition persists, the sefting for this is reactivated and the
established manoeuvre is commanded again. When the rain condition ceases, the routine
for sun conditions are re-established. If the sunlight intensity exceeds the threshold, the
awning will re-open.

When the sunlight intensity falls below the threshold level for at least 15 minutes, a
command will be sent to raise the awning.

6.1.2.5 - Sun-On and Sun-Off commands

The Sun-ON and Sun-OFF commands enable/disable automatic operation.

Sending a Sun-On command enables automatic operation, so that in sfrong sunlight the
awning is lowered automatically. If automatic operation is already enabled, the command
resefs the systems, and the detection/actuation algorithms sfart again with immediate
effect. When it receives a Sun-ON command, and no movement is required by the
algorithms, the motor will respond by moving twice. If a Sun-On command is sent but the
level of sunlight is not such as to open the awning (the sunlight threshold is not exceeded),
the motor will generate a command to close it according fo the conditions af that time.
If no movement is required (for example, the awning is already closed and the sunlight
level is low), when it receives the Sun-On command the motor will move twice to confirm
reception.

Sending a "Sun Off" command disables the automation

For example: awning closed ... press Sun-On, the awning immediately opens [if there is
sufficient sunlight), not 2 minutes later. If there is insufficient sunlight to open the awning,
the motor moves twice. ..

Disabling automatic operation inhibits automatic operation by the sunlight algorithm. The
automatic functions associated with wind and rain cannot be deactivated.

OPERATIONS AND ADVANCED
PROGRAMMING SEQUENCES
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7.1 ¢ Configurable “step-by-step” input

The TG2N device has an input to which a switch can be connected to control, for

example, lights, efc. To confrol the connected device, the input must be configured with

one of the following stepby-step commands:

- Open

— Close

- Step-by-Step (facfory sefting)

~ Move to partial position

— Switching off of the radio receiver (in order to avoid receiving radio commands for a
certain time, for example during the night)

— Domotics input: in this configuration it will be possible, for example via PLC, to send
commands to the motor using a single wire. Table B shown below specifies the signal
values and the relative command.

TABLE B - Signal values and of the relative command for the domotics input.

Signal Command
100: 200 ms STOP
200: 300 ms OPEN
300: 400 ms STEP-BY-STEP
400: 500 ms MOVE TO PARTIAL POSITION

English — 6




7.1.1 - Programming steps for configuring the “step-by-step” input
For the programming, refer fo Table € shown below.

7.2.1 - Programming steps for configuring the type of device connected

For the programming, refer fo Table D shown below.

TABLE D - CONFIGURATION OF THE TYPE OF DEVICE CONNECTED

| | A

(2 sec) (2 sec) (2 sec)
@ 3 flashes @ 1 flash

Perform operations 1, 2
and 3 in sequence

@ 2 flashes

TABLE C - CONFIGURATION OF THE STEP-BY-STEP INPUT.
bort 1 g n n v
erform operations 1,
and 3 in sequence gesy) eesy f2esy
@ 2 flashes @ 3 flashes @ 2 flashes
Choose the desired option among those indicated below and pro-
gramme it by pressing the respective buttons
A (2 sec)
S S otfash
; V (2 sec)
o S otfesn
STEP-BY-STEP ] o
Open - Stop - Close - Stop ! (2 sec)
(foctory seffing) " I e
: A+V(2
PARTIAL POSITION : +V (2sec)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, e ®Afshes L.
: H+V (@2
RADIO RECEIVER SWITCH-OFF | + ¥ (2seq)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, e, @5fases L
: H+AQ2
DOMOTICS : + A 2 5o
: @ 3 flashes

Notes — The minimum closing time of the contact for sending the command is 100 ms.

7.2 ¢ Customising the type of programmable

output

TG2N has two types of configurations for the available outputs: “Switch” or “Motor” (with
3 wires plus one for the earth connection). Moreover, the TG2N device can command
motors with the TILTING function (with programmable sensitivity by following the procedure
described in Paragraph “7.2.2 - Programming steps for configuring the level of sensitivity”
on page 8) for Venetian blinds.
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Choose the desired option among those indicated below and pro-
gramme it by pressing the respective buttons
MOTOR A (2 sec)
(factory setting) ‘ @ 4 flashes
; M (2 sec)
e e @Sflshes
: A+V (2
TILTING TYPE 1 : +V (2 se)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, L. ..L U
: H+ A2
TILTING TYPE 2 : + A (2 500)
: @ 2 flashes

In the event of the "SWITCH" configuration (see Fig. 6), at the end of the programming
the pairings between the butions and the commands must reflect that shown in Table E.

ds, depending on the type o connected to the TG2N
Configuration mode TrirLsfn:::er Memorised command
A Switching on/off of SWITCH 1
ng/écjiﬁee:gent u Switching off of SWITCH 1 and
(see Fig. 6) of SWITCH 2
v Switching on/off of SWITCH 2




In the event of the “MOTOR" configuration (see Fig. 5) with TILTING function, af the end
of the programming the pairings between the buttons and the commands must reflect that
shown in Table F.

the buttons and the comman-

TG2N

TABLE F — Pairings that
ds, depending on the typ

LT G Memorised command

Type of TILTING

7.2.2 - Programming steps for configuring the level of sensitivity

This procedure can be used fo vary the time during which the motor remains activated in @
filt (small movement). It is possible fo choose between three pre-set levels.

For the programming, refer fo Table G shown below.

TABLE G - CONFIGURATION OF THE SENSITIVITY LEVEL

button n n v
A (brief) UP (brief movement) :ﬁ::%r?; z::::t:::s 1,2 (2 sec) (2 seq) (2 sec)
v (brief DOWN |[brief movement) @ 2 flashes @ 3 flashes @ 2 flashes
— Choose the desired option among those indicated below and pro-
TILTING TYPE 1 A (ong) UP (at the high limit switch) gramme it by pressing the respective buttons
v (long) DOWN (at the low limit switch) MAXIMUM SENSITIVITY ; V (2 sec)
- sTOP AL S @d4flshes
; M (2 sec)
A |brief UP (at the high limit switch) MED'UMSENS'T'V'TY 777777777777 L ®3flashes
V (brief) DOWN (at the low limit switch) MINIMUM SENSITIVITY A (2 sec)
, ’ ’ : @ 2 flashes
Al UP (multiple brief movements until
TILTING TYPE 2 (long] he release)
¥ (ong| DOWN (muliiple brief move- | | 7.3 o Customisation of the work time
9 ments until the release)
The TG2N interface allows for programming the work time, in other words, the maximum
n STOP time during which the electronic board controls the motor so that it reaches the up or down

limit switch; the factory value [or after the memory is deleted) is roughly 240 seconds. If
desired, the work time can be modified by up to a maximum of roughly 650 seconds. The
programming procedure is made in “sellearning” mode, in other words, by measuring
the fime required for completing the entire manoeuvre. With a transmitter it is necessary to
command the motor up 1o the limit switch of the least strenuous manoeuvre, so that the next
manoeuvre can be the most strenuous one [normally the rollup phase). It is advisable to
programme the work time a few seconds longer with respect fo the fime sfrictly necessary
for the manoeuvre.

7.3.1 - Programming the work time

01. Press and hold the B bution for 5 seconds and wait for the signalling LED of the
TG2N device fo flash twice. Now release the key;

02. Press and hold the A button for 5 seconds and wait for the green signalling LED of the
TG2N fo sfart flashing. Now release the key;

03. Press and release the A or ¥ buttons to start the manoeuvre and activate the time
counting phase;
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04. Wait for the motor to complete the manoeuvre by stopping on the limit switch;
05. Wait a few seconds and then press and release the B bution to stop the time count.

Note — At any fime it is possible o cancel the procedure by simultaneously pressing the
M and V¥ butfons for 5 seconds.

7.4 ¢ Setting the “partial position”
Through a simple programming sequence it is possible to estimate the fotal manoeuvre time
and thus set a partial time.

7.4.1 - Programming for setting the partial position
01. Press ¥ until the motor reaches the low limit switch:

02. Press and hold the A bution fo perform a raising manoeuvre until the motor reaches the
high limit switch. During the phase in which the motor takes the timing, the signalling
LED will flash green;

03. Take the motor to the desired infermediate position and memorise it by simultaneously
pressing the ¥ and A buttons for 5 seconds.

At the end of the programming procedure, the pairings between the butions and the
corresponding commands will reflect those shown in Table H.

TABLE H - Pairings that occur automatically between the buttons and the comman-
ds, if the porﬂo\ position is set

Transmitter .

button Memorised command
A uP
| STOP
v DOWN

A v GO fo
+ PARTIAL POSITION

H.V Go to
+ AERATION POSITION (20% of the total path)
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7.5 ¢ Deletions

TG2N includes a few procedures for deleting the settings at various levels. More
specifically, the following delefions can be made:

- the FULL delefion of the memory and the restoration of the factory seftings

- the deletion of the set parameters relative to the WORK TIME and the PARTIAL POSITION
- the delefion of all MEMORISED fransmitters.

For the delefion procedure, refer to Table I shown below.

TABLE | - DELETIONS

Operation 1 Operation 2 Operation 3

Perform operations 1, 2

and 3 in sequence (£ e (Eese Besg)
@ 2 flashes @ 3 flashes @ 4 flashes

Choose the desired option among those indicated below and pro-

gramme it by pressing the respective buttons

FULL deletion of the memory and : V (2 se0)

restoration of the factory settings @ 5 flashes

Deletion of the 3 A

WORK TIME and of the PARTIAL (2 sec)

POSITION : @ 3 flashes

Deletion of all MEMORISED : A +V (2se0)

TRANSMITTERS ] @ 4 flashes

Note - The FULL deletion procedure of the memory can also be done with a non-
memorised fransmitter (see Paragraph “5.2.2 - Procedure carried out with a non-memorised
transmitter” on page 4).
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*The transmitters do not command and, immediately after having
powered the control unit, the LEDs do not flash.
Verify that the control unit is correctly powered: mains voltage must be present between
terminals 1 and 2. If the power supply is correct, there is probably a serious fault and the
control unit must be replaced.

*The activation of the Step-by-Step button does not command the
manoeuvre.

TROUBLESHOOTING
(troubleshooting guide)



Check the electrical connection of the bution: on the button’s input (between terminals 1
and 3) there must be mains voltage only with the button pressed down.

*The motor is stationary, but it may be necessary to give the Step-by-
Step command twice to activate it.
The programmed work time may be excessively long compared fo the actual duration
of the manoeuvre. A\Though the motor has sTopped near a limit switch, the control unit
may consider the motor still moving due fo a previous command. In this case, the first
command is inferprefed as a Stop and the second one as a movement command. To
eliminate the problem, simply programme the work time correctly (see Paragraph 7.2.2
- Programming steps for configuring the level of sensitivity” on page 8).

eIt is not possible to memorise a transmitter.
Check the number of LED flashes during the memorisation procedure: & long flashes
indicate that the memory is full.

’ © rroDUCT DISPOSAL

This product is an integral part of the automation and therefore must
be disposed together with the latter.

As in installation, also af the end of product lifefime, the disassembly and scrapping
operations must be performed by qualified personnel.

This product is made of various types of materials, some of which can be recycled
while others must be scrapped. Seek information on the recycling and disposal systems
envisaged in the local regulations in your area for this product category.

WARNING! - Certain parts of the product can contain pollutants or
dangerous substances that, if dispersed into the environment, could be
detrimental to the environment itself and to human health.
As indicated by the adjacent symbol, the product may not be disposed of
together with domestic waste. Separate the waste into categories for
disposal, according to the methods set forth in the regulations in force in
your area, or return the product to the refailer when purchasing a new
equivalent product.

WARNING! - Local regulations may envisage the application of heavy
fines in the event of improper disposal of this product.

’ l o TECHNICAL SPECIFICATIONS

WARNING! - All technical specifications stated herein refer to an ambient temperature
of 20°C [+ 5°C). ® Nice S.p.A. reserves the right to apply modifications to the product
af any time when deemed necessary, without altering the products intended use and
functions.

e Universal range: 90-265 VAC; 50-60 Hz

* Maximum current draw: 3(2) A

¢ Low consumption in stand-by mode: < 0.3 W

¢ Number of transmitters and climate sensors that can be memorised:
maximum 30, including maximum 3 radiotype climate sensors.

¢ Radio frequency: 433.92 MHz

¢ Radio coding: TTGO (with rolling code)

¢ Manoeuvre duration: up fo 650 seconds (factory sefting 240 seconds)

¢ Protection rating: IP 20 (with container intact)

¢ Operating temperature: -20°C ... +55°C

¢ Dimensions (mm): 47 x 18 x 32

¢ Weight (g): 30

’ l 1 DECLARATION OF CONFORMITY

The manufacturer, Nice S.p.A., declares that the TG2N radio device conforms to Directive
2014/53/EU.

The full text of the EC Declaration of Conformity is available at the following Internet
address: https:/ /www.niceforyou.com/it/supporfo.
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OITALIANO

Istruzioni originali

Nota per la lettura di questo manuale - Le figure di riferimento al tesfo le pote-
te trovare all'inizio del manuale.

Per eventuali approfondimenti sull'apparecchio e sugli accessori ad esso abbinabili con-
sultare il sito “www.niceforyou.com”.

> 1

1.1 ¢ Avvertenze per la sicurezza

o ATTENZIONE! - Per la sicurezza delle persone é importante rispettare
queste istruzioni.
Un'installazione errata pud causare gravi ferite alle persone. Pertanto, prima di iniziare
il lavoro & necessario leggere attentamente tutte le parti del manuale e, in caso di dub-
bi, chiedere chiarimenti all'installatore / produtiore.

¢ ATTENZIONE! - Istruzioni importanti per la sicurezza; conservare que-
ste istruzioni. Conservare questo manuale per eventuali inferventi futuri di manuten-
zione e di smalfimento del prodotto.

AVVERTENZE E PRECAUZIONI
PER LA SICUREZZA

1.2 ¢ Avvertenze per l'installazione

¢ Tutte le operazioni di installazione, di collegamento, di programma-
zione e di manutenzione del prodotto devono essere effettuate esclu-
sivamente da un tecnico qualificato e competente, rispettando le leg-
gi, le normative, i regolamenti locali e le istruzioni riportate in questo
manuale.

* ATTENZIONE! - Durante l’installazione del prodotto & importante
seguire attentamente tutte le istruzioni riportate in questo manua-
le. Non procedere con l'installazione se si hanno dubbi di qualunque
natura e richiedere eventuali chiarimenti al Servizio Assistenza Nice.

o Verificare |'integritar del prodotto subito dopo aver aperto |'imballo.

e Prima di iniziare |'installazione verificare se il presente prodotio & adatto ad automatiz-
zare la vostra tenda o tapparella (leggere il capitolo 2).

1 - ltaliano

e Tutte le operazioni di installazione e di manutenzione del prodotto devono essere effer-
tuate con |'automatismo scollegato dall'alimentazione eletirica. Per precauzione, attac-
care sul dispositivo di sconnessione un cartello con la scritta "ATTENZIONE! MANU-
TENZIONE IN CORSO".

o Prima di iniziare le operazioni di insfallozione, allontanare tutti i cavi eleftrici che non
sono coinvolfi nel \ovoro; Ino\Tre, disattivare tutti i meccanismi non necessari al funziona-
mento motorizzato dell'awvolgibile.

¢ Durante 'installazione maneggiare con cura il prodotio: evitare schiacciamenti, urti, ca-
dute o contatti con qualsiasi liquido; non forare e non applicare viti all'esterno del dispo-
sitivo; non mettere il prodotto vicino a fonti di calore e non esporlo a fiamme libere.
Quesle azioni possono danneggiare il prodotto ed essere causa di malfunzionamenti o
situazioni di pericolo. In questi casi sospendere immediatamente I'installazione e rivol-
gersi all'installatore / produtiore.

e || prodotio & sottoposto a tensione eleftrica pericolosa. Perfanto, non forare il contenitore
del prodotto.

® Non fagliare per nessun mofivo il cavo dell'antenna: questo & sottoposto a tensione elet-
trica pericolosal

@ Non aprire il guscio di profezione del prodotio perché contiene circuifi eleftrici non sog-
getti a manutenzione.

o £ vietato installare il prodotto in ambienti non adeguatamente profetii: il suo contenitore
non protegge i componenti interni dall'acqua o da altri liquidi, ma solo dal confatto con
parti solide (IP 20). Pertanto il prodotto deve essere installato esclusivamente all'interno
di scafole di derivazione elettrica o di scatole portafrutio.

o Nella refe di alimentazione dell'impianto prevedere un dispositivo di disconnessione
[non in dotazione) con una distanza di apertura dei contatti che consenta la disconnes-
sione completa nelle condizioni dettate dalla categoria di sovratensione ll.

® Non eseguire modifiche su nessuna parte del prodotto olire a quelle riportate in questo
manuale. Operazioni non permesse possono causare solo malfunzionamenti. Il costrutio-
re declina ogni responsabilita per danni derivanti da modifiche arbitrarie al prodotto.

o \erificare anche le awertenze presenti nel manuale istruzioni del motore a cui il prodotio
& associafo.

o || materiale dell'imballo del prodotto deve essere smaliito nel pieno rispetto della norma-
tiva locale.

1.3 ¢ Avvertenze per l'uso

o ATTENZIONE! - Durante il funzionamento, il prodotto non deve subire
impatti o collisioni con altri oggetti e non deve essere urtato o percos-
so (fig. 1).

o || prodotfio non & destinato ad essere usato da persone (bambini compresi le cui capa-
cita fisiche, sensoriali o mentali siano ridotte, oppure con mancanza di esperienza o di
conoscenza.

o Controllare che bambini non giochino con il prodotto.



DESCRIZIONE DEL PRODOTTO E
DESTINAZIONE D'USO

>

TG2N ¢ un'interfaccia che permette la comunicazione fra i trasmettitori radio Nice
TTGO compatibili e i motori tubolari desfinati all'automatizzazione di varie fipologie di
tende, tapparelle, veneziane e applicazioni similari. Linterfaccia puo essere configurata
per funzionare con motori tubolari di tipo “meccanico” (ad esempio motori asincroni
monofase), se prowvisti di 3 fili elettrici piv 1 per la Terra, con assorbimento elettrico
inferiore a quello indicato nelle “Caratteristiche tecniche” a pagina 10). l'apparecchio
dispone inolire di due uscite indipendenti alle quali possono essere collegate, ad esempio,
luci o aliri dispositivi.

Dopo ogni comando il mofore viene alimentato per circa 240 secondi, questo tempo &
modificabile (vedere paragrafo "7.3 e Personalizzazione del tempo di lavoro” a pagina
8). Durante tale tempo, il finecorsa eletirico presente nel motore ferma il movimento in
corrispondenza della posizione regolata. Nell'inferfaccia TG2N & inolire disponibile un
ingresso “StepBy-Step” (fig. 5) per essere comandata anche framite un pulsante esterno.
le memorizzazioni e le programmazioni sono possibili affraverso i frasmettitori.

Di seguito sono riportate la funzioni principali del dispositivo:

- Memorizzazione trasmettitori e sensori climatici

- Programmazione Ingresso “passopasso”

- Supporto varie tipologie di dispositivi (es. motori, lampadine]

- Supporto di varie tipologie di applicazioni, anche con gestione e configurazione del
filting

- Programmazione tempo lavoro

- Programmazione quota parziale

- Programmazione direzione della manovra in caso di pioggia

- Cancellazioni.

ATTENZIONE! - Qualsiasi altro uso é vietato! Il produttore non risponde
dei danni risultanti da un uso improprio del prodotto, rispetto a quanto
descritto in questo manuale.
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ATTENZIONE! - Prima di procedere, leggere attentamente le avverten-
ze riportate al capitolo 1.

INSTALLAZIONE E COLLEGAMENTI
ELETTRICI

ATTENZIONE! - Un’installazione non corretta pué causare gravi ferite.

ATTENZIONE! - Tutti i collegamenti elettrici devono essere eseguiti in
assenza di tensione all’impianto e da personale qualificato. Collega-
menti errati possono causare danni alle apparecchiature o alle perso-
ne.

ATTENZIONE! - TG2N non prevede nessuna protezione contro i sovrac-
carichi o il corto circuito sulle uscite. Sulla linea di alimentazione é ne-
cessario prevedere una protezione adeguata al carico; ad esempio se
viene utilizzato un fusibile il suo valore massimo sara di 3.15 A.

TG2N ¢ impostato di fabbrica per controllare un motore elettrico. Attreaverso una sem-
plice programmazione (vedere paragrafo “7.2.1 - Programmazioni per la configurazione
del tipo di disposifivo collegato” a pagina 7) & possibile configurare |'uscita del di-
spositivo come doppio switch. Per collegare TG2N scegliere lo schema elettrico adegua-
to alla tipologia del dispositivo da comandare:

- fig. 5, tipo "Motore asincrono monofase” [se il motore & dotato di 3 fili piy uno per il
collegamento a terra)

- fig. 6, tipo "Switch”.

Infine, eseguire i collegamenti elefirici indicati nello schema scelfo.

ATTENZIONE! - Effettuare i collegamenti garantendo un assorbimen-
to inferiore a quelo indicato nelle “Caratteristiche tecniche” a pagina
10).

(¢ © Colegomenti dele uscite per MOTORE ASINCRONO MONOFASE h
[a 3 fili + terra) - Configurazione di fabbrica

- J
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ATTENZIONE! - Se dopo il collegamento, il senso di rotazione del mo-
tore non fosse corretto occorre scambiare le connessioni dei morsetti
5e7.

ATTENZIONE! - Nel caso si desideri collegare all’interfaccia TG2N piu di
un motore, verificare che i motori siano in grado di funzionare in pa-
rallelo e di non superare I’assorbimento elettrico indicato al capitolo
“Caratteristiche tecniche” a pagina 10. Nel caso non fosse possibile
collegare i motori in parallelo ma ce ne fosse la necessita, contattare
I’assistenza tecnica.

(0 Collegamenti delle uscite per due SWITCH indipendenti h
Fuse
zﬁc — L ac
o N 7™
-L1 (ON/OFF)
oN
oL2 (ON/OFF)
. J

ATTENZIONE! - Nel caso si voglia utilizzare TG2N come “SWITCH” se-
guore la procedura indicata al paragrafo “7.2.1 - Programmazioni per
la configurazione del tipo di dispositivo collegato” a pagina 7.

’ 4 LED DI SEGNALAZIONE

linterfaccia TG2N & dofata di Led di segnalazione che emette lampeggi per evidenziare
le situazioni di seguito sescritte.

® Lampegagi di dignostica: se, nel momento in cui I'interfaccia TG2N viene alimenta-
fa, il Lled di segnalazione emette 2 lampeggi rossi, significa che nessun trasmettitore & stato
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memorizzato. Genericamente 6 lampeggi indicano un errore o un uscita dalla programma-
zione per time-out.

® Lampeggi di programmazione: per dare risposfa alle operazioni di programma-
zione, vengono ufilizzati un certo numero di lampeggi rossi. Per semplificare ulterioremente
alcune programmazioni, verrd utilizzato anche il led verde. Se nelle sequenze di pro-
grammazione non é specificato il colore dei lampeggi, é da sottointen-
dersi che é rosso.
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TG2N puo ricevere i comandi dai seguenti dispositivi:

— da uno o pib frasmettitori compatibili, tra quelli disponibili nel catalogo dei prodotti “Ni-
ce TTGO"

— da uno o pit sensori climatici compatibili, tra quelli disponibili nel catalogo dei prodotti
“Nice TTGO”"

— da un interruttore configurato con comandi di tipo “passopasso” (impostazione di fab-
brica).

FUNZIONALITA E
PROGRAMMAZIONI BASE

5.1 ¢ Memorizzazione dei trasmettitori radio e
dei sensori climatici radio TTGO

TG2N incorpora un ricevitore radio dove & possibile memorizzare fino a 30 trasmettitori
compoatibili, per comandare il motore in modo manuale e a distanza. Tra questi 30 fra-
smettitori & possibile memorizzare fino a 3 sensori climatici radio, per comandare il moto-
re in modo automatico, in funzione della situazione climatica.

Durante I'esecuzione delle procedure di programmazione il led presente sulla parte supe-
riore di TG2N emette dei lampeggi rossi il cui numero comunica all'installatore la corretta
esecuzione delle fasi della procedura.

5.1.1 - Memorizzazione del primo trasmettitore
01. Alimentare il ricevitore TG2N, il Led di segnalazione eseguira due lampeggi;

02. Sul trasmettitore mantenere premuto il tasto M e attendere che il led di segnalazione
esegua 3 lampeggi. Alla fine rilasciare il fasfo.

5.1.2 - Memorizzazione di un ulteriore trasmettitore/sensore climatico
Per eseguire le procedure & necessario avere a disposizione un trasmettitore gid memo-
rizzato (“vecchio”).

01. (sul nuovo trasmettitore o sensore climatico) Mantenere premufo il tasto



B (o il fasfo posto sul sensore climatico) per 8 secondi fino all'accensione del led di
segnalazione verde, quindi rilasciare il fasfo;

02, (sul vecchio trasmettitore) Premere 3 volte un tasto qualsiasi, purché memoriz-
zato; TG2N risponderd ad ogni pressione spegnendo e riaccendendo il led di se-
gnalazione verde;

03. (sul nuovo trasmettitore o sensore climatico) Premere 1 volia il fasto B (o
il tasto posto sul sensore climaticol. Il led di segnalazione di TG2N eseguird 3 lam-
peggi rossi per segnalare la corretia conclusione della procedura.

Attenzione! - Se il led di segnalazione di TG2N eseguira ¢ lampeggi lunghi significa

che la memoria & piena e il frasmettitore /sensore climatico non pofrd essere memorizzato.

Al termine della memorizzazione gli abbinamenti fra i fasti e i comandi rispecchiano quan-
to riportato nella Tabella A.

no aufomaticamente tra fasti e comandi,

TABELLA A - Abbinamenti

dU rante |O mem

Modalita di

Tasto del q
collegamento del c Comando memorizzato
e trasmettitore
Motore collegato con 3 A SALITA
fili piv il filo di Terra
[motore di tipo “meccani- u sTorp
co” vedere fig. 5) v DISCESA

5.2 ¢ Cancellazione totale

TG2N dispone di una funzione per la cancellazione TOTALE della memoria e il ripristino
delle impostazioni di fabbrica. Questa procedura pud essere eseguita anche con un fra-
smetftifore non memorizzato.

5.2.1 - Procedura eseguita con un trasmettitore memorizzato

01. Mantenere premufo il fasto B e attendere che il led di segnalazione di TG2N ese-
gua 2 lampeggi. Alla fine rilasciare il tasto;

02. Mantenere premuto il tasto M e attendere che il led di segnalazione di TG2N ese-
gua 3 lampeggi. Alla fine rilasciare il fasto;

03. Mantenere premuo il fasto B e attendere che il led di segnalazione di TG2N ese-
gua 4 \ompeggi. Alla fine rilasciare il tasto;

04. Manfenere premuto il fasfo ¥ e atiendere che il led di segnalazione di TG2N ese-
gua 5 lampeggi. Alla fine rilasciare il tasto.

Nota — Duranfe I'esecuzione della procedura, in qualunque momento & possibile annul-

lare la cancellazione attendendo 15 secondi e che il led di segnalazione di TG2N ese-
gua 6 lampeggi.

5.2.2 - Procedura eseguita con un trasmettitore non memorizzato

01. Togliere |'alimentazione al ricevitore TG2N e attendere 5 secondi;

02. Dare |'alimentazione al ricevitore TG2N:

03. Eniro 10 secondi mantenere premuto il fasto M e attendere che il led di segnalazione
di TG2N esegua 2 lampeggi. Alla fine rilasciare il fasto;

04. Togliere |'alimentazione al ricevitore TG2N e attendere 5 secondi;
05. Dare |'alimentazione al ricevitore TG2N:

06. Mantenere premufo il fasto B e atiendere che il led di segnalazione di TG2N ese-
gua 2 lampeggi. Alla fine rilasciare il fasto;

07. Mantenere premufo il fasto B e attendere che il led di segnalazione di TG2N ese-
gua 3 lampeggi. Alla fine rilasciare il fasto;

08. Mantenere premufo il fasto B e attendere che il led di segnalazione di TG2N ese-
gua 4 lampeggi. Alla fine rilasciare il tasto;

09. Mantenere premuto il fasto ¥ e aftendere che il led di segnalazione di TG2N ese-
gua 5 lampeggi. Alla fine rilasciare il fasto.

Nota - Durante |'esecuzione della procedura, in qualunque momento & possibile annul-
lare la cancellazione attendendo 15 secondi e che il led di segnalazione di TG2N ese-
gua 6 lampeggi.

5.3 ¢ Cancellazione di tutti i trasmettitori
memorizzati

TG2N dispone di una funzione per la cancellazione di tutti i TRASMETTITORI memoriz-
zati. Questa procedura pud essere eseguita anche con un trasmettifore non memorizzato.

01. Mantenere premuto il fasto M e attendere che il led di segnalazione di TG2N ese-
gua 2 lampeggi. Alla fine rilasciare il fasto;

02. Mantenere premufo il fasto B e attendere che il led di segnalazione di TG2N ese-
gua 3 lampeggi. Alla fine rilasciare il tasfo;

03. Mantenere premufo il fasto B e atiendere che il led di segnalazione di TG2N ese-
gua 4 lampeggi. Alla fine rilasciare il fasfo;

04. Mantenere premuti i tasti A e ¥ e attendere che il Led di segnalazione di TG2N ese-
gua 4 lampeggi. Alla fine rilasciare il asto.

Nota - Durante |'esecuzione della procedura, in qualunque momento & possibile annul-
lare la cancellazione attendendo 15 secondi e che il led di segnalazione di TG2N ese-
gua 6 lampeggi.
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SENSORI CLIMATICI
(OPZIONALI)

» 6

6.1 ¢ Sensori climatici per vento, sole, pioggia

Avvertenza - | sensori climatici non devono essere considerati dispositivi di sicurezza
capaci di eliminare i guasti alla tenda causati dall’effetio della pioggia o del vento forte;
di faotto un banale blackout elefirico renderebbe impossibile il movimento automatico del-
la tenda. Pertanto, questi sensori devono essere considerati parte di un aufomatismo, utile
alla salvaguardia della tenda. Il produtiore declina ogni responsabilita per danni materiali
verificatisi a causa di eventi atmosferici non rilevati dai sensori.

6.1.1 - Definizioni e convenzioni

¢ Comando manuale di “Sole On”: abilita la ricezione, da parte del motore, dei co-
mandi automatici frasmessi dal sensore “Sole”, se presente nell'installazione. Nel periodo
in cui la ricezione & abilitata I'utente pud inviare i comandi manuali in qualsiasi momento:
questi si soviappongono al funzionamento automatico dell'automazione.

¢ Comando manuale di “Sole Off”: disabilita la ricezione, da parte del motore,
dei comandi automatici trasmessi dal sensore “Sole”, se presente nell'installazione. Nel
periodo in cui la ricezione & disabilitata I'automazione funziona esclusivamente con i
comandi manuali inviati dall'utente. | sensori “Vento” e "Pioggia” non possono essere di-
sabilitafi in quanto servono a proteggere |'automazione da questi fenomeni atmosferici.

¢ Intensita “Sopra-soglia” del sole/vento: condizione in cui I'infensita del feno-
meno atmosferico corrisponde ai valori alii presenti al di sopra della soglia impostata.

¢ Intensita “Sotto-soglia” del sole/vento: condizione in cui I'intensita del feno-
meno afmosferico corrisponde ai valori bassi presenti al di softo della soglia impostata.

* “Protezione vento”: condizione nella quale il sistema inibisce tutti i comandi di
apertura della fenda, a causa dell'intensita sopra-soglia del vento.

¢ “Presenza pioggia”: condizione nella quale il sislema awerte la presenza della
pioggia, rispetio alla precedente condizione di “assenza pioggia”.

¢ “Comando manuale”: comando di Salita, di Discesa o di Stop inviato dall'utente
tramite un frasmettitore.

6.1.2 - Comportamenti del motore nelle singole condizioni meteorolo-
giche

| sensori mefeo permettono di automatizzare la tenda in funzione delle condizioni climati-

che presenti nell'ambiente.

Con tutfi i sensori la regolazione delle soglie di intervento sole e vento sono regolabili solo
programmando adeguatamente il sensore stesso.

5 - ltaliano

6.1.2.1 - Comportamento dell’automatismo in presenza del sensore di
Sole (fig. 2)

Quando l'intensita della luce solare supera per almeno due minuti la soglia regolata (sovra

soglia sole) il motore esegue in modo autonomo una manovra di discesa.

Quando I'infensita della luce solare scende al di sotto della soglia d'isteresi prevista (softo
soglia sole), circa il 50% della sovra soglia sole, per almeno 15 minuti in modo continua-
fivo il motore eseguird in modo autonomo una manovra di salita.

Cali momentanei dell'infensite solare di breve entita o di durata inferiore a 15 min non in-
fluiranno sul ciclo complessivo.

| comandi manuali generati dall'tente si sommano ai comandi automatici.

6.1.2.2 - Comportamento dell’automatismo in presenza del sensore di
pioggia (fig. 3)

la presenza della condizione di pioggia genera una fransizione di sfato da: non piove

a piove.

Ricevuta I'informazione di “presenza pioggia” il motfore attiva un comando in funzione

dell'azione programmata nel motore stesso, owvero un comando di apertura o un coman-

do di chiusura.

Programmazione della direzione d’intervento in caso di pioggia

01. Mantenere premufo il fasio B e aftendere che il led di segnalazione esegua 2 lam-
peggi. Alla fine rilasciare il tasto;

02. Mantenere premuo il fasio B e aftendere che il led di segnalazione esegua 3 lam-
peggi. Alla fine rilasciare il tasto;

03. Mantenere premuto confemporaneamente i fasti A + ¥ e attendere che il motore ese-
gua 5 movimenti. Alla fine rilasciare il fasto;

04. Scegliere una delle due opzioni sotto riportate in base al comportamento che si vuole
impostare in caso di pioggia:

- mantenere premufo il tasto A e attendere che il led di segnalazione esegua 3 lam-
peggi. In caso di pioggia verra comandato un comando di salita;

oppure

- mantenere premufo il tasto ¥ e attendere che il led di segnalazione esegua 4 lam-
peggi. In caso di pioggia verrd comandato un comando di discesa (impostazione

di fabbrica).

Nota - Durante |'esecuzione della procedura, in qualunque momento & possibile annulla-
re la memorizzazione attendendo 15 secondi che il motore esegua ¢ movimenti.

6.1.2.3 - Comportamento dell’automatismo in presenza del sensore di
vento (fig. 4)

In presenza di vento, quando l'intensita supera la soglia impostata si aftiva la protezione



venio e viene chiusa la fenda. A profezione inserita, i comandi manuali sono disattivati
[non & possibile aprire la tendal.

Al termine del periodo di inferdizione, vengono affivati i comandi manuali e dopo 15 mi-
nuti viene ripristinato il funzionamento automatico.

6.1.2.4 - Comportamento incrociato delle varie condizioni meteo

Ogni condizione ha una prioritd, la scala delle priorita & la seguente: vento, pioggia, so-
le. Il vento & il fenomeno a priorita maggiore. Il fenomeno con priorita maggiore azzera lo
stato di quello a priorita inferiore.

Esempio:

In una bella giornata di sole uscira la tenda per effetto di quest'ultimo.

Se arrivano le nuvole e cade un goccia di pioggia, sul sensore il motore azzera la con-
dizione di sole presente e comanda la manovra prevista per la condizione di pioggia.
Se il vento cresce e supera la soglia imposiata il motore disattiva la sequenza automatica
prevista per la pioggia e comanderd una manovra di salita congelando la tenda in chiu-
sura finché ci sard la presenza del vento.

Quando il temporale finisce dopo 10 minuti la condizione di allarme vento decade e a
questo punto se c'& ancora la condizione di presenza pioggia viene riattivata tale condi-
zione e viene ricomandata la manovra prestabilita. Al termine della condizione di piog-
gia viene riabilitata la routine del sole. Se I'intensita luminosa supera la soglia la tenda
si riaprird.

Quando l'intensita luminosa scende softo il livello di sottosoglia sole dopo quindici minufi
verra comandata una manovra di salifa.

6.1.2.5 - Comandi di “Sole-On” e “Sole-Off”

| comandi di “SoleON" e "Scle-OFF" attivano o disattivano 'automatismo.

Inviando un comando di “Sole-On" viene attivato 'automatismo, quindi se c'¢ la presenza
di Sole la tenda generera un comando di apertura. In caso di automatismo gid affivo vie-
ne resettato e quindi gli algorimi ripartono da capo con effetio immediato. In caso di rice-
zione di Sole-ON, se non & prevista nessuna movimentazione il motore segnala la ricezio-
ne del comando con due movimenti. Se inviando un comando di sole on il livello di sole
non permette |'apertura [sovra soglia sole non superatal il motore genererd un comando di
chiusura concorde con la condizione presente. In caso non ci siano i presupposti per un
movimento (per esempio fenda chiusa ed assenza di sole] all'arrivo del sole-on il mofore
eseguira due movimenti per segnalare la ricezione del comando.

Inviando un comando di “Sole Off" viene disattivato I'automatismo

Per esempio: fenda chiusa ... premo Sole-On, la tenda si aprira subito, se c'¢ sole, non
dopo 2 minuti. Se non c'é sole fa due movimenti ...

Disattivando |'automatismo viene inibita la movimentazione automatica collegata al sole.
l'aufomatismo associato al vento e alla pioggia non sono disattivabili.

FUNZIONALITA E
PROGRAMMAZIONI AVANZATE

> 7

7.1 ¢ Ingresso “passo-passo” configurabile

TG2N dispone di un ingresso a cui pud essere collegato un interrutiore per comandare,
ad esempio, delle luci ecc. Per comandare il dispositivo collegato, |'ingresso deve essere
configurato con uno dei seguenti comandi di fipo passo-passo:

- Apre

- Chiude

- PassoPasso (impostozione di fabbrica)

- Vai a quota parziale

- Spegnimento ricevitore radio (in caso si voglia evitare di ricevere comandi radio per un
determinato periodo, ad esempio durante la notte)

— Ingresso domotica: in questa configurazione sara possibile, ad esempio tramite PLC, in-
viare comandi al motore utilizzando un unico filo. La Tabella B, softo riportata, indica i
valori del segnale e il relativo comando.

TABELLA B - Valori del

gnale e del relativo comando per I'ingresso domotica.

Segnale Comando
100 : 200 ms STOP
200 : 300 ms APRE
300 : 400 ms PASSO - PASSO
400 : 500 ms VAI A QUOTA PARZIALE

lialiano — 6



7.1.1 - Programmazioni per la configurazione dell’ingresso “passo-
passo”

Per la programmazione fare riferimento alla Tabella € sotto riportata.

7.2.1 - Programmazioni per la configurazione del tipo di dispositivo
collegato

Per la programmazione fare riferimento alla Tabella D sotto riportata.

TABELLA D - CONFIGURAZIONE TIPO DI DISPOSITIVO COLLEGATO

TABELLA C — CONFIGURAZIONE INGRESSO PASSO-PASSO.
o | [ ] m:V
5;?3::; ::: :(le;u:r:\;zu € (2 sec.) (2 sec.) (2 sec.)
@ 2 lamp. @ 3 lamp. @ 2 lamp.

Scegliere I'opzione desiderata tra quelle sotto indicate e programmarla
premendo i rispettivi tasti

1 A (2 sec.
APRE ! (2 sec)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, .. elemp.
CHIUDE ‘ V (2 sec)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, .. elamp.
PASSO-PASSO ] B O sec.
Apre - Stop - Chiude - Stop ; (2 sec)
(impostazione difobbrica) i ®2lme-
QUOTA PARZIALE : A+ V(2sec)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ... ®4mp.
SPEGNIMENTO RICEVITORE B+ V(2sec)
RADIO ® 5lamp
DOMOTICA I W+ A@2sec)

] @ 3 lamp.

Nota - Il ttempo minimo di chiusura del contatio per |'invio del comando & 100ms.

7.2 » Personalizzazione della tipologia di
uscita programmabile

TG2N dispone di due tipologie di configurazione per le uscite disponibili: “Switch” o
"Motore” [con 3 fili pit uno per il collegamento a terra). TG2N inolire pud comandare
motori con la funzione TILTING (a sensibilitd programmabile seguendo la procedura de-
scritta al paragrafo “7.2.2 - Programmazioni per la configurazione del livello di sensibili-
1" a pagina 8) per tende veneziane.
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Eceauire i | [ [ A
seguire in sequenza le
operazioni 1, 2 e 3 (2 sec.) (2 sec.) (2 sec.)
@ 2 lamp. @ 3 lamp. @ 1 lamp.

Scegliere I'opzione desiderata tra quelle sotto indicate e programmarla
premendo i rispettivi tasti
MOTORE : A (2 sec.)
(impostazione di fabbrica) ® 4 lamp

: M (2 sec.
SWITCH : (2 sec)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, V... ®Skmp.
TITING TIPO 1 : A+ V(2sec)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, e ®lemp.
TILTING TIPO 2 : WA @sec)

] @ 2 lamp.

In caso di configurazione come "SWITCH" (vedere fig. 6), al termine della programma-
zione, gli abbinamenti fra i tasti e i comandi rispecchiano quanto riportato nella Tabella E.

TABELLA E - Abbinamenti
in funzione del tipo di dispos

avvengono automaticamente fra fasti e comgndL
o collegato a TG2N

Tasto del

Modalita di q
configurazione trasmettitore S S el
A Accensione/spegnimento
SWITCH 1
Due “Switch” indipen- Soeani el
aleri [ pegnimento dello
; SWITCH 1 e dello SWITCH 2
[vedere fig. 6)
v Accensione/ spegnimento
SWITCH 2




In caso di configurazione come “"MOTORE" [vedere fig. 5) con funzione TILTING, dl ter-
mine della programmazione, gli abbinamenti fra i tasti e i comandi rispecchiano quanto
riportato nella Tabella F.

TABELLA F - Abbinamenti che avwengono automaticamente fra tasti € comandi,
in funzione del fipo di dispositivo collegato a TG2N
Tasto del

trasmettitore Comando memorizzato

Tipo di TILTING

7.2.2 - Programmazioni per la configurazione del livello di sensibilita

Attraverso questa procedura & possibile variare il tempo nel quale il motore rimane azio-
nafo in un filt (piccolo movimento). La selezione puo essere fatta fra tre livelli preimpostati.
Per la programmazione fare riferimento alla Tabella G sofio riportata.

TABELLA G — CONFIGURAZIONE DEL LIVELLO DI SENSIBILTA

| ] \4

Eseguire in sequenza le

A (breve) SALITA (movimento breve) operazioni 1,2 ¢ 3 (2 sec.) (2 sec.) (2 sec.)
V (breve DISCESA (movimento breve) © Rl@nmp. © 8 lip. © B,
Scegliere I'opzione desiderata tra quelle sotto indicate e programmarla
TILTING TIPO 1 A (|Ungo) SALITA (al finecorsa alto) premendo i rispettivi tasti
V¥ (lungo) DISCESA |l finecorsa bassol SENSIBILITA MASSIMA : ¥ (2 sec.)
(impostazione di fabbrica) ® 4 lamp
| STOP || [~ e moeeo) T
A (breve) SALITA (al finecorsa alto) SENSIBILITA MEDIA ® 3 lamp
V (breve) DISCESA (al finecorsa basso) SENSIBILITA MINIMA A (zzlsec-)
A SALITA (piv movimenti brevi fino ‘ & £ amp.
TILTING TIPO 2 (lungo) al rilascio)
¥ (lungol D'SCESﬁ‘:gPA‘T rrinlgsvc‘g”“ oevi | | 7,3 o Personalizzazione del tempo di lavoro
Linterfaccia TG2N offre la possibilitar di programmare il tempo di lavoro, cice il tempo
n STOP massimo nel quale la scheda eleftronica comanda il motore affinché raggiunga il finecor-

sa di salita o discesa; il valore di fabbrica (o dopo una cancellazione della memoria) & di
circa 240 secondi. Se lo si desidera, & possibile modificare il tempo di lavoro fino ad un
massimo di circa 650 sec. La procedura di programmazione si effettua in “auto appren-
dimento”, cioé misurando il tempo necessario per effettuare I'intera manovra. Con un fra-
smetitore & necessario comandare il motore fino al finecorsa della manovra meno gravo-
sa, affinché la prossima manovra sia quella piv gravosa (solitamente il riavvolgimento). E
consigliabile programmare il tempo lavoro qualche secondo in piu rispetto al tempo stret-
famente necessario alla manovra.

7.3.1 - Programmazione del tempo di lavoro

01. Manfenere premuto il tasto B per 5 secondi e attendere che il led di segnalazione di
TG2N esegua 2 lampeggi. Alla fine rilasciare il tasto;

02. Mantenere premuto il fasto A per 5 secondi e aftendere che il led di segnalazione
verde di TG2N inizi a lampeggiare. Alla fine rilasciare il fasto;

03. Premere e rilasciare il fasto A o W per iniziare la manovra ed attivare la fase di con-
feggio del tempo;
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04. Attendere che il motore completi la manovra fermandosi sul finecorsa;

05. Attendere ancora qualche secondo quindi premere e rilasciare il tasto B per fermare
il conteggio del tempo.

Nota - In qualunque momento & possibile annullare la procedura premendo contempo-
raneamente M e ¥ per 5 secondi.

7.4 ¢ Impostazione “quota parziale”

Attraverso una semplice programmazione sara possibile stimare il tempo di manovra totale
e quindi impostarne uno di parziale.

7.4.1 - Programmazione per impostare la quota parziale
01. Premere ¥ fino a portare il motore al finecorsa basso;

02. Premere e mantenere premuto A per eseguire una manovra di salita fino a porfare il
motore al finecorsa alto. Durante la fase in cui il motore sta cronometrando il tempo,
il led di segnalazione lampeggia verde;

03. Portare il motore alla quota intermedia desiderata e memorizzarla premendo contem-
q P
poraneamente ¥ e A per 5 secondi.

Al termine della programmazione, gli abbinamenti tra i fasti e i comandi rispecchiano
quanto riportato nella Tabella H.

TABELLA H - Abbinamenti che avvengono aufomaticamente fra tasfi e comandi,
in caso di impostazione della quota parziale

Tasto del .
trasmettitore Comando memorizzato
A SALITA
| STOP
v DISCESA
Vai a
AV QUOTA PARZIALE
Vai a
v QUOTA AERO (20% della corsa totale)
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7.5 ¢ Cancellazioni

TG2N mette a disposizione alcune procedure per la cancellazione delle impostazioni a
vari livelli. Nel deftaglio & possibile effettuare:

- lo cancellazione TOTALE della memoria e il ripristino delle impostazioni di fabbrica

- la cancellazione dei parametri impostati relativamente al TEMPO DI LAVORO e alla
QUQOTA PARZIALE

- la cancellazione di tutti i TRASMETTITORI memorizzati.
Per lo procedura di cancellozione fare riferimento alla Tabella I sotto riportata.

TABELLA 1 - CANCELAZIONI

Eseguire in sequenza le
operazioni 1,3 ed (Zeeay Zien L

@ 2 lamp. @ 3 lamp. @ 4 lamp.
Scegliere I'opzione desiderata tra quelle sotto indicate e programmarla
premendo i rispettivi tasti
Cancellazione TOTALE della ¥ (2 sec)
memoria e ripristino impostazioni |
difabbrica T S koSN
Cancellazione del NG
TEMPO DI LAVORO e della ! (@ sec)
QUOTAPARZIALE S
Cancellazione di tutti i ‘ A +V (2sec)
TRASMETTITORI MEMORIZZATI @ 4 lamp.

Nota - la procedura di cancellazione TOTALE della memoria pud essere effettuata an-
che con un trasmettitore non memorizzato vedere paragrafo “5.2.2 - Procedura eseguita
con un trasmettitore non memorizzato” a pagina 4).

» 8

¢ | trasmettitori non comandano e, subito dopo aver alimentato la cen-
trale, non si vede nessun lampeggio del led.
Verificare che la centrale sia corretiamente alimentata: fra i morsetti 1-2 deve essere pre-
sente la tensione di rete. Se I'alimentazione & corretta & probabile vi sia un guasto grave
e la centrale dovra essere sostituita.

¢ l'attivazione del pulsante Passo-Passo non comanda la manovra.

COSA FARE SE...
(guida alla soluzione dei problemi)



Controllare il collegamento elefirico del pulsante: sull'ingresso del pulsante (ira morsetto
1 e 3) deve essere presente la tensione di refe solo col pulsante premuto.

¢ Il motore é fermo, ma capita che sia necessario dare 2 volte il coman-
do di Passo-Passo per attivarlo.
Potrebbe essere che il tempo lavoro programmato sia eccessivamente lungo rispetto alla
durata effetiiva della manovra. Sebbene il motore sia fermo in corrispondenza di un fi-
necorsa, la centrale potrebbe considerare il motore ancora in movimento da un coman-
do precedente. In questo caso il primo comando viene interpretato come uno Stop e |l
secondo come comando di movimento. Per eliminare il problema & sufficiente program-
mare corretiamente il fempo lavoro (vedere paragrafo *7.2.2 - Programmazioni per la
configurazione del livello di sensibilita” a pagina 8).

* Non si riesce a memorizzare un trasmettitore.
Controllare il numero di lampeggi del led durante la procedura di memorizzazione, 6
lampeggi lunghi indicano che la memoria & piena.

’ 9 SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

Questo prodotto & parte integrante dell’automazione, e dunque, deve
essere smaltito insieme con essa.

Come per le operazioni d'installazione, anche al termine della vita di questo prodotto, le
operazioni di smantellamento devono essere eseguite da personale qualificato.

Questo prodotto & cosfituito da vari fipi di materiali: alcuni possono essere riciclafi, altri
devono essere smaliiti. Informatevi sui sistemi di riciclaggio o smaltimento previsti dai rego-
lamenti vigenti sul vostro territorio, per questa categoria di prodotto.

ATTENZIONE! - Alcune parti del prodotto possono contenere sostanze
inquinanti o pericolose che, se disperse nell’ambiente, potrebbero pro-
vocare effetti dannosi sull’ambiente stesso e sulla salute umana.
Come indicato dal simbolo a lafo, & vietato gettare questo prodotio nei rifiu-
ti domestici. Eseguire quindi la “raccolta separata” per lo smaltimento, se-
condo i mefodi previsti dai regolamenti vigenti sul vostro ferritorio, oppure
riconsegnare il prodotto al venditore nel momento dell’acquisto di un nuovo
prodotio equivalente.

ATTENZIONE! - | regolamenti vigenti a livello locale possono prevede-
re pesanti sanzioni in caso di smaltimento abusivo di questo prodotto.

’ l o CARATTERISTICHE TECNICHE

ATTENZIONE! - Tutie le caratteristiche tecniche riportate sono riferite a una temperatu-
ra ambientale di 20 °C [« 5 °C). ® Nice S.p.a. si riserva il dirito di apportare modifiche
al prodotio in qualsiasi momento lo riferra necessario, mantenendone comunque le stesse
funzionalita e destinazione d'uso.

* Range universale: 90-265 Vac; 50-60 Hz

¢ Assorbimento massimo: 3(2) A

¢ Basso consumo in stand-by: < 0,3 W

o N° trasmettitori e sensori climatici memorizzabili: massimo 30, incluso
massimo; 3 sensori climatici di tipo radio.

¢ Frequenza radio: 433.92 MHz

¢ Codifica radio: TTGO (con rolling code)

¢ Tempo di durata della manovra: fino o 650 secondi (impostazione di fabbri-
ca 240 secondi

¢ Grado di protezione: IP 20 (con contenifore integro)

¢ Temperatura di funzionamento: -20 °C ... +55 °C

¢ Dimensioni (mm): 47 x 18 x 32

® Peso (g): 30

’ .I 1 DICHIARAZIONE DI CONFORMITA

Il fabbricante Nice S.p.A. dichiara che il tipo di apparecchiatura radio TG2N & conforme
alla direttiva 2014,/53/UE.

Il testo completo della dichiarazione di conformitar UE ¢ disponibile al seguente indirizzo
Internet: https:/ /www.niceforyou.com/it/supporto.
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O FRANCAIS

Instructions traduites de I'italien

Note concernant la lecture de ce manuel _ les figures indiquées comme réfé-
rence dans le texte se trouvent au début du manuel.

Pour en savoir plus sur I'appareil ef sur les accessoires pouvant lui étre associés, consulter
le site « www.niceforyou.com ».

> 1

1.1 * Recommandations pour la sécurité

¢ ATTENTION ! - Pour la sécurité des personnes, il est important de res-
pecter ces instructions.
Une mauvaise installation peut provoquer des blessures graves aux personnes. Par consé-
quent, avant de commencer le travail, lire aftenfivement toutes les parties du manuel et
en cas de doutes, demander des précisions & l'installateur ou au fabricant.

¢ ATTENTION ! - Instructions importantes pour la sécurité ; conserver
ces instructions. Conserver ce manuel pour faciliter toute intervention future de main-
fenance ou de mise au rebut du produit.

AVERTISSEMENTS ET PRECAUTIONS
POUR LA SECURITE

1.2 ¢« Recommandations d'installation

¢ Toutes les opérations d’installation, de branchement, de programma-
tion et de maintenance du produit doivent étre exclusivement effec-
tuées par un technicien qualifié et compétent, en respectant les lois,
les normes, les réglements locaux et les instructions mentionnées
dans ce manuel.

o ATTENTION ! - Au cours de l'installation du produit, il est important de
suivre attentivement toutes les instructions figurant dans ce manuel.
Ne pas effectuer l'installation si le moindre doute persiste et deman-
der les éclaircissements nécessaires au Service aprés-vente Nice.

o Verifier 'intégrité du produit juste aprés l'ouverture de I'emballage.

e Avant de commencer l'installation, vérifier si ce produit est bien adapté pour automatiser
votre store ou volet (lire le chapitre 2).

1 - Francais

o Toutes les opérations d'installation et de maintenance du produit doivent &fre effectuées
en ayant débranché I'alimentation électrique. En outre, accrocher sur le dispositif de dé-
connexion une pancarte portant la mention suivante : « ATTENTION | MAINTENANCE
EN COURS ».

o Avant de démarrer les opérations d'installation, éloigner tous les cables électriques qui
ne sont pas nécessaires et désactiver fous les mécanismes non nécessaires au fonction-
nement moforisé du volet roulant.

° Au cours de I'installation manipuler avec soin le produit : éviter les écrasements, les
chocs, les chutes ou les contacts avec un liquide quelconque ; ne pas percer ef ne pas
monter de vis & |'extérieur du dispositif ; ne pas placer le produit prés de sources de cha-
leur et ne pas |'exposer & des flammes libres.

Ces actions peuvent endommager le produit et causer des problémes de fonctionnement
ou des situations de danger. Si cela se produit, suspendre immédiatement I'installation ef
s'adresser o l'installateur ou au fabricant.

® Le produit est soumis & une tension électrique dangereuse. Par conséquent, ne pas per-
forer le conteneur du produit.

o Ne jamais couper le cable de |'antenne : il est soumis & une fension électrique dange-
reuse |

® Ne pas ouvrir le carfer de profection du produit car il contient des circuits électriques qui
ne sont pas sujets & maintenance.

o Ne pos installer le produit dans des environnements mal protégés : son conteneur ne
protége pas les composants infernes de 'eau ou d'autres liquides, mais seulement du
contact avec des parties solides (IP 20). Ainsi, le produit doit étre installé exclusivement
a l'intérieur de boites de dérivation électriques ou de boitiers.

o Sur le réseau d'alimentation de I'installation, prévoir un disjoncteur (non fourni) ayant un
écart d'ouveriure enfre les confacts qui garantisse la coupure compléte du courant élec-
trique dans les conditions prévues par la catégorie de surtension Il

o Ne pas effectuer de modifications sur une partie quelconque du produit, outre les modifi-
cations indiquées dans ce manuel. Des opérations non auforisées ne peuvent que provo-
quer des problémes de fonctionnement. Le fabricant décline toute responsabilité en cas
de dommages dérivant de modifications arbitraires au produit.

o \erifier également les recommandations contenues dans la nofice du moteur auquel le
produit est associé.

o |es matériaux d'emballage du produit doivent &tre mis au rebut dans le plein respect des
normes locales en vigueur.

1.3 - Recommandations d'utilisation

¢ ATTENTION ! - Durant le fonctionnement, le produit ne doit pas subir
de chocs ou cogner contre d'autres objets et il ne doit pas étre heurté
ou percuté (fig. 1).

@ le produit n'est pas destiné & étre utilisé par des personnes (notamment des enfants) dont
les capacités physiques, sensorielles ou mentales sont réduites, ou manquant d'expé-
rience ou de connaissance.

o Faire en sorte que les enfants ne jouent pas avec le produit.



DESCRIPTION DU PRODUIT ET
APPLICATION

> 2

TG2N esf une inferface qui permet la communication entre les émetteurs radio Nice
TTGO compatibles ef les moteurs tubulaires destinés & I'automatisation de plusieurs types
de stores, volefs, stores vénitiens ef autres applications similaires. Uinterface peut également
&tre configurée pour fonctionner avec des moteurs tubulaires de type « mécanique » [des
moteurs asynchrones monophasés par exemple| s'ils sont équipés de 3 fils + 1 pour la
terre, avec une consommation inférieure & celle indiquée dans les « Caractéristiques
fechniques » & la page 10). L'appareil dispose aussi de deux sorties indépendantes
auxquelles peuvent étre connectés, par exemple, des lumiéres ou d'autres dispositifs.

Aprés chaque commande, le moteur est alimenté pendant environ 240 secondes, ce temps
peut &fre modifié (voir paragraphe « 7.3 @ Personnalisation du temps de fonctionnement »
a la page 8). Pendant ce femps, la fin de course électrique présente dans le moteur
arréfe le mouvement au niveau de la position réglée. Dans l'interface TG2N une entrée
« Step-By-Step » [fig. 5) est en outre disponible de maniére & pouvoir étre également
commandée par un bouton externe. les mémorisations et les programmations sont
possibles par le biais des émetteurs.

Les fonctions principales du dispositif sont énumérées ci-dessous :

- Mémorisation des émetteurs ef des capteurs climatiques

- Programmation Entrée « pas & pas »

- Support de différents types de dispositifs (mofeurs, lampes, par exemple)

- S‘upport de différents types d'applications, y compris avec gestion et configuration du
tilting

- Programmation du temps de fonctionnement

- Programmation de la cote partielle

- Programmation de la direction de la manceuvre en cas de pluie

- Effacements.

ATTENTION ! - Toute autre utilisation est Interdite ! Le fabricant ne ré-
pond pas des dommages résultant d'une utilisation impropre du pro-
duit, autre que celle prévue dans ce manuel.
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ATTENTION ! - Avant de continuer, lire attentivement les recommanda-
tions du chapitre 1.

ATTENTION ! - Une installation incorrecte peut causer des blessures
graves.

INSTALLATION ET RACCORDEMENTS
ELECTRIQUES

ATTENTION ! - Mettre l'installation hors tension avant d'effectuer les
branchements électriques, a réaliser par un personnel qualifié. Des
branchements incorrects peuvent provoquer des dommages matériels
et corporels.

ATTENTION ! - TG2N ne prévoit aucune protection contre les surcharges
ou tout court-circuit sur les sorties. Il faut prévoir sur la ligne d'alimen-
tation une protection adaptée a la charge. Si I'on utilise un fusible par
exemple, sa valeur maximale sera de 3,15 A.

TG2N est réglé en usine pour commander un moteur électrique. A |'aide d'une simple pro-
grammation (voir paragraphe « 7.2.1 - Programmations pour la configuration du type de
dispositif connecté » a la page 7) il est possible de configurer la sortie du dispositif
comme double switch. Pour connecter TG2N choisir le schéma élecirique adapté au type
de dispositif devant étre commandé :

- fig. 5, type « Moteur asynchrone monophasé » (si le moteur est équipé de 3 fils plus un
autre pour la mise & la ferre)

- fig. 6, type « Switch ».
Enfin, effectuer les connexions électriques illusirées dans le schéma choisi.

ATTENTION ! - Effectuer les connexions en assurant une absorption in-
férieure a celle indiquée dans les « Caractéristiques techniques » a la
page 10).

(e Connexions des sorties pour MOTEUR ASYNCHRONE MONOPHASE (a 3 fils h
+ terre] - Configuration d'usine

- J
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ATTENTION ! - Si, aprés la connexion, le sens de rotation du moteur
n'est pas correct, inverser les connexions des bornes 5 et 7.

ATTENTION ! - Si I'on désire connecter plusieurs moteurs a l'interface
TG2N, vérifier que les moteurs sont bien en mesure de fonctionner en
paralléle et veiller a ne pas dépasser I'absorption électrique indiquée
au chapitre « Caractéristiques techniques » a la page 10. S'il n'est
pas possible de connecter les moteurs en paralléle alors que c'est né-
cessaire, contacter l'assistance technique.

fe Connexion des sorfies pour deux SWITCH indépendants h
K Fuse
O—T— L ac
o N 7~
oL1 (ON/OFF)
oN
-L2 (ON/OFF)
- J

ATTENTION ! - Si I'on désire utiliser TG2N comme « SWITCH » suivre la
procédure indiquée au paragraphe « 7.2.1 - Programmations pour la
configuration du type de dispositif connecté » a la page 7.

’ 4]  LED DE SIGNALISATION

l'interface TG2N est équipée d'une Led de signalisation qui émet des clignofements pour si-
gnaler les situations décrites ci-dessous.

¢ Clignotements de diagnostic : si, au moment ob l'interface TG2N est alimentée,
lo Led de signalisation clignote 2 fois en rouge, c'est qu'aucun émetteur n'a été mémorisé.
En général, 6 clignotements indiquent une erreur ou une sortie de la programmation pour
expiration du délai.
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® Clignotements de programmation : pour répondre aux opérations de program-
mation, un cerfain nombre de clignotements rouges sont utilisés. Pour simplifier encore plus
cerfaines programmations, la led verte sera ufilisée elle aussi. Si la couleur des cli-
gnotements n'est pas précisée dans les séquences de programmation,
il est sous-entendu qu'elle est rouge.
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TG2N peut recevoir les commandes des dispositifs suivants :

— depuis un ou plusieurs émetteurs compatibles, parmi ceux disponibles dans le catalogue
des produits « Nice TTGO »

— depuis un ou plusieurs capteurs climatiques compatibles, parmi ceux disponibles dans
le catalogue des produits « Nice TTGO »

— depuis un interrupteur configuré avec des commandes de type « pas & pas » (réglage
d'usine).

FONCTIONS ET PROGRAMMATION DE
BASE

5.1 « Mémorisation des émetteurs radio et des
capteurs climatiques radio TTGO

TG2N incorpore un récepteur radio qui peut mémoriser jusqu'a 30 émetteurs compa-
fibles, pour commander le moteur manuellement et & distance. Parmi ces 30 émetteurs, il
est possible de mémoriser jusqu'a 3 capteurs climatiques radio, pour commander le mo-
feur en mode automatique, en fonction de la situation climatique.

Pendant I'exécution des procédures de programmation, la led présente sur lo partie su-
périeure de TG2N émet des clignotements dont le nombre communique a I'installateur la
bonne exécution des phases de la procédure.

5.1.1 - Mémorisation du premier émetteur
01. Alimenter le récepteur TG2N, la Led de signalisation clignotera deux fois ;

02, Sur 'émetteur, maintenir enfoncée la touche M et attendre que la led de signalisation
clignote 3 fois. A la fin, relécher la touche.

5.1.2 - Mémorisation d'un émetteur / capteur climatique supplémen-
taire

Pour effectuer les procédures il est nécessaire de pouvoir disposer d'un émetteur déja mé-

morisé (« vieux »).

01. (sur le nouvel émetteur ou capteur climatique) Maintenir enfoncée la
touche M (ou la fouche du capteur climatique) pendant 8 secondes jusqu'a 'allumage



de la led de signalisation verte puis relécher la touche ;

02. (sur le vieil émetteur) Appuyer 3 fois sur une touche quelconque, & condifion
qu'elle soit mémorisée ; TG2N répondra & chaque pression en éteignant et en rallu-
mant la led de signalisation verte ;

03. (sur le nouvel émetteur ou capteur climatique) Appuyer 1 fois sur la
touche M (ou sur la fouche du capteur climatique). La led de signalisation de TG2N
clignotera 3 fois en rouge pour signaler la conclusion correcte de la procédure.

Attention ! - Si la led de signalisation de TG2N clignote longuement 6 fois de suite
c'est que la mémoire est pleine et que |'émetteur / capteur climatique ne pourra pas étre
mémorisé.

A la fin de la mémorisation, les associations entre les touches ef les commandes corres-
pondent aux indications du Tableau A.

TABLEAU A - Associations

se produisent pendant la mém

siomatiques entre les fouches et les commandes qui

risation des émetteurs.

Mode de connexion 'I:guche de Commande mémorisée
du moteur I’émetteur
Moteur connecté avec 3 A MONTEE
fils plus le fil de mise &
la terre (moteur de type u stop
« mécanique » voir fig. 5) v DESCENTE

5.2 ¢ Effacement total

TG2N dispose d'une fonction pour I'effacement TOTAL de la mémoire ef le rétablissement
des réglages d'usine. Cette procédure peut éfre effectuée avec un émetteur non mémorisé.

5.2.1 - Procédure effectuée avec un émetteur mémorisé

01. Maintenir enfoncée la touche M et attendre que la led de signalisation de TG2N cli-
gnote 2 fois. A la fin, relacher la touche ;

02. Maintenir enfoncée la touche M et aftendre que la led de signalisation de TG2N cli-
gnote 3 fois. A la fin, relacher la touche ;

03. Maintenir enfoncée la touche M et attendre que la led de signalisation de TG2N cli-
gnote 4 fois. A la fin, relacher la touche ;

04. Maintenir enfoncée la touche ¥ et attendre que la led de signalisation de TG2N cli-
gnote 5 fois. A la fin, relécher la touche.

Remarque - Pendant |'exécution de la procédure, il est possible d'annuler & tout mo-

ment |'effacement en attiendant 15 secondes et que la led de signalisation de TG2N cli-

gnote 6 fois.

5.2.2 - Procédure effectuée avec un émetteur non mémorisé
01. Couper |'alimentation du récepteur TG2N et aftendre 5 secondes ;
02, Rétablir I'alimentation du récepteur TG2N ;

03. Dans les 10 secondes, maintenir enfoncée la touche M et attendre que o led de si-
gnalisation de TG2N clignote 2 fois. A la fin, relacher la touche ;

04. Couper |'alimentation du récepteur TG2N et attendre 5 secondes ;
05. Rétablir I'alimentation du récepteur TG2N ;

06. Maintenir enfoncée la touche M et aftendre que la led de signalisation de TG2N cli-
gnote 2 fois. A la fin, relacher la touche ;

07. Maintenir enfoncée la touche M et atiendre que la led de signalisation de TG2N cli-
gnote 3 fois. A la fin, relécher la touche ;

08. Maintenir enfoncée la touche M et aftendre que la led de signalisation de TG2N cli-
gnofe 4 fois. A la fin, relécher la fouche ;

09. Maintenir enfoncée la touche ¥ et attendre que la led de signalisation de TG2N cli-
gnote 5 fois. A la fin, relacher la touche.

Remarque - Pendant |'exécution de la procédure, il est possible d'annuler & fout mo-
ment ['effacement en aftendant 15 secondes et que la led de signalisation de TG2N cli-
gnote 6 fois.

5.3 ¢ Effacement de tous les émetteurs
mémorisés

TG2N dispose d'une fonction d'effacement de tous les EMETTEURS mémorisés. Cette pro-
cédure peut éfre effectuée avec un émetteur non mémorisé.

01. Maintenir enfoncée la touche M et aftendre que la led de signalisation de TG2N cli-
gnote 2 fois. A la fin, relécher la touche ;

02. Maintenir enfoncée la touche M et aftendre que la led de signalisation de TG2N cli-
gnofe 3 fois. A la fin, relécher la fouche ;

03. Maintenir enfoncée la touche M et aftendre que la led de signalisation de TG2N cli-
gnote 4 fois. A la fin, relacher la touche ;

04. Maintenir enfoncées les touches A et ¥ et atiendre que la led de signalisation de
TG2N clignote 4 fois. A la fin, relacher la touche.

Remarque - Pendant I'exécution de la procédure, il est possible d'annuler & fout mo-

ment |'effacement en atiendant 15 secondes et que la led de signalisation de TG2N cli-

gnote 6 fois.
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CAPTEURS CLIMATIQUES
(EN OPTION)

» 6

6.1 ¢ Détecteurs climatiques pour le vent, le
soleil, la pluie

Avertissement — les capteurs climafiques ne doivent pas éire considérés comme des
dispositifs de sécurité en mesure d'éviter I'endommagement du store do & la pluie ou & un
vent violent : en effet, une simple coupure de courant rendrait impossible le mouvement
automatique du store. Ces capteurs doivent donc étre considérés comme une partie de
I'automatisme utile & la protection du store. Le fabricant décline toute responsabilité en cas
de dommages causés par des phénoménes atmosphériques non détectés par les capteurs.

6.1.1 - Définitions et conventions

¢ Commande manuelle « Soleil On » : activation de la réception, par le moteur,
des commandes automatiques fransmises par le capteur « Soleil », s'il est présent dans
I'installation. Durant la période pendant laquelle la réception est activée, I'vtilisateur peut
envoyer des commandes manuelles & tout moment : cellesci se superposent au fonction-
nement aufomatique de |'automatisme.

¢ Commande manuelle de « Soleil Off » : désactive la réception, par le moteur,
des commandes automatiques fransmises par le capteur « Soleil », s'il est présent dans
I'installation. Durant la période pendant laquelle la réception est désactivée, |'automar
tisme fonctionne exclusivement avec les commandes manuelles envoyées par ['utilisateur.
les capteurs de « vent » et « pluie » ne peuvent pas éfre désactivés dans la mesure ou ils
servent & protéger |'automatisme contre ces phénoménes atmosphériques.

¢ Intensité du soleil/vent « Au-dessus du seuil » : condition dans laquelle I'in-
fensité du phénoméne atmosphérique correspond aux valeurs hautes présentes au-dessus
du sevil paramétré.

¢ Intensité du soleil/vent « Au-dessous du seuil » : condition dans laquelle I'in-
fensité du phénoméne atmosphérique correspond aux valeurs basses présentes au-des-
sous du seuil paramétré.

e « Protection vent » : condition dans laquelle le systeme désactive foutes les com-
mandes d'ouverture du store & cause de I'infensité au-dessus du seuil du vent.

e « Présence pluie » : condition dans laquelle le sysiéme détecte la présence de pluie
par rapport & la condition précédente « d'absence de pluie ».

¢ « Commande manuelle » : commande de montée, de descente ou d'arrét en-
voyée par |'utilisateur par le biais d'un émetteur.

6.1.2 - Comportements du moteur dans les différentes conditions mé-
téorologiques

les capteurs météorologiques permettent d'automatiser le store en fonction des conditions
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climatiques ambiantes.

Avec tous les capteurs, le réglage des seuils de déclenchement en fonction du soleil et du
vent n'est possible qu'en programmant comme il se doit le capteur luirméme.

6.1.2.1 - Comportement de I'automatisme en présence du capteur So-
leil (fig. 2)

Quand l'intensité de la lumiére du soleil dépasse le seuil défini pendant au moins deux

minutes (seuil supérieur soleil), le moteur effeciue de maniére aufonome une manceuvre de

descente.

Quand I'infensité de la lumiére du soleil descend sous le seuil d'hystérésis prévu (seuil in-
férieur soleil), c'est a dire environ 50 % du seuil supérieur soleil, et qu'elle y reste pendant
au moins 15 minutes de suite, le moteur effectue de maniére autonome une manceuvre
de montée.

Les chutes momentanées de l'intensité solaire, courtes ou de durée inférieure & 15 minutes,
n'ont aucun effet sur le cycle dans son ensemble.

les commandes manuelles générées par I'utilisateur s'ajoutent aux commandes automa-
tiques.

6.1.2.2 - Comportement de |'automatisme en présence du capteur de
pluie (fig. 3)

la présence de la condition de pluie génére une fransition de ['état « pas de pluie » &
['état « pluie ».

Lorsqu'il recoit |'information de « présence de pluie », le moteur active une commande qui
correspond & I'action programmée dans le moteur lui-méme, & savoir une ouverture ou
une fermeture.

Programmation de la direction de déclenchement en cas de pluie

01. Maintenir enfoncée la touche M et attendre que la led de signalisation clignote 2 fois.
A la fin, relacher la touche ;

02. Maintenir enfoncée la touche M et attendre que la led de signalisation clignote 3 fois.
A la fin, relacher la touche ;

03. Maintenir enfoncées simulianément les touches A + ¥ et attendre que le moteur effec-
tue 5 mouvements. A la fin, relacher la touche ;

04. Choisir I'une des deux options cidessous selon le comportement & définir en cas de
pluie :
- mainfenir enfoncée la touche A et attendre que la led de signalisation clignote 3
fois. En cas de pluie, une commande de montée sera lancée ;
ou bien

- mainfenir enfoncée la touche ¥ et attendre que la led de signalisation clignote 4
fois. En cas de pluie, une commande de descente sera lancée (réglage d'usine).



Remarque - Pendant I'exécution de la procédure, il est possible & fout moment d'annu-
ler la mémorisation en aftendant 15 secondes jusqu'a ce que le moteur effectue 6 mou-
vements.

6.1.2.3 - Comporiement de |'automatisme en présence du capteur de
vent (fig. 4)

En présence de vent, lorsque |'intensité dépasse le seuil paramétré, la protection contre le vent s'active ef le store

est fermé. Quand la protection est acfivée, les commandes manuelles sont désactivées (il n'est pas possible d'ou-

vrir le store).

Au terme de la période d'interdiction, les commandes manuelles sont réactivées ef, 15 minutes plus tard, le fonc-

tionnement automatique est rétabli.

6.1.2.4 - Comportement croisé des différentes conditions météo

Chaque condifion présente un niveau de priorité et 'ordre des priorités est le suivant : vent, pluie, soleil. le vent
est le phénomeéne qui a la priorifé la plus élevée. le phénomene ayant la priorité la plus élevée annule I'éfat de
celui dont la priorité est moindre.

Exemple :

Par une belle journée ensoleillée, le store descend sous I'effet du soleil.

Si des nuages apparaissent ef qu'une goutte de pluie fombe sur le capteur, le moteur annule la condition de soleil
présent et commande la manceuvre prévue en cas de pluie.

Si le vent augmente et dépasse le seuil configuré, le moteur désactive la séquence automatique prévue pour la
pluie et commande une manceuvre de montée qui blogue le store en position de fermeture tant qu'il'y a du vent.
Une fois ['orage passé, au bout de 10 minutes, la condition d'alerte au vent disparait ef, & ce stade, si la condi-
tion de présence de pluie est foujours active, cette condition est réactivée ef la manceuvre paraméirée est & nou-
veau commandée. Une fois qu'il ne pleut plus, la routine d'actionnement en fonction du soleil est rétablie. Si I'in-
tensité lumineuse dépasse le seuil prévu, le store se rouvre

lorsque ['infensité lumineuse descend sous le seuil inférieur soleil, une manceuvre de montée est commandée au
bout de 15 minutes.

6.1.2.5 - Commandes de « Soleil-On » et « Soleil-Off »

Les commandes de « Soleil-On » et « Soleil-Off » activent ou désactivent I'automatisme.

Lorsque 'on envoie une commande de « Solei-On », I'automatisme est activé, donc s'il y a du soleil, le store gé-
nére une commande d'ouverture. En cas d'automatisme déjar actif, il est réinitialisé puis les algorithmes recom-
mencent au début, avec effet immédiat. En cas de réception de commande de « Soleil-On », si aucun mouve-
ment n'est prévu, le moteur signale la réception de la commande en effectuant deux mouvements. Si, lorsque
I'on envoie une commande « Soleil On », le niveau du soleil ne permet pas ['ouverture [seuil supérieur soleil non
dépassé), le moteur génére une commande de fermeture qui correspond @ la condition présente. Si les critéres
nécessaires pour un mouvement ne sont pas respectés (par exemple, store fermé ef absence de soleil), & I'arrivée
de la commande « Solei-On », le moteur effectue deux mouvements pour signaler la réception de la commande.
Lorsque I'on envoie une commande « Soleil-Off », I'automatisme est désactivé

Exemple : le store est fermé... {'appuie sur « Soleil-On », le sfore s'ouvre fout de suite s'il y a du soleil, pas apres
2 minutes. S'il n'y a pas de soleil, le moteur effectue deux mouvements. .

Si l'on désactive |'automatisme, le déplacement automatique en fonction du soleil est désactivé. Les automatismes
associés au vent et & la pluie ne peuvent pas étre désactivés.

FONCTIONS ET PROGRAMMATIONS
AVANCEES

> 7

7.1 ¢ Entrée « pas a pas » configurable

TG2N dispose d'une enfrée & laquelle peut &ire connecté un interrupteur pour comman-
der par exemple les lumiéres, etc. Pour commander le dispositif connecté, |'entrée doit &tre
configurée avec |'une des commandes suivantes de type pas & pas :

- Ouverture

- Fermeture

- Pas a pas (réglage d'usine)

- Allez & cofe partielle

— Extincfion récepteur radio (si 'on veut éviter de recevoir des commandes radio pendant
un cerfain temps, par exemple la nuit)

- Entrée domotique : dans cette configuration, il sera par exemple possible d'envoyer,
par PLC, des commandes au moteur en utilisant un seul fil. e Tableau B, ci-dessous, in-
dique les valeurs du signal et la commande correspondante.

TABLEAU B - Valeurs du signal ef de la commande correspondante pour I'entr
domotique.

Signal Commande
100 : 200 ms STOP
200 : 300 ms OUVERTURE
300 : 400 ms PAS A PAS
400 : 500 ms ALLEZ A COTE PARTIELLE

Frangais — 6



7.1.1 - Programmations pour la configuration de I'entrée « pas a pas »

Pour la programmation consulter le Tableau € cidessous.

TABLEAU C — CONFIGURATION ENTREE PAS A PAS.

Opération 1 Opération 2 Opération 3

| | | Vv

Effectuer dans l'ordre les

opérations 1, 2 et 3 (2sec) (2sec) (2sec)
@ 2 clignot. @ 3 clignot. @ 2 clignot.
Choisir I'option désirée parmi celles indiquées ci-dessous et la program-
mer en appuyant sur les touches correspondantes
OUVERTURE i A @ sec)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, e @ ACligot,
: V(2
FERMETURE : ( ,sec )
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, oL @A digOt, .
PAS A PAS 3
Ouverture - Stop - Fermeture - M (2 sec)
Stop ) b @ 2 clignot.
(réglage dvsine) S
: A+V(2 .
COTE PARTIELLE : +V (2sec)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, e @ Adligrot, .
2 : Hm+V(2 .
EXTINCTION RECEPTEUR RADIO | +V (2 sec)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, b @5 dligot, .
: W+ A2 .
DOMOTIQUE : A 2sec)
] @ 3 clignot.

Remarque - le temps minimum de fermefure du confact pour I'envoi de la commande
est de 100ms.

7.2 ¢ Personnalisation du type de sortie
programmable

TG2N dispose de deux types de configuration pour les sorties disponibles : « Switch » ou
« Moteur » [avec 3 fils plus un autre pour la mise & la terre). TG2N peut en outre comman-
der des moteurs avec la fonction TILTING (& sensibilité programmable selon la procédure
décrite au paragraphe « 7.2.2 - Programmations pour la configuration du niveau de sen-
sibilité » & la page 8) pour les sfores vénitiens.
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7.2.1 - Programmations pour la configuration du type de dispositif
connecté

Pour la programmation consulter le Tableau D ci-dessous.

TABLEAU D - CONFIGURATION TYPE DE DISPOSITIF CONNECTE

Opération 1 Opération 2 Opération 3

ff d I'ordre | - - 4

Effectuer dans l'ordre les

opérations 1, 2 et 3 (2 sec.) (2 sec.) (2 sec.)
@ 2 clignot. @ 3 clignot. @ 1 clignot.

Choisir I'option désirée parmi celles indiquées ci-dessous et la program-

mer en appuyant sur les touches correspondantes

MOTEUR : A (2 sec)

(réglage d'usine) @ 4 clignot.

SWITCH 3 W (2 sec)

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ... ®@80lgrot.
; A+V (2 .

TILTING TYPE 1 i N ( e

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, e @ 0lgnot
1 H+AQ2 .

TILTING TYPE 2 : + A (2 seo)
' @ 2 clignot.

En cas de configuration comme « SWITCH » [voir fig. 6], & la fin de la programmation,
les associations enfre les fouches ef les commandes correspondent aux indications du Ta-
bleau E.

TABLEAU E - Associations automatiques entre les touches et les commandes en
fonction du type de dispositif connecté a TG2N

Modalité de Touche de Commande mémorisée
configuration I’émetteur
A Allumage/extinction du
- SWITCH 1
Deux « Swdth » indépen- m Extinction du SWITCH 1 et du
Sl SWITCH 2
[voir fig. 6)
v Allumage/extinction du
SWITCH 2




En cas de configuration comme « MOTEUR » (voir fig. 5) avec fonction TILTING, & la fin
de la programmation, les associations enfre les fouches ef les commandes correspondent
aux indications du Tableau F.

TABLEAU F - Associations a
fonction du type de dispositif ¢

afiques entre les fouches ef les commandes en
ecté a TG2N
Touche de

I'émetteur Commande mémorisée

Type de TILTING

A (bref) MONTEE [mouvement bref)
V (bref| DESCENTE (mouvement bref)
A MONTEE (jusqu'a la fin de
TILTING TYPE 1 flong) course haute]
DESCENTE (jusqu'a la fin de
V¥ flong) course basse)

n STOP
MONTEE (jusqu'a lo fin de

A (bl course haute)
DESCENTE (jusqu'a la fin de
V (oref course basse)
TILTING TYPE 2 Al MONTEE [plusieurs mouvements
(long) brefs jusqu'au relachement)
v DESCENTE (plusieurs mouve-
(long) menfs brefs jusqu'au reléchement)
n STOP

7.2.2 - Programmations pour la configuration du niveau de sensibilité

Cefte procédure permet de varier le temps pendant lequel le moteur reste acfionné en un
filt (léger mouvement]. La sélection peut avoir lieu entre trois niveaux préconfigurés.
Pour la programmation consulter le Tableau G ci-dessous.

TABLEAU G - CONFIGURATION DU NIVEAU DE SENSIBILITE

| ] v

(2 sec.) (2 sec.) (2 sec.)
@ 3 clignot. @ 2 clignot.

Effectuer dans l'ordre les
opérations 1, 2 et 3

@ 2 clignot.

Choisir I'option désirée parmi celles indiquées ci-dessous et la program-
mer en appuyant sur les touches correspondantes

SENSIBILITE MAXIMALE V (2sec)

(réglage d'usine) ® 4 clignot.
i : W (2 sec.
SENSIBILITE MOYENNE : (@ sec)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ‘... e8dgnot
SENSIBILITE MINIMALE 3 A2 ?ec')
' @ 2 clignot.

7.3 ¢ Personnalisation du temps de
fonctionnement

Linterface TG2N offre la possibilité de programmer de temps de fonctionnement, autre-
ment dit le temps maximum pendant lequel la carte électronique commande le moteur pour
qu'il atteigne la fin de course de montée ou de descente ; la valeur d'usine [ou aprés un
effacement de la mémoire) est d'environ 240 secondes. Si on le souhaite, il est possible
de modifier le temps de fonctionnement jusqu'a 650 secondes maximum. la procédure
de programmation a lieu en « reconnaissance automatique », autrement dit en mesurant
le temps nécessaire pour effectuer la manceuvre compléte. Il faut commander le moteur
avec un émetteur jusqu'a la fin de course de la manceuvre lo moins difficile, afin que la
manceuvre suivante soit la p\us difficile (\'enrou|emenl normo|ement). [l est conseillé de pro-
grammer le temps de fonctionnement en prévoyant quelques secondes de plus par rapport
au temps strictement nécessaire & la manceuvre.

7.3.1 - Programmation du temps de fonctionnement

01. Maintenir enfoncée la touche M pendant 5 secondes et attendre que la led de signa-
lisation de TG2N clignote 2 fois. A la fin, relacher la touche ;

02. Maintenir enfoncée la touche A pendant 5 secondes et attendre que la led de signa-
lisation verte de TG2N commence a clignoter. A la fin, relacher la touche ;
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03. Appuyer puis relacher la fouche A ou W pour commencer la manceuvre ef activer la
phase de décompte du femps ;

04. Attendre que le moteur compléte la manceuvre en s'arrétant sur la fin de course ;

05. Attendre encore quelques secondes puis appuyer et reldcher la touche B pour arréfer
le décompte du temps.

Remarque - Il est possible d'annuler la procédure & tout moment en appuyant simulta-
nément sur M ef sur ¥ pendant 5 secondes.

7.4 ¢ Paramétrage de la « cote partielle »

A travers une simple programmation il sera possible d'évaluer le temps de manceuvre fotal
et d'en paramétrer un parfiel.

7.4.1 - Programmation pour paramétrer la cote partielle
01. Appuyer sur ¥ jusqu'a ce que le moteur arrive en fin de course basse ;

02. Appuyer ef mainfenir enfoncé A pour effectuer une manceuvre de montée jusqu'a ce
que le moteur arrive en fin de course haute. Pendant la phase ou le moteur chrono-
metre le temps, la Led de signalisation clignote en vert ;

03. Amener le moteur & la cote infermédiaire ef la mémoriser en appuyant simulianément
sur ¥ et sur A pendant 5 secondes.

Ala fin de la programmation, les associations entre les touches et les commandes corres-
pondent aux indications du Tableau H.

TABLEAU H - Associations aufomatiques entre les fouches ef les commandes en
cas de paraméfrage de la cote partielle
T‘.’UChe de Commande mémorisée
I’émetteur
A MONTEE
| STOP
v DESCENTE
Allez &
L COTE PARTIELLE
Allez &
v COTE AERATION (20% de la course totale)
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7.5 ¢ Effacements

TG2N offre des procédures pour I'effacement des paramétrages a différents niveaux. Plus
précisément, il est possible d'effectuer :

o |'effacement TOTAL de la mémoire ef le rétablissement des réglages d'usine

- |'effacement des paramétres réglés relatifs au TEMPS DE FONCTIONNEMENT ef @ la
COTE PARTIELLE

- |'effacement de tous les EMETTEURS mémorisés.

Pour la procédure d'effacement consulter le Tableau I cidessous.

TABLEAU | - EFFACEMENTS

| ] ]
(2 sec.) (2 sec.) (2 sec.)
@ 3 clignot. @ 4 clignot.

Effectuer dans l'ordre les
opérations 1, 2 et 3

@ 2 clignot.

Choisir I'option désirée parmi celles indiquées ci-dessous et la program-
mer en appuyant sur les touches correspondantes

Effaf:em_ent TOTAL de |§:1 mémoire | ¥ (2 sec)

et rétablissement des réglages ! )

d'usine : @ 5 clignot.

Effacementdy b T T e T
TEMPS DE FONCTIONNEMENT et/ 2 ec)

delo COTEPARTIELE St i S
Effacement de tous les EME1TEURS‘ A +V (2sec)

MEMORISES ' ® 4 clignot.

Remarque - la procédure d'effacement TOTAL de la mémoire peut également étre ef-
fectuée avec un émetteur non mémorisé [voir paragraphe « 5.2.2 - Procédure effectuée
avec un émetteur non mémorisé » & la page 4).
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¢Les émetteurs ne commandent pas, et tout de suite aprés avoir ali-
menté la logique de commande, on ne voit aucun clignotement de la
led.
S'assurer que la logique de commande est correctement alimentée : il faut que la tension
de réseau soit présente enfre les bornes 1-2. Si l'alimentation est correcte, il est probable
qu'il'y ait une panne grave et qu'il faille remplacer la logique de commande.

QUE FAIRE SlI...
gmde pour la résolution des
problémes)



¢ L'activation du bouton Pas @ pas ne commande pas la manceuvre.
Contréler la connexion électrique du bouton : sur I'enirée du bouton [entre la borne 1 et
la 3) il faut qu'il y aif une tension de réseau mais uniquement quand le bouton est enfon-
cé.

¢ Le moteur est a I'arrét, mais il arrive qu'il faille donner 2 fois la com-
mande de Pas a pas pour l'activer.
Il se peut que le temps de fonctionnement programmé soit excessivement long par rap-
port & la durée effective de la manceuvre. Bien que le moteur soit & I'arét au niveau de
la fin de course, la logique de commande pourrait considérer que le moteur est encore
en mouvement suite & une commande précédente. Dans ce cas, la premiére commande
est inferprétée comme un Stop ef la deuxiéme comme une commande de mouvement.
Pour éliminer le probleme, il suffit de progrommer correctement le femps de fonctionne-
ment (voir paragraphe « 7.2.2 - Programmations pour la configuration du niveau de sen-
sibilité » & la page 8).

¢ Impossible d'arriver @ mémoriser un émetteur.
Contréler le nombre de clignofements de la led pendant la procédure de mémorisation,
6 clignofements longs indiquent que la mémoire est pleine.

’ 9 MISE AU REBUT DU PRODUIT

Ce produit fait partie intégrante de I’automatisme et doit donc étre mis
au rebut avec cette derniere.

Tout comme I'installation, les opérations de démantélement, & la fin de la durée de vie de
ce produit, doivent étre effectuées par du personnel qualifié.

Ce produit se compose de divers matériaux : certains peuvent étre recyclés, d'autres
doivent &fre mis au rebut. S'informer sur les sysiémes de recyclage ou de mise au rebut pré-
vus par les normes en vigueur dans sa région pour cette catégorie de produit.

ATTENTION ! - Certains composants du produit peuvent contenir des
substances polluantes ou dangereuses qui pourraient avoir des effets
nuisibles sur I’environnement et sur la santé des personnes s’ils étaient
jetés dans la nature.
Comme I'indique le symbole ci-contre, il est interdit de jeter ce produit avec
les ordures ménageres. Procéder a la « collecte différenciée » des compo-
sants pour leur traifement conformément aux méthodes prescrites par les
normes locales en vigueur ou restituer le produit au vendeur lors de I'achat
d'un nouveau produit équivalent.

ATTENTION ! - Les réglements locaux en vigueur peuvent prévoir de
lourdes sanctions en cas d’élimination abusive de ce produit.

’ 1 O CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

ATTENTION ! - Toutes les caractéristiques techniques indiquées se référent & une tem-
pérature ambiante de 20 °C [+ 5 °C). ® Nice S.p.A. se réserve le droit d'apporter des
modifications au produit & tout moment si elle le juge nécessaire, en garantissant dans tous
les cas les mémes fonctions et le méme type d'ufilisation prévu.

¢ Plage universelle : 90-265 Vca ; 50/-60 Hz

¢ Absorption maximum : 3(2) A

¢ Faible consommation en veille : < 0,3 W

* N° d’émetteurs et capteurs climatiques pouvant étre mémorisés : 30,
au maximum, y compris 3 capteurs climatiques de type radio au maximum.

¢ Fréquence radio : 433,92 MHz

¢ Codification radio : TTGO (avec code tournant]

¢ Temps de durée de la manceuvre : jusqu'a 650 secondes (réglage d'usine
240 secondes)

¢ Indice de protection : IP 20 (avec confeneur intact)

¢ Température de fonctionnement : -20 °C ... +55 °C

¢ Dimensions (mm) : 47 x 18 x 32

* Poids (g) : 30

’ '| '| DECLARATION DE CONFORMITE

le fabricant, Nice S.p.A., déclare que le type d'équipement radio TG2N est conforme a
la directive 2014/53/UE.

le texte intégral de la déclaration de conformité UE est disponible & I'adresse Internet sui-
vante : hitps://www.niceforyou.com/it/supporto.
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O ESPANOL

Instrucciones fraducidas del italiano

Nota para la lectura de este manual - Las figuras de referencia del texto se
encuentran al comienzo del manual.

Para eventuales ahondamientos sobre el aparato y los accesorios consultar la pdgina
“www.niceforyou.com”.

> 1

1.1 ¢ Advertencias de seguridad

* ;ATENCION! - Para la seguridad de las personas es importante res-
petar estas instrucciones.
Una insfalacion errénea puede causar lesiones graves a las personas. Por tanto, antes
de empezar a frabajar, es preciso leer defenidamente todos los apartados del manual
y, en caso de dudas, pedir aclaraciones al instalador o al fabricante.

* ;ATENCION! - Instrucciones importantes de seguridad; conservar
estas instrucciones. Conservar este manual para cuando se deban llevar a cabo
frabajos de mantenimiento y para cuando se deba eliminar el dispositivo.

ADVERTENCIAS Y PRECAUCIONES
DE SEGURIDAD

1.2 ¢ Advertencias de instalacion

¢ Todas las operaciones de instalacién, conexién, programacién y man-
tenimiento del producto debe llevarlas a cabo Unica y exclusivamente
un técnico cualificado y competente a tal efecto, respetando en todo
momento las leyes, la normativa, los reglamentos locales y las ins-
trucciones descritas en el presente manual.

¢ ;ATENCION! - Durante la instalacién del producto es importante res-
petar atentamente todas las instrucciones contenidas en este manual.
No proceder con la instalacién si tiene alguna duda; solicitar aclara-
ciones al Servicio de Asistencia Nice.

e Comprobar la integridad del producto inmediatamente después de desembalarlo.

® Anfes de comenzar con la instalacion, asegurarse de que el producto sea adecuado pa-
ra automatizar el toldo o la persiana (leer el capitulo 2).

1 - Espariol

o £s necesario que el sistema de aufomatizacién esté desconeciado de la fuente de ali-
mentacién para proceder con las operaciones de instalacion y mantenimiento del pro-
ducto. Por precaucién, aplicar al dispositivo de desconexion un cartel con el mensaje
“iATENCION! MANTENIMIENTO EN CURSO".

o Anfes de proceder a la insfalacion, alejar todos los cables eléctricos no necesarios para
el frabajo y desactivar todos los mecanismos no necesarios para el funcionamiento mo-
forizado del foldo.

e Durante la instalacién, manejar con cuidado el producto: evitar aplastamientos, golpes,
caidas o confactos con cualquier liquido; no agujerear y no aplicar fomillos al exterior
del dispositivo; no colocar el producto cerca de fuentes de calor y no exponerlo a lla-
mas libres.

El producto podria sufrir algin dafio a causa de esfas acciones que, ademds, podrian
generar situaciones peligrosas o un funcionamiento inadecuado. En estos casos, suspen-
der inmediatamente la instalacién y dirigirse al instalador o al fabricante.

o £l producto esté sujeto a tension eléctrica peligrosa. No perforar el contenedor del pro-
ducto.

® No cortar por ningdn motivo el cable de la antena; estd sujeto a tensién eléctrica peli-
grosa.

® No abrir la cubierta de proteccién del producto, ya que contiene circuitos eléctricos |i-
bres de mantenimiento.

o Esi& prohibido insfalar el producio en ambientes no adecuadamente protegidos: el con-
tenedor no protege los componentes internos contra el agua u ofros liquidos sino sélo
contra el contacto con partes solidas (IP 20). Por lo tanto, el producio se debe instalar
exclusivamente en cajas de derivacién elécrica o cajas de contactos.

¢ £n la red de alimentacion de la instalacién, colocar un dispositivo de desconexion (no
suministrado) con una distancia de apertura de los confactos que permita la desco-
nexién completa en las condiciones dictadas por la categoria de sobretensién |l

® No modificar ninguna pieza del producto si no estd previsto en este manual. Las ope-
raciones no permitidas pueden provocar defectos de funcionamiento. El fabricante no
asumird ninguna responsabilidad con respecto a dafios originados por modificaciones
arbitrarias aplicadas al producto.

o leer las advertencias contenidas en el manual de instrucciones del motor al cual esté
asociado el producto.

o El material del embalaje del producto debe eliminarse de conformidad con la normativa
local.

1.3 ¢ Advertencias para el uso

« ;ATENCION! - Durante el funcionamiento el producto no debe sufrir
impactos ni colisiones con otros objetos y no debe recibir golpes ni
percusiones (fig. 1).

o £l producto no puede ser utilizado por nifios ni por personas con capacidades fisicas,
sensoriales o mentales reducidas, o carentes de experiencia o de conocimiento.

® Asegurarse de que los nifios no jueguen con el producto.



DESCRIPCION DEL PRODUCTO Y USO
PREVISTO

>

TG2N es una interfaz que permite lo comunicacion entre los radiotransmisores Nice
TTGO compatibles y los motores tubulares destinados a la automatizacién de distinfos
tipos de foldos, persianas, venecianas y aplicaciones similares. Ademés, la interfaz se
puede configurar para funcionar con motores fubulares de fipo “mecdnico” por ejemplo,
motores asincronos monofésicos) si estan provistos de 3 conductores eléctricos mas 1 para
o tierra, con absorcion eléctrica inferior a la indicada en las “Caracteristicas técnicas” a
pagina 10). El aparato tiene dos salidas independientes a las que es posible conectar,
por ejemplo, luces u ofros dispositivos.

Después de cada mando, el motor se alimenta durante aproximadamente 240 segundos;
esfe tiempo se puede modificar (ver el apartado “7.3  Personalizacién del tiempo de
trabajo” a pagina 8). Duranfe este tiempo, el tope eléctrico del motor detiene el
movimiento en la posicién preseleccionada. En la interfaz TG2N estd disponible una
enfrada “Step-By-Step” (fig. 5) para el mando por medio de una tecla externa. Las
memorizaciones y programaciones son posibles a través de los transmisores.

A continuacién se indican las principales funciones del dispositivo:

- Memorizacién de transmisores y sensores climaticos

- Programacién de la enfrada paso a paso

- Compatibilidad con varios tipos de dispositivos [ej. motores, bombillas)

- Compatibilidad con varios fipos de aplicaciones, incluso con gestion y configuracién
Tilting

- Programacién del tiempo de frabajo

- Programacién de la cota parcial

- Programacién de la direccién del movimiento en caso de lluvia

- Borrado.

{ATENCION! - ;Prohibido cualquier otro uso! El fabricante no se hace
responsable de los dafios derivados de usos inadecuados del producto
no previstos en el presente manual.
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iATENCIéN! - Antes de continuar, leer atentamente las advertencias
contenidas en el capitulo 1.

INSTALACION Y CONEXIONES
ELECTRICAS

{ATENCION! - Una instalacién incorrecta puede provocar heridas gra-
ves.

{ATENCION! - Todas las conexiones eléctricas deben ser efectuadas por
personal cuadlificado sin tensién en la instalacién. Las conexiones inco-
rrectas pueden causar daiios a los aparatos y a las personas.

{ATENCION! - TG2N no prevé ninguna proteccion contra las sobrecar-
gas o el cortocircuito en las salidas. En la linea de alimentacién es ne-
cesario prever una proteccion adecuada para la carga; por ejemplo, si
se utiliza un fusible, el valor maximo sera de 3,15 A.

TG2N viene configurado de fabrica para controlar un motor eléctrico. Con una simple

programacién (ver el apartado “7.2.1 - Programaciones para la configuracién del fipo

de dispositivo conectado” a pagina 7) es posible configurar la salida del dispositivo

como doble switch. Para conectar TG2N elegir el esquema eléctrico adecuado para el

fipo de dispositivo:

- fig. 5, tipo "Motor asincrono monofdsico” (si el motor tiene 3 conductores més uno pa-
ra la conexion a tierra)

- fig. 6, tipo "Switch”.

Realizar las conexiones eléciricas indicadas en el esquema elegido.

{ATENCION! - Efectuar las conexiones garantizando una absorcién in-
ferior a la indicada en las “Caracteristicas técnicas” a pagina 10).

(¢ 9 Conexiones de las salidas para MOTOR ASINCRONO MONOFASICO (de 3 )
conductores + fierra) - Configuracién de fébrica
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{ATENCION! - Si después de la conexién el sentido de rotacién del mo-
tor no es correcto, intercambiar las conexiones entre los bornes 5y 7.

iATENCIéN! - Si se desea conectar a la interfaz TG2N mas de un motor,
comprobar que los motores puedan funcionar en paralelo y no superar
la absorcién eléctrica indicada en el capitulo “Caracteristicas técnicas”
a pagina 10. Si es necesario conectar los motores en paralelo pero
esto no resulta posible, contactar con la asistencia técnica.

(0 Conexiones de las salidos para dos SWITCH independientes h
Fuse
ie —— L ac
o N 7™~
-L1 (ON/OFF)
oN
oL2 (ON/OFF)
. J

{ATENCION! - Si se desea utilizar TG2N como “SWITCH”, seguir el pro-
cedimiento indicado en el apartado #“7.2.1 - Programaciones para la
configuracién del tipo de dispositivo conectado” a pagina 7.

’ 4 LED DE SENALIZACION

La inferfaz TG2N fiene un led de sefializacion que parpadea para indicar las siguientes
sifuaciones.

® Parpadeos de diagnéstico: si en el momento en que la inferfaz TG2N es ali-
mentada el led de sefializacién parpadea 2 veces en rojo, no se ha memorizado ningdn
transmisor. Generalmente & parpadeos indican un error o una salida de la programacién
por fime-out.
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® Parpadeos de programacién: para dar respuesta a las operaciones de progra-
macioén se utiliza un determinado nimero de parpadeos rojos. Para simplificar algunas
programaciones se ufiliza fambién el led verde. Si en las secuencias de progra-
macién no esta especificado el color del led, se da por entendido que
se trata del led rojo.
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TG2N puede recibir los mandos de los siguientes dispositivos:

— de uno o varios fransmisores compatibles, entre aquellos disponibles en el catalogo de
productos “Nice TTGO"

— de uno o varios sensores climdticos compatibles, enfre aquellos disponibles en el caté-
logo de productos “Nice TTGO"

— de un interruptor configurado con mandos de tipo “paso a paso” (configuracién de fé-
brica).

FUNCIONES Y N
PROGRAMACIONES BASICAS

5.1 ¢ Memorizacién de los radiotransmisores y
radiosensores climaticos TTGO

TG2N incorpora un radioreceptor donde es posible memorizar hasta 30 fransmisores
compatibles para el mando manual o a distancia del motor. Entre estos 30 transmisores es
posible memorizar hasta 3 radiosensores climdticos, para el mando del motor en modo
automdtico, en funcién de la situacién climdtica.

Durante la ejecucion de los procedimientos de programacion, el Led rojo presente en la
parte superior de TG2N emite un nimero de parpadeos que indica al insfalador la co-
rrecta ejecucién de las fases del procedimiento.

5.1.1 - Memorizacién del primer transmisor
01. Alimentar el receptor TG2N; el led de sefializacion parpadea dos veces;

02, En el fransmisor, mantener pulsado el boton M hasta que el led de sefializacion par
padee 3 veces. Soltar el botén.

5.1.2 - Memorizacién de otro transmisor / sensor climatico

Para llevar a cabo los procedimientos, es necesario que ya haya un fransmisor memori-

zado ("anterior”).

01. (en el nuevo transmisor o sensor climatico) Pulsar el boton B (o el botén
del sensor climdtico) 8 segundos hasta el encendido del led de sefializacion verde;
soltar el botén;



02. (en el transmisor anterior) Pulsar 3 veces cualquier botén, siempre que esté
memorizado; TG2N responderd a cada presién apagando y volviendo a encender
el led de senalizacion verde;

03. (en el nuevo transmisor o sensor climatico) Pulsar 1 vez el botén B (o el
botén del sensor climatico). El led rojo de sefializacion de TG2N parpadea 3 veces
para sefialar la correcta conclusion del procedimiento.

jAtencién! - Si el led de sefializacion de TG2N emite 6 parpadeos largos, la memoria
esfd llena vy el transmisor / sensor climético no puede ser memorizado.

Efectuada la memorizacion, las asociaciones entre los botones y los mandos serén aque-
llas indicadas en la Tabla A.

TABLA A - Asociaciones automdticas entre botones y mandos durante la memori-
zacién de los transmisores.

Modo de conexién Botén del 3
del motor transmisor Mando memorizado
Motor conectado con A SUBIDA
3 conductores mds el
conductor de tierra (motor | STOP
de tipo “mecdnico” ver
P fig. 5) v BAJADA

5.2 ¢ Borrado total

TG2N dispone de una funcién para el borrado TOTAL de la memoria y el restablecimien-
to de la configuracién de fébrica. Este procedimiento se puede ejecutar incluso con un
transmisor no memorizado.

5.2.1 - Procedimiento ejecutado con un transmisor memorizado

01. Mantener pulsado el botén B hasta que el led de sefalizacion de TG2N parpadee
2 veces. Cuando finalice el movimiento, soltar el botén;

02. Mantener pulsado el botén B hasta que el led de sefializacion de TG2N parpadee
3 veces. Cuando finalice el movimiento, soltar el botén:

03. Mantfener pulsado el botén B hasta que el led de sefializacién de TG2N parpadee
4 veces. Cuando finalice el movimiento, soltar el botén;

04. Mantener pulsado el boton W hasta que el led de sefializacion de TG2N parpadee
5 veces. Soltar el botén.

Nota - Durante la ejecucion del procedimiento es posible anular el borrado en cualquier
momento, esperando 15 segundos, hasta que el led de sefializacién de TG2N parpa-
dee 6 veces.

5.2.2 - Procedimiento ejecutado con un transmisor no memorizado
01. Desconectar la alimentacién del receptor TG2N 'y esperar 5 segundos;
02. Conectar la alimentacion al receptor TG2N;

03. En un plazo de 10 segundos pulsar el botén M hasta que el led de sefializacion de
TG2N parpadee 2 veces. Cuando finalice el movimiento, soliar el botén;

04. Desconeciar la alimentaciéon del receptor TG2N 'y esperar 5 segundos;
05. Coneciar la alimentacion al receptor TG2N;

06. Mantener pulsado el botén B hasta que el led de sefializacion de TG2N parpadee
2 veces. Cuando finalice el movimiento, soltar el botén:

07. Mantener pulsado el botén B hasta que el led de sefializacion de TG2N parpadee
3 veces. Cuando finalice el movimiento, soltar el botén;

08. Mantener pulsado el botén B hasta que el led de sefializacion de TG2N parpadee
4 veces. Cuando finalice el movimiento, soltar el botén;

09. Mantener pulsado el botén ¥ hasta que el led de sefializacion de TG2N parpadee
5 veces. Soltar el botén.

Nota - Durante la ejecucién del procedimiento es posible anular el borrado en cualquier
momento, esperando 15 segundos, hasta que el led de seializacién de TG2N parpo-
dee 6 veces.

5.3 ¢ Borrado de todos los transmisores
memorizados

TG2N dispone de una funcion para el borrado de todos los TRANSMISORES memori-
zados. Este procedimiento se puede ejecutar incluso con un fransmisor no memorizado.

01. Mantener pulsado el botén B hasta que el led de sefializacion de TG2N parpadee
2 veces. Cuando finalice el movimiento, soltar el botén:

02. Mantener pulsado el boton B hasta que el led de sefializacién de TG2N parpadee
3 veces. Cuando finalice el movimiento, soltar el botén;

03. Mantener pulsado el boton M hasta que el led de sefializacion de TG2N parpadee
4 veces. Cuando finalice el movimiento, soltar el botén;

04. Mantener pulsados los botones A y ¥ hasta que el led de sefializacion de TG2N
parpadee 4 veces. Soltar el botén.

Nota — Durante la ejecucién del procedimiento es posible anular el borrado en cualquier

momento, esperando 15 segundos, hasta que el led de sefializacién de TG2N parpa-

dee 6 veces.
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SENSORES CLIMATICOS
(OPCIONALES)

» 6

6.1 ¢ Sensores climaticos de viento, sol y lluvia

Advertencia - Los sensores climaticos no deben considerarse como dispositivos de se-
guridad para prevenir los dafios que podrian originarse en el toldo por el efecto de la
lluvia o del viento fuerte; de hecho, un corte de suministro eléctrico impediria el movimien-
fo automdtico del foldo. Estos sensores deben considerarse como elementos que forman
parte de un sistema de automatizacién y que resultan tiles para proteger el toldo. El fo-
bricante declina cualquier responsabilidad por daios materiales verificados a causa de
condiciones atmosféricas no detectadas por los sensores.

6.1.1 - Definiciones y convenciones

* Mando manual de “Sol On”: permite que el motor reciba los mandos automa-
ficos transmitidos por el sensor “Sol”, en caso de que esté instalado. En el perfodo du-
rante el cual estd habilitada la recepcion, el usuario puede enviar mandos manuales en
cualquier momento: éstos prevalecen sobre el funcionamiento automdtico del sistema de
aufomatizacion.

* Mando manual de “Sol Off”: impide que el motor reciba los mandos automati-
cos fransmitidos por el sensor "Sol”, en caso de que esté instalado. En el periodo duran-
fe el cual estd inhabilitada la recepcién, el sistema de automatizacion funciona exclusi-
vamente con los mandos manuales enviados por el usuario. Los sensores “Viento" y “Llu-
via" no pueden inhabilitarse porque sirven para proteger el sistema de automatizacién
confra esfos fenémenos atmosféricos.

¢ Intensidad “superior al umbral” de sol/viento: condicion en que la intensi-
dad del fenémeno atmosférico corresponde a valores superiores al umbral establecido.

¢ Intensidad “inferior al umbral” de sol/viento: condicién en que la intensi-
dad del fenémeno atmosférico corresponde a valores inferiores al umbral establecido.

* “Protecciéon viento”: condicion en que el sistema inhabilita fodos los mandos de
aperiura del toldo a causa de una intensidad del viento superior al umbral.

e “Presencia lluvia”: condicion en que el sistema advierte de la lluvia, frente a la con-
dicién anterior de “ausencia de lluvia”.

¢ “Mando manual”: mando de Subida, Bajoda o Stop enviado por el usuario a fro-
vés de un fransmisor.

6.1.2 - Comportamientos del motor ante determinadas condiciones
meteorolégicas

Los sensores meteoroldgicos permiten automatizar el foldo o la persiana en funcién de las
condiciones climdticas.

5 — Espariol

Con todos los sensores, la regulacién de los umbrales de sol y viento es posible sélo pro-
gramando adecuadamente el sensor.

6.1.2.1 - Comportamiento del automatismo en presencia del sensor de
sol (fig. 2)

Cuando la intensidad de la luz solar supera durante ol menos dos minutos el umbral pro-

gramado, el motor ejecuta una maniobra de bajada de forma automética.

Cuando la intensidad de la luz solar permanece por debajo del umbral de histéresis pre-
visto (bajo umbral sol), aproximadamente el 50% del sobre umbral sol, durante al menos
15 minutos seguidos, el motor ejecutard una maniobra de subida de forma auténoma.
No se defecta la reduccién momenténea de la intensidad solar cuya duracién sea infe-
rior a 15 minutos.

Los mandos manuales generados por el usuario se suman a los mandos automdticos.

6.1.2.2 - Comportamiento del automatismo en presencia del sensor de
lluvia (fig. 3)

La presencia de la condicién de lluvia genera una transicion del estado “no llueve” al es-

fado “llueve”.

Recibida la informacion de “presencia de lluvia”, el motor activa un mando en funcién

de la accién programada en él, es decir, un mando de apertura o un mando de cierre.

Programacion de la direccién de intervencion en caso de lluvia

01. Mantener pulsado el boton B hasta que el led de sefializacion parpadee 2 veces.
Cuando finalice el movimiento, soltar el botén:

02. Mantener pulsado el botén B hasta que el led de sefializacion parpadee 3 veces.
Cuando finalice el movimiento, soltar el botén;

03. Mantener pulsados simuliéneamente los botones A + V¥ y esperar hasta que el motor
ejecute 5 movimientos. Cuando finalice el movimiento, soltar el botén;

04. Elegir una de las dos opciones siguientes de acuerdo con el comportamiento que se
desee en caso de lluvia:

- mantener pulsado el botén A hasta que el led de sefializacién parpadee 3 veces.
En caso de lluvia se emitird un mando de subida;

o bien

- mantener pulsado el botén W hasta que el led de sefializacion parpadee 4 veces.
En caso de lluvia se emitird un mando de bajada (configuracion de fabrical.

Nota - Durante lo ejecucion del procedimiento es posible anular la memorizacion en
cualquier momento, esperando 15 segundos hasta que el mofor ejecute & movimientos.

6.1.2.3 - Comportamiento del automatismo en presencia del sensor de
viento (fig. 4)



Cuando la intensidad del viento es superior al umbral, se activa la proteccién vienfo v se
cierra el foldo. Con la profeccién activada, los mandos manuales se desactivan y no es
posible abrir el toldo.

Al finalizar el tiempo de proteccién, los mandos manuales se acfivan y, después de 15
minutos, se restablece el funcionamiento automadtico.

6.1.2.4 - Cruce de las distintas condiciones meteorolégicas

Cada condicién tiene una prioridad; el orden de prioridad entre las condiciones atmos-
féricas es el siguiente: viento, lluvia, sol. El viento es el fendmeno con mayor prioridad.
Un fenémeno con prioridad mayor anula el estado del fenémeno en curso si éste tiene
menor prioridad.

Ejemplo:

En un dia de sal, el toldo baja por efecto del sol.

Si se nubla y cae una gota de lluvia en el sensor, el motor anula la condicién de “sol pre-
senfe” y ordena la maniobra prevista para la condicién de “presencia de lluvia”.

Si el viento aumenta y supera el umbral programado, el motor desactiva la secuencia au-
fomdtica prevista para la lluvia y ejecuta la subida, blogueando el toldo en cierre mien-
tras haya viento.

Cuando el temporal termina, a los 10 minutos termina la alarma viento, y si fodavia llueve
se rehabilita la condicién “presencia de lluvia” y se ejecuta la maniobra preestablecida.
Terminada la lluvia, se rehabilita la rutina del sol. Si la intensidad luminosa supera el um-
bral, el toldo se reabre.

Cuando la intensidad luminosa es inferior al umbral sol, a los quince minutos se ejecuta
la maniobra de subida.

6.1.2.5 - Mandos “Sol On” y “Sol Off”

Los mandos de “SolOn" y “Sol-Off" activan o desactivan el automatismo.

Enviando un mando de “Sol On" se activa el automatismo, enfonces si hay sol el foldo
genera un mando de apertura. Si el automatismo ya estaba activado, el sistema se res-
tablece y los algoritmos se reinician de inmediato. Si el mando “Sol On” se envia en un
momento en que no estd prevista ninguna maniobra, el motor sefializa la recepcién del
mando con dos movimientos. Si cuando se envia un mando “Sol On” el nivel de luminosi-
dad del sol no permite la apertura (umbral sol no superado), el motor generard un mando
de cierre segin la condicion existente. En el caso de que no existan las condiciones para
realizar un movimiento [por ejemplo, por el hecho de que el toldo esté cerrado y no haya
sol), a la llegada del mando "Sol On” el motor efectuard dos movimientos para informar
de la recepcién del mando.

"

Al enviar un mando “Sol Off”, el automatismo se desactiva

Por ejemplo: foldo cerrado... pulso SolOn, el toldo se abre de inmediato, si hay sol, en
un plazo de 2 minutos. Si no hay sol, ejecuta dos movimientos. ..

Desactivando el automatismo, se inhabilita el movimiento automdtico vinculado al sol. El
aufomatismo asociado al viento y a la lluvia no se pueden desactivar.

FUNCIONES Y PROGRAMACIONES
AVANZADAS

> 7

7.1 ¢ Entrada paso a paso configurable

TG2N dispone de una enfrada a la que se puede conectar un interruptor para el mando
de las luces, por ejemplo. Para el mando del dispositivo conectado, la entrada se debe
configurar con uno de los siguientes mandos de tipo paso a paso:

- Abrir

~ Cerrar

- Paso a paso [configuracién de fabrica)

—Ir a cofa parcial

- Apagado del radiorreceptor [si se desea no recibir mas radiomandos durante un deter-
minado perfodo, por ejemplo durante la noche)

— Enfrada domética: en esta configuracién serd posible, por ejemplo mediante PLC, en-
viar mandos al motor utilizando un Unico conductor. La Tabla B, a continuacién, indica
los valores de la sefial y el relativo mando.

TABLA B - Valores de sefial y relativo mando para la entrada domética.

Senal Mando
100: 200 ms STOP
200: 300 ms ABRE
300: 400 ms PASO A PASO
400: 500 ms R A COTA PARCIAL
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7.1.1 - Programaciones para la configuracién de la entrada “paso a
paso”

Para la programacién consultar la Tabla € a continuacién.

7.2.1 - Programaciones para la configuracién del tipo de dispositivo
conectado

Para la programacién consuliar la Tabla D a confinuacion.
TABLA D - CONFIGURACION DEL TIPO DE DISPOSITIVO CONECTADO.

TABLA C - CONFIGURACION DE LA ENTRADA PASO A PASO.
. ol [ ] m:V
jecutar en secuencia las
operaciones 1,2y 3 B9 s &)
@ 2 parp. @ 3 parp. @ 2 parp.

Elegir la opcién deseada y programarla pulsando los botones corres-
pondientes
ABRE ! A2s)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, b ®pap.
CIERRA 3 M
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ... ®lpap.
PASO A PASO ] S
Abrir - Stop - Cerrar - Stop ; @s)
(configuracién de fabrica) S ksl
COTA PARCIAL 3 A+rviEs
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ... ®4pap.
APAGADO DEL RADIORRECEP- B+V (25
e @ADL

a i H+AQ2
DOMOTICA : +ARs)

] @ 3 parp.

Nota - El tiempo minimo de cierre del contacto para el envio del mando es 100ms.

7.2 » Personalizacion del tipo de salida
programable

TG2N dispone de dos tipos de configuracion para las salidas disponibles: “Switch” o
"Motor” [con 3 conductores mas conductor a fierra). TG2N permite, ademds, el mando
de motores con la funcién TILTING (la sensibilidad se configura siguiendo el procedimien-
to descrito en el apartado “7.2.2 - Programaciones para la configuracién del nivel de sen-
sibilidad” a pégina 8] para venecianas.
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e . [ [ A
jecutar en secuencia las
operaciones 1,2y 3 e @s) &s)
@ 2 parp. @ 3 parp. @ 1 parp.

Elegir la opcién deseada y programarla pulsando los botones corres-
pondientes
MOTOR : A(259)
(configuracién de fébrica) @ 4 parp.
SWITCH : mes
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, Y. ®S8pap.

i \4
TILTING TIPO 1 : A+VEy
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, b ®1pap.
TILTING TIPO 2 : m-AQY

] @ 2 parp.

En caso de configuracién como “SWITCH” (ver la fig. 6), finalizada la programacién, las
asociaciones enfre bofones y mandos serén aquellas indicadas en la Tabla E.

Botén del q
configuraciéon transmisor L) Ll e
A Encendido / apagado
A SWITCH 1
Dos “Switch”
independientes [ | Apagado g‘e"\’ﬁ\év:ngH Ty del
[ver la fig. 6)
v Encendido / apagado
SWITCH 2




En caso de configuracién como "MOTOR” (ver la fig. 8) con funcién TILTING, finalizo-
da la programacién, las asociaciones entre bofones y mandos serén aquellas indicadas
en la Tablo F.

TABLA F - Asociaciones automdticas entre botones y mandos en funcién del tipo
de dispositivo conectado a TG2N
Boton del

transmisor Mando memorizado

Tipo de TILTING

7.2.2 - Programaciones para la configuraciéon del nivel de sensibilidad
Con esfe procedimiento es posible variar el tiempo que el motor permanece accionado
en un tilt (pequefio movimiento). La seleccién se realiza entre tres niveles preestablecidos.

Para la programacion consultar la Tabla G a continuacién.

TABLA G - CONFIGURACION DEL NIVEL DE SENSIBILDAD

| ] \4

Ejecutar en secuencia las

A (breve) SUBIDA (movimiento breve) operaciones 1, 2y 3 @9 2s9) 2s)
v (breve) BAJADA (movimiento breve) O e[RRI O TR iRdelbalic)
Elegir la opcién deseada y programarla pulsando los botones corres-
TILTING TIPO 1 A (largo) SUBIDA (iope alio) pondientes
v (largo) BAJADA (tope bajo) SENSIBILIDAD MAXIMA : V(259
(configuracién de fébrica) ® 4 parp.
[ | STOP || [ oo ommmmmmmmmemeee- mpy T
A (beve) SUBIDA |iope dlio) SENSIBILDAD MEDIA . espap
WV [breve) BAJADA |fope baio) SENSIBILIDAD MINIMA @‘2(2 o
A SUBIDA (varios movimientos . parp.
TILTING TIPO 2 flargo) breves hasta soltar)
V¥ (ool BAJADA [varios movimientos | | 7,3 o Personalizacion del tiempo de trabajo
9 breves hasta soltar)
La interfaz TG2N ofrece la posibilidad de programar el tiempo de frabajo, es decir, el
[ | STOP fiempo méximo de mando de la farjeta elecirénica al motor para que éste alcance el fo-

pe de subida o bajada; el valor de fébrica (o después de un borrado de la memoria) es
240 segundos. Si se deseaq, es posible modificar el iempo de frabajo hasta un méximo de
650 s. El procedimiento de programacién se efectia mediante la adquisicién automdtica,
midiendo el tiempo necesario para efectuar el movimiento completo. Con un fransmisor es
necesario activar el mando del motor hasta el fope del movimienfo menos pesado, para
que el préximo movimiento sea el mas pesado (generalmente el enrollado). Se recomien-
da programar un fiempo de trabajo unos segundos més largo que el tiempo estrictamente
necesario para el movimienfo.

7.3.1 - Programacién del tiempo de trabajo

01. Mantener pulsado el botén B 5 segundos, hasta que el led de sefializacion de
TG2N parpadee 2 veces. Cuando finalice el movimiento, soliar el boton;

02. Mantener pulsado el boton A 5 segundos, hasta que el led de sefializacion verde
TG2N empiece a parpadear. Cuando finalice el movimiento, soltar el botén;

03. Pulsar y soltar el botén A o ¥ para comenzar la maniobra y activar la fase de célculo
del tiempo;
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04. Esperar hasta que el motor complete el movimiento y se detenga en el tope;

05. Esperar unos segundos mds y pulsar y soliar el botén B para defener el cdlculo del
tiempo.

Nota - En cualquier momento es posible anular el procedimiento pulsando simulténea-

mente @y ¥ 5 segundos.

7.4 * Configuraciéon de la “cota parcial”

Con una simple programacién seré posible calcular el tiempo de movimiento fofal y con-

figurar uno parcial.

7.4.1 - Programacion para configurar la cota parcial
01. Pulsar ¥ hasta llevar el motor al tope bajo;

02. Pulsar A para ejecutar un movimiento de subida hasta llevar el motor al tope alto.
Mientras el motor cronometra el tiempo, el led de sefializacion verde parpadea;

03. Llevar el motor a la cota infermedia deseada y memorizarla pulsando simuliéneamen-

te ¥y A durante 5 segundos.

Efectuada la programacién, las asociaciones entre los botones y los mandos serén aque-

llas indicadas en la Tabla H.

TABLA H - Asociaciones automdticas entre botones y mandos en caso de confi-
guracién de cofa parcial

tBoi'én flel Mando memorizado
ransmisor
A SUBIDA
[ | STOP
v BAJADA
Ira
AV COTA PARCIAL
Ira
u.v COTA DE AIREACION (20% de la carrera total)

9 - Espariol

7.5 ¢ Borrados

TG2N pone a disposicion algunos procedimientos de borrado de la configuracién en va-
rios niveles. Més defalladamente, es posible:

- el borrado TOTAL de la memoria y el restablecimiento de la configuracion de fébrica
- el borrado de los parémetros de TIEMPO DE TRABAJO y COTA PARCIAL configurados
- ¢l borrado de todos los TRANSMISORES memorizados.

Para el procedimiento de borrado consultar la Tabla I a continuacién.

TABLA | - BORRADOS

| | |
(29) 2s) 2s)
@ 3 parp. @ 4 parp.

Ejecutar en secuencia las
operaciones 1,2y 3

@ 2 parp.

Elegir la opcién deseada y programarla pulsando los botones corres-
pondientes

Borrado TOTAL de la memoria ! VY25

y restablecimiento de la ;

configuracion de febrica. St dios
Borrado del A2

TIEMPO DE TRABAJO y de la ] @s)

COTAPARCIAL " S thdios o
Borrado de todos los TRANSMI- A+V (25

SORES MEMORIZADOS : @ 4 parp

Nota - El procedimiento de borrado TOTAL de la memoria puede efectuarse incluso con
un transmisor no memorizado (ver el apartado “5.2.2 - Procedimiento ejecutado con un
fransmisor no memorizado” a pagina 4).

QUE HACER Sl...
’ 8 Lorientacién para la solucién de pro-
lemas)

¢ Los transmisores no emiten mandos y el led no parpadea cuando se
alimenta la central.
Comprobar que la central esté correctamente alimentada: entre los bornes 1-2 debe
haber tension de red. Si la alimentacién es correcta, es probable que haya una averia
grave y la central se deberd sustituir.

¢ Pulsando el botén paso a paso no se activa el movimiento.



Verificar la conexién eléctrica del botén: en la entrada del botén [entre los bornes 1y 3)
debe haber fensién de red sélo cuando el botén estd pulsado.

¢ El motor esta parado y hay que emitir 2 veces el mando de paso a
paso para activarlo.
Puede ser que el tiempo de frabajo programado sea excesivamente largo respecto de
la duracién efectiva de la maniobra. Si bien el motor estd parado a la altura de un to-
pe, la central podria considerar el motor adn en movimiento por un mando anterior. En
este caso, el primer mando es inferpretado como Stop y el segundo como mando de
movimiento. Para resolver el problema es suficiente programar correctamente el tiempo
de trabajo (ver el apartado “7.2.2 - Programaciones para la configuracién del nivel de
sensibilidad” a pégina 8).

*No se logra memorizar un transmisor.
Controlar el nimero de parpadeos del led durante el procedimiento de memorizacion;
6 parpadeos largos indican que la memoria estd llena.

’ ©  ELIMINACION DEL PRODUCTO

Este producto forma parte integrante del automatismo y, por consi-
guiente, debera ser eliminado junto con éste.

Al igual que para los operaciones de instalacién, también al final de la vida ofil de es-
te producto, las operaciones de desguace deben ser efectuadas por personal experto.
Este producto estd formado por varios tipos de materiales: algunos pueden reciclarse v
ofros deben eliminarse. Inférmese sobre los sistemas de reciclado o eliminacién previstos
por las normativas vigentes en su ferritorio para esta cafegoria de producto.

{ATENCION! - Algunas partes del producto pueden contener sustancias
contaminantes o peligrosas que, si se las abandona en el medio am-
biente, podrian provocar efectos perjudiciales para el medio ambiente
y para la salud humana.
Como lo indica el simbolo que aparece al lado, estd prohibido eliminar es-
fe producto junfo con los desechos domésticos. Redlizar la "recogida selec-
fiva” para la eliminacién, segin los métodos previstos por las normativas
locales, o bien entregar el producto al vendedor en el momento de adquirir
un nuevo producto equivalente.

{ATENCION! Los reglamentos locales pueden prever sanciones impor-
tantes en caso de eliminacién ilegal de este producto.

’ '| O CARACTERISTICAS TECNICAS

{ATENCION! - Todas las caracteristicas técnicas indicadas se refieren a una tempera-
tura ambiente de 20 °C [+ 5 °C). ® Nice S.p.A. se reserva el derecho de modificar el
producto en cualquier momento en que lo considere necesario, manteniendo las mismas
funciones y el mismo uso previsto.

® Rango universal: 90-265 Vca; 5060 Hz

e Consumo maximo: 3(2) A

¢ Bajo consumo en stand-by: < 0,3 W

* N° de transmisores y sensores climaticos memorizables: maximo 30, in-
cluyendo maximo 3 radiosensores climdticos.

¢ Radiofrecuencia: 433,92 MHz

¢ Codificaciéon radio: TTGO (con rolling code)

¢ Duracién del movimiento: hasia 650 segundos [valor de fébrica: 240 segundos)

¢ Grado de proteccion: IP 20 (con contenedor infegro)

¢ Temperatura de funcionamiento: -20 °C ... +55 °C

¢ Medidas (mm): 47 x 18 x 32

¢ Peso (g): 30

’ l 1 DECLARACION DE CONFORMIDAD

El fabricante Nice S.p.A. declara que el fipo de aparato radio TG2N es conforme a la
directiva 2014,/53/UE.

El texto completo de la declaracién de conformidad UE estd disponible en la siguiente di-
reccién Internet: hitps:/ /www.niceforyou.com/it/supporto.
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O DEUTSCH

Aus dem ltalienischen bersetzte Anleitung

Hinweis zum Lesen dieses Handbuchs - Die Abbildungen, auf die sich der Text
bezieht, sind am Anfang des Handbuchs zu finden.

Eventuelle weitere Informationen zum Gerdit und kombinierbaren Zubehér finden Sie auf
der Website ,www.niceforyou.com”.
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1.1 ¢ Sicherheitshinweise

* ACHTUNG! - Fir die Sicherheit von Personen ist es wichtig, sich an
diese Anweisungen zu halten.
Eine unsachgemdBe Installation kann schwere Verletzungen an Personen zur Folge
haben. Vor Arbeitsbeginn muss die gesamte Gebrauchsanleitung aufmerksam durchge-
lesen werden. Wenden Sie sich bei Zweifeln an den Installateur/Hersteller.

¢ ACHTUNG! - Wichtige Sicherheitshinweise: Diese Anweisungen auf-
bewahren. Diese Anleitung fir eventuelle zukiinflige Wartungsarbeiten und fir die
Entsorgung des Produkis aufbewahren.

SICHERHEITSHINWEISE UND
VORSICHTSMASSNAHMEN

1.2 ¢ Hinweise fur die Installation

eAlle Installations-, Anschluss-, Programmierungs- und
Wartungsarbeiten, die das Produkt betreffen, diirfen nur von
einem kompetenten Fachtechniker unter Beachtung der Gesetze,
der Bestimmungen, der ortlichen Regelungen und der in diesem
Handbuch aufgefihrten Anweisungen ausgefihrt werden.

e ACHTUNG! - Bei der Installation des Geréts miissen alle Anweisungen
dieser Anleitung genauestens befolgt werden. Im Zweifelsfall die
Installation nicht vornehmen und eventuelle Fragen zuerst mit dem
Nice Kundenservice klaren. )

e Uberprifen Sie die Unversehrtheit des Produkis direkt nach dem Offnen der Verpackung.

e \or der Installation berprifen, ob das vorliegende Produkt fiir die Automatisierung Ihrer
Markise oder lhres Rollos geeignet ist (siehe Kapitel 2).

1 - Deutsch

o Alle Installations- und Wartungsarbeiten miissen bei elekirisch abgeschalteter Automati-
sierung erfolgen. AuBerdem muss zur Sicherheit auf der Trennvorrichtung ein Schild mit
folgender Aufschrift angebracht werden: , ACHTUNG! WARTUNGSARBEITEN".

® Rgumen Sie vor Beginn der Installation alle nicht zur Anlage gehérenden elekirischen Ka-
bel beiseite und deaktivieren Sie alle Mechanismen, die zum elekirischen Antrieb des
Rollladens nicht benétigt werden.

® Handhaben Sie das Produkt wéhrend der Installation mit Vorsicht: Vermeiden Sie Quet-
schungen, StéPe, ein Herunterfallen sowie den Kontakt mit Flissigkeiten aller Art; es diir
fen keine Locher und keine Schrauben an der GerdteauBenseite angebracht werden;
das Produkt darf nicht in die Néhe von Warmequellen gelangen und keinen offenen
Flommen ausgesetzt werden.

Das Produkt kénnte hierdurch beschadigt werden und Funktionsstérungen bzw. Gefah-
rensituationen kdnnen die Folge sein. Unterbrechen Sie in solchen Fdllen unverziiglich
die Installation und wenden Sie sich an den Installateur/Hersteller.

o Im Gerdt liegt gefahrliche elekirische Spannung an. Das Gerdtegehéuse daher nicht auf-
bohren oder anderweitig lochen.

@ In keinem Fall das Antennenkabel durchschneiden: Dieses steht unter gefchrlicher elekiri-
scher Spannung!

o Nicht das Gerategehduse 6ffnen, denn es enthdlt nur elekirische Schaltkreise, die nicht
gewartet werden missen.

o Es ist verboten, das Gerdt in einem nicht hinreichend geschiitzten Bereich zu insfallieren:
Das Gehéuse schiitzt das Geréit nicht vor Spritzwasser und sonsfigen Flissigkeiten, son-
dern nur vor dem Kontakt mit Festkérpern (IP 20). Daher muss das Geréit in einem elekiri-
schen Abzweig- oder Anschlusskasten installiert werden.

e Die Stromversorgung der Anlage muss eine Trennvorrichtung (nicht im Lieferumfang ent-
halten) mit einem Offnungsabstand der Kontakte vorsehen, der eine vollstdndige Ab-
schaltung gemaB Uberspannungskategorie Il garantiert.

o Es dirfen nur jene Anderungen am Gerdt vorgenommen werden, die in dieser Anleitung
ausdriicklich vorgesehen sind. Nicht zuldssige Eingriffe kénnen Funktionsstérungen ver-
ursachen. Der Hersteller haftet nicht fir Schéden, die durch eigenméchtige Anderungen
am Gerdt entsfehen.

e Ebenfalls die Hinweise in der Bedienungsanleitung des Motors nachschlagen, an den
das Gerét angeschlossen ist. .

o Das Verpackungsmaterial des Produkts muss in Ubereinstimmung mit den érilichen Vor-
schriften entsorgt werden.

1.3 ¢ Hinweise fir den Gebrauch

¢ ACHTUNG! - Wéhrend des Betriebs darf das Produkt nicht mit ande-
ren Gegenstdnden in Kontakt kommen oder zusammenstofien und es
darf keinen Stéen oder Schlagen ausgesetzt werden (Abb. 1).

 Das Produkt darf nicht von Personen (einschlieBlich Kindern) mit eingeschréinkien physi-
schen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder mangelnder Erfahrung bzw. Kennt-
nis verwendet werden.

e Unbedingt darauf achten, dass Kinder nicht mit dem Gerdt spielen.



PRODUKTBESCHREIBUNG UND
EINSATZZWECK

>

TG2N ist eine Kommunikationsschnitistelle zwischen kompatiblen Nice Funksendern TT-
GO und Rohrmotoren zur Aufomatisierung verschiedener Markisen-, Rollo-, Jalousientypen
und &hnlicher Anwendungen. Die Schnittstelle kann fir den Betrieb mit ,mechanischen”
Rohrmotoren (zum Beispiel Einphasen-Asynchronmotoren) konfiguriert werden, wenn sie
iber 3 Leiter und 1 Schutzleiter verfigen und die Stromaufnahme die Angaben in den
,Technische Daten” auf Seite 10 nicht Uberschreitet. Das Gerdt verfigt zudem iber
zwei unabhéngige Ausgénge, an die zum Beispiel leuchten oder sonsfige Vorrichtungen
angeschlossen werden kénnen.

Nach jeder Ansteuerung wird der Motor etwa 240 Sekunden lang stromversorgt, diese
Zeit ist einstellbar (siehe Abschnitt ,7.3 ® Personalisierung der Laufzeit” auf Seite 8).
Waihrend dieser Zeit stoppt der im Motor eingebaute elekirische Endschalter die Fahrt in
der eingestellien Position. Die Schnitistelle TG2N sieht zudem einen , Step-By-Step”-Ein-
gang (Abb. 5] vor, der die Steuerung auch ber eine externe Taste ermdglicht. Die Spei-
chervorgénge und Programmierungen werden mit den Sendern ausgefihrt.

Nachstehend werden die Hauptfunktionen des Geréits beschrieben:

- Speichern von Sendern und Wettersensoren

- Programmierung des Eingangs , Schrittbetrieb”

- Unferstiitzung unterschiedlicher Gerdite (z.B. Motoren, lampen)

- Unferstiitzung unterschiedlicher Anwendungen, auch mit Steuerung und Konfiguration des
TiltingModus

- Programmierung der Laufzeit

- Programmierung der Zwischenposition

- Programmierung der Fahririchtung bei Regen

- Léschvorgange.

ACHTUNG! - Jeder andere Gebrauch ist verboten! Der Hersteller haftet
nicht fir Sché&den, die durch einen unsachgeméflen, nicht in dieser An-
leitung beschriebenen Gebrauch entstehen.

» 3

ACHTUNG!
Kapitel 1.

ACHTUNG! - Eine unsachgemafe Installation kann schwere Verletzun-
gen zur Folge haben.

INSTALLATION UND ELEKTRISCHE
ANSCHLUSSE

- Lesen Sie vor Arbeitsbeginn aufmerksam die Hinweise in

ACHTUNG! - Alle elekirischen Anschlisse missen bei spannungslos ge-
schalteter Anlage von einer Elektrofachkraft ausgefihrt werden. Feh-
lerhafte Anschlisse kénnen Verletzungen von Personen sowie Sach-
schaden verursachen.

ACHTUNG! - TG2N sieht keinen Uberlast- oder Kurzschlussschutz der
Ausgdnge vor. Die elektrische Versorgungsleitung muss iiber einen an-
gemessenen Uberlastschutz verfiigen; so muss zum Beispiel beim Ein-
satz einer Sicherung ihr Héchstwert 3,15 A betragen.

TG2N ist werkseitig zur Steuerung eines Elekiromotors eingestellt. Mit einer einfachen Pro-
grammierung (siehe Abschnitt ,7.2.1 - Programmierungen fir die Konfiguration des ange-
schlossenen Gerdtetyps” auf Seite 7) kénnen Sie den Ausgang des Gerdts als Dop-
pelschalter konfigurieren. Wahlen Sie vor dem Anschluss des TG2N-Funkempféngers den
zum anzustevernden Gerétetyp passenden Schalfplan aus:

- Abb. 5, Typ ,Einphasen-Asynchronmotor” (wenn der Motor iber 3 Leiter plus Schutzlei-
ter verfigt)

- Abb. 6, Typ ,Schalter”.
Dann die elekirischen Anschliisse wie im befreffenden Schaliplan ausfihren.

ACHTUNG! - Bei der Ausfilhrung der elektrischen Anschlisse ist zu
gewdhrleisten, dass die Stromaufnahme unter den Angaben in den
»Technische Daten” auf Seite 10 liegt.

e Anschlussplan der Ausgange fir EINPHASEN-ASYNCHRONMOTOR (3 Leiter + )
Schutzleiter) - Werkseinstellung

Fuse
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i 1 Step-By-Step
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N= :) m@ c 2Nl
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ACHTUNG! - Wenn nach dem Anschluss der Drehsinn des Motors nicht
richtig ist, missen die Anschlisse der Klemmen 5 und 7 vertauscht
werden.

ACHTUNG! - Soll mehr als ein Motor an die Schnittstelle TG2N ange-
schlossen werden, ist zu priifen, ob ein Parallelbetrieb der Motoren
maéglich ist und die in Kapitel ,Technische Daten” auf Seite 10 an-
gegebene Stromaufnahme nicht Gberschritten wird. Falls die Parallel-
schaltung der Motoren nicht méglich, dies aber notwendig ist, setzen
Sie sich mit dem Kundendienst in Verbindung.

(0 Anschlussplan der Ausgange fir zwei unabhéngige SCHALTER

~N

Fuse

————— 7

:[[C L ac
o N 7™

sL1 (ON/OFF)
N
-L2 (ON/OFF)

- J

ACHTUNG! - Soll TG2N als ,SCHALTER” verwendet werden, das in Ab-
schnitt ,7.2.1 - Programmierungen fir die Konfiguration des ange-
schlossenen Geratetyps” auf Seite 7angegebene Verfahren befol-
gen.

’ 4l ANZEIGE-LEDS

Die Schnittstelle TG2N verfigt Uber eine Anzeige-lED, die Blinksignale zur Meldung folgen-
der Zusténde abgibt.

® Diagnose-Blinksignale: \Wenn zum Zeitpunkt der Einschaltung der Schnittstelle
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TG2N die AnzeigelED 2 Mal rot blinkt, bedeutet dies, dass kein Sender gespeichert wur-
de. Allgemein weisen 6 Blinksignale auf eine Stérung oder das Verlassen der Programmie-
rung wegen Time-Out hin.

® Programmierungs--Blinksignale: Als Rickmeldung auf die Programmierungs-
vorgdnge wird eine bestimmte Anzahl an roten Blinksignalen verwendet. Als zuséizliche
Vereinfachung wird bei bestimmten Programmierungen auch die griine LED verwendet.
Wenn in den Programmierungssequenzen die Farbe der Blinksignale
nicht angegeben ist, muss die Farbe Rot angenommen werden.

>

TG2N kann Befehle von folgenden Gerdten empfangen:

— Von einem oder mehreren kompatiblen Sendemn aus dem Produktkatalog ,Nice TTGO”

- von einem oder mehreren kompatiblen VWettersensoren aus dem Produktkatalog ,Nice
TTGO"

— von einem Schalter, der fir Schrittbetrieb-Befehle konfiguriert ist (Werkseinstellung).

GRUNDLEGENDE FUNKTIONEN UND
PROGRAMMIERUNGEN

5.1 ¢ Speichern der Funksender und Funk-

Wettersensoren TTGO

TG2N verfiigt iber einen eingebauten Funkempfénger fiir die Speicherung von bis zu 30
kompatiblen Sendern, um den Motor manuell und mit der Ferbedienung anzustevern. Bis
zu 3 der gespeicherten 30 Sender kénnen Funk-Wettersensoren sein, die den Motor im
Automatikmodus je nach momentanen Witterungsbedingungen ansteuern.

Wahrend der Programmierungsvorgénge gibt die LED im oberen Bereich der TG2N rote
Blinksignale aus, deren Anzahl dem Elektroinstallateur die korrekte Ausfihrung der einzel-
nen Schritte des Vorgangs signalisiert.

5.1.1 - Speichern des ersten Senders
01. Den Funkempfénger TG2N einschalten, die Anzeige-lED blinkt zwei Mal.

02, Halten Sie am Sender die Taste B gedriickt und warten Sie, bis die AnzeigelED 3
Mal blinkt. Die Tasfe dann wieder loslassen.

5.1.2 - Speichern eines weiteren Senders/Wettersensors

Zur Ausfilhrung der Verfahren muss ein bereits gespeicherter (,alter”) Sender zur Verfigung

stehen.

01. (am neuen Sender oder Wettersensor) Halten Sie die Taste B (oder die
Taste am Wettersensor] 8 Sekunden bis zur Einschaltung der grinen Anzeige-lED ge-



driickt, dann die Taste loslassen:

02. (am alten Sender) Driicken Sie 3 Mal auf eine beliebige Taste, die jedoch ge-
speichert sein muss; TG2N reagiert auf jeden Tastendruck durch Aus- und Wiederein-
schalten der griinen Anzeige-lED;

03. (am neuen Sender oder Wettersensor) Driicken Sie 1 Mal die Taste B (oder
die Taste am Wettersensor). Die Anzeige-lED von TG2N meldet durch 3 rote Blinksi-
gnale die korrekte Beendung des Vorgangs.

Achtung! - Gibt die AnzeigelED von TG2N 6 lange Blinksignale aus, bedeutet dies,

dass der Speicher voll ist und der Sender/VWettersensor nicht gespeichert werden kann.

Am Ende des Speichervorgangs entsprechen die Zuordnungen von Tasfen und Befehlen
der Tabelle A.

TABELLE A - Automatische Zuordnungen von Tasten und Befehlen beim Speichern

der Sender.
Ansclbl‘:i:::t des Sendertaste Gespeicherter Befehl
Motoranschluss mit 3 A HOCHFAHREN
Leitern plus Schutzleiter
(,mechanischer” Motor u STOPP
siehe Abb. 5 v HERUNTERFAHREN

5.2 ¢ Alle Einstellungen l6schen

TG2N verfigt iber eine Funktion fir das VOLISTANDIGE Loschen des Speichers und das

Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen. Dieser Vorgang kann auch mit einem nicht ge-

speicherten Sender ausgefihrt werden.

5.2.1 - Mit einem gespeicherten Sender ausgefishrter Vorgang

01. Halten Sie die Taste B gedrickt und warten Sie, bis die Anzeige-lED von TG2N 2
Mal blinkt. Die Taste dann wieder loslassen.

02. Halten Sie die Taste M gedrickt und warten Sie, bis die Anzeige-lED von TG2N 3
Mal blinki. Die Taste dann wieder loslassen.

03. Halien Sie die Taste M gedriickt und warten Sie, bis die Anzeige-lED von TG2N 4
Mal blinkt. Die Tasfe dann wieder loslassen.

04. Halien Sie die Taste ¥ gedriickt und warten Sie, bis die AnzeigelED von TG2N 5
Mal blinkt. Die Taste dann wieder loslassen.
Hinweis — Wahrend der Ausfihrung des Verfahrens ist es jederzeit méglich, den L8sch-

vorgang abzubrechen, indem Sie 15 Sekunden warten, bis die Anzeige-lED von TG2N
6 Mal blinkt.

5.2.2 - Mit einem nicht gespeicherten Sender ausgefilhrter Vorgang

01. Die Stromversorgung des Empfangers TG2N trennen und 5 Sekunden warten.

02. Die Stromversorgung des Empféingers TG2N wieder einschalten.

03. Innerhalb von 10 Sekunden: Halten Sie die Taste B gedriickt und warten Sie, bis die
Anzeige-lED von TG2N 2 Mal blinkt. Die Taste dann wieder loslassen.

04. Die Stromversorgung des Empfangers TG2N trennen und 5 Sekunden warten.

05. Die Stromversorgung des Empféingers TG2N wieder einschalten.

06. Halten Sie die Taste M gedrickt und warten Sie, bis die Anzeige-lED von TG2N 2
Mal blinkt. Die Taste dann wieder loslassen.

07. Halten Sie die Taste B gedricki und warten Sie, bis die AnzeigelED von TG2N 3
Mal blinkt. Die Tasfe dann wieder loslassen.

08. Halien Sie die Taste M gedriickt und warten Sie, bis die Anzeige-lED von TG2N 4
Mal blinkt. Die Taste dann wieder loslassen.

09. Halten Sie die Taste ¥ gedriickt und warten Sie, bis die AnzeigelED von TG2N 5
Mal blinkt. Die Taste dann wieder loslassen.

Hinweis — Wahrend der Ausfihrung des Verfahrens ist es jederzeit méglich, den L6sch-
vorgang abzubrechen, indem Sie 15 Sekunden warten, bis die Anzeige-lED von TG2N
6 Mal blinkt.

5.3 ¢ Loschen aller gespeicherten Sender

TG2N verfigt iber eine Funkiion zum L6schen aller gespeicherten SENDER. Dieser Vor-
gang kann auch mit einem nicht gespeicherten Sender ausgefihrt werden.

01. Halten Sie die Taste B gedriicki und warten Sie, bis die AnzeigelED von TG2N 2
Mal blinkt. Die Tasfe dann wieder loslassen.

02, Halten Sie die Taste B gedrickt und warten Sie, bis die AnzeigelED von TG2N 3
Mal blinkt. Die Taste dann wieder loslassen.

03. Halten Sie die Taste M gedriickt und warten Sie, bis die Anzeige-lED von TG2N 4
Mal blinkt. Die Tasfe dann wieder loslassen.

04. Halten Sie die Tasten A und ¥ gedriickt und warten Sie, bis die Anzeige-lED von
TG2N 4 Mal blinkt. Die Taste dann wieder loslassen.

Hinweis — Wahrend der Ausfihrung des Verfahrens ist es jederzeit mdglich, den Lésch-
vorgang abzubrechen, indem Sie 15 Sekunden warten, bis die Anzeige-lED von TG2N
6 Mal blinkt.
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WETTERSENSOREN
(OPTIONAL)

» 6

6.1 * Wettersensoren fur Wind, Sonne, Regen

Hinweis — Die Wettersensoren diirfen nicht als Sicherheitsvorrichiungen befrachtet wer-
den, da sie nicht in der Lage sind, Defekie an der Markise durch Regeneinfall oder starken
Wind zu vermeiden; ein banaler Stromausfall kénnte die Automatik der Markise unméglich
machen. Deshalb misssen diese Sensoren als Bestandteil der Automatisierung betrachtet
werden, die dem Schutz der Markise dienen. Der Hersfeller entzieht sich jeglicher Haf-
tung bei Materialschéden, die auf nicht von den Sensoren erfasste Witterungsereignisse
zuriickzufihren sind.

6.1.1 - Begriffsbestimmungen und Konventionen

* Manuelle Steuerung ,Sonne On”: ckiiviert den Empfang seitens des Motors der
vom ,Sonnensensor” (falls vorhanden) ibertragenen automatischen Steuerungen. Wah-
rend des Zeitraums, in dem der Empfang freigegeben ist, kann der Benutzer jederzeit
manuelle Steuerungen ausfihren: Diese Uberlagern sich mit der automatischen Funkfion
der Automafisierung.

* Manuelle Steuerung ,Sonne Off”: deakiiviert den Empfang seitens des Mo-
tors der vom ,Sonnensensor” (falls vorhanden) ibertragenen automatischen Steuerungen.
Wahrend des Zeitraums, in dem der Empfang abgeschaltet ist, funktioniert die Automo-
fisierung nur mit den vom Benutzer gesandten manuellen Steuerungen. Die Sensoren
,Wind" und ,Regen” kénnen nicht abgeschaltet werden, da sie dem Schutz der Automa-
tisierung gegen diese Witterungseinflisse dienen.

¢ Intensitat ,,oberhalb des Grenzwerts” der Sonne/des Windes: Bedin-
gung, bei der das Witterungsphdnomen hohen Werten entspricht, die ber den einge-
stelllen Grenzwerten liegen.

¢ Intensitét ,,unterhalb des Grenzwerts” der Sonne/des Windes: Bedin-
gung, bei der das Witterungsphénomen niedrigen Werten entspricht, die unfer den ein-
gestellten Grenzwerten liegen.

e ,Windschutz”: Bedingung, bei der das System alle Offnungssteuerungen der Marki-
se aufgrund der Windintensitéit oberhalb des Grenzwerts verhindert.

¢ ,Regen”: Bedingung, bei der das System Regen erfasst, im Vergleich zu der vorhert-
gen Bedingung ,Kein Regen”.

¢ ,Manuelle Steuerung”: Steuerung des Hochfahrens, Herunterfahrens oder Stopps,
die vom Benutzer iber einen Sender gesandt werden.

6.1.2 - Verhalten des Motors unter den verschiedenen Witterungsbe-
dingungen
Die Wettersensoren erlauben, die Markise auf der Basis der Wetterbedingungen automa-
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fisch zu bewegen.

Bei allen Sensoren lassen sich die Sonnen- und Wind-Einsatzgrenzwerte nur einstellen,
wenn der Sensor selbst ordnungsgemd programmiert wurde.

6.1.2.1 - Verhalten der Automation bei vorhandenem ,,.Sonnensensor”
(Abb. 2)

Wenn die Intensitt des Sonnenlichts mindestens zwei Minuten ber dem eingestellien Gren-

zwert (oberhalb Sonnengrenzwert) liegt, fihrt der Motor von selbst das Herunterfahren durch.

Wenn die Intensitét des Sonnenlichts kontinuierlich mindestens 15 Minuten unter der Hyste-
resegrenze (unferhalb Sonnengrenzwert) liegt, zitka 50 % des oberen Sonnengrenzwerts,
fohrt der Motor von selbst das Hochfahren durch.

Momentane Verringerungen der Sonnenintensitét, die weniger als 15 Minuten dauern, ha-
ben keinen Einfluss auf den Gesamizyklus.

Die manuell vom Benutzer ausgefihrten Steuerungen summieren sich zu den automatischen
Befehlen.

6.1.2.2 - Verhalten der Automation bei vorhandenem ,Regensensor”
(Abb. 3)

Bei Regen geht der Status von ,kein Regen” zu ,Regen” iber.

Wenn der Sensor die Information ,Regen” erfasst, aktiviert er den im Motor programmier-
ten Befehl fir diesen Zustand, d.h. einen Offnungs- oder SchlieBbefehl.
Programmierung der Fahrtrichtung bei Regen

01. Halten Sie die Taste M gedriicki und warten Sie, bis die Anzeige-lED von 2 Mal
blinkt. Die Taste dann wieder loslassen.
02. Halten Sie die Taste M gedrickt und warten Sie, bis die AnzeigelED 3 Mal blinkt.
Die Taste dann wieder loslassen.
03. Halfen Sie die Tasten A + ¥ gleichzeitig gedrickt und warten Sie, bis der Motor 5
Bewegungen ausfihrt. Die Taste dann wieder loslassen.
04. \Wahlen Sie eine der beiden unteren Einstellungen fir das Verhalten bei Regen:
- Halten Sie die Taste A gedriickt und warten Sie, bis die AnzeigelED 3 Mal blinkt.
Bei Regen wird ein Hochfahren-Befehl erfeilt.
oder
- Halten Sie die Taste ¥ gedriickt und warten Sie, bis die AnzeigelED 4 Mal blinkt,
Bei Regen wird ein Hochfahren-Befehl erteilt (werkseitig eingestell).
Hinweis — Wahrend der Ausfihrung des Vorgangs ist es jederzeit méglich, die Speiche-
rung zu léschen, indem Sie 15 Sekunden warten, bis der Motor 6 Bewegungen ausfihrt.
6.1.2.3 - Verhalten der Automation bei vorhandenem ,,Windsensor”
(Abb. 4)

Wenn die Intensitdt des Windes den eingestellten Grenzwert ibersteigt, schaltet sich der



Windschutz ein und schliePt die Markise. Bei eingeschaltetem Schutz werden die manuel
len Steuerungen deakiviert (die Markise kann nicht gesffnet werden).

Nach der Sperrzeit werden die manuellen Steuerungen wieder akfiviert und nach 15 Mi-
nufen wird die automatische Funktion wieder aufgenommen.

6.1.2.4 - Uberkreuz-Verhalten der verschiedenen Wetterbedingungen

Jede Wetterbedingung besitzt eine Prioritét, die Prioritdtenskala ist folgende: Wind, Re-
gen, Sonne. Wind ist das Phdnomen mit der gréfiten Prioritct. Ein Phénomen mit héherer
Prioritdt sefzt den Zustand des Phénomens mit einer niedrigeren Prioritét zuriick.

Beispiel:

An einem schénen Sonnentag féhrt die Markise wegen der intensiven Lichteinstrahlung
herunter.

Wenn Wolken aufziehen und ein Tropfen Regen auf den Sensor fallt, sefzt der Motor den
Zustand ,Sonne” zuriick und fihrt die bei ,Regen” vorgesehene Bewegung aus.

Wenn die Windgeschwindigkeit ansteigt und den eingestellien Grenzwert Ubersteigt, de-
akfiviert der Motor die bei Regen vorgesehene automatische Abfolge und befiehlt das
Hochfahren; die Markise bleibt solange geschlossen, wie Wind vorhanden ist.

Wenn der Wind sich gelegt hat, endet nach 10 Minuten der Windalarm und wenn die
Bedingungen ,Regen” noch vorhanden ist, wird sie emeut akfiviert und die voreingestell-
te Akfion ausgefihrt. Zum Ende der Bedingung ,Regen” wird das Sonnenprogramm wie-
der aktiviert. Wenn die Llichtintensitét den Grenzwert bersteigt, wird die Markise wieder
ausgefahren.

Wenn die lichtintensitét unter den Sonnengrenzwert fallt, wird nach 15 Minuten die Akti-
on Hochfahren befohlen.

6.1.2.5 - Steuerungen ,Sonne-On” und ,, Sonne-Off”

Die Steverungen ,SonneOn” und ,Sonne-Off" akiivieren und deakiivieren den Automatismus.
Beim Senden des Befehls ,Sonne-On” wird der Automatismus eingeschaltet; d.h. wenn die
Sonne scheint, erzeugt die Markise einen Offnungsbefehl. Wenn der Automatismus bereits ak-
tiv ist, wird er zuriickgesetzt und die Algorithmen beginnen mit sofortiger Wirkung von vorne.
Im Fall eines Empfangs von SonneON, wenn keine Bewegung vorgesehen ist, signalisiert der
Motor den Empfang des Befehls mit zwei Bewegungen. VWenn beim Senden des Befehls ,Son-
ne-On" die Sonnenlichtintensitét kein Ausfahren erlaubt (Sonnengrenzwert nicht Gberstiegen|, er
zeugt der Motor einen mit der vorhandenen Bedingung ibereinsiimmenden SchlieBbefehl. Falls
die Voraussefzungen fir eine Aktion nicht vorliegen (zum Beispiel bei geschlossener Markise
und bewslktem Himmel), fihrt der Motor beim Eingang des Befehls ,SonneOn" zwei Bewe-
gungen aus, um anzuzeigen, dass er den Befehl empfangen hat.

Durch Senden des Befehls ,Sonne Off" wird der Automatismus deakfiviert

Zum Beispiel: Markise geschlossen ... Sole-On wird gedriicki, die Markise &ffnet sich so-
fort, wenn die Sonne scheint, nicht nach 2 Minuten. Wenn die Sonne nicht scheint, fihrt
sie zwei Bewegungen aus ...

Durch Ausschalten des Automatismus wird die Automatikbewegungen in Abhangigkeit
vom Sonnenlicht verhindert. Der Automatismus fir Wind und Regen kann nicht ausgeschal-
fet werden.

ERWEITERTE FUNKTIONEN UND
PROGRAMMIERUNGEN
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7.1 ¢ Konfigurierbarer Eingang ,,Schrittbetrieb”

TG2N verfiigt Uber einen Eingang zum Anschluss eines Schalters, um zum Beispiel Be-
leuchtungseinrichtungen ein- und auszuschalten. Zur Ansteuerung des angeschlossenen Ge-
réts muss der Eingang mit einem der folgenden SchriftsteuerungsBefehle belegt werden:

- AUF

- ZU

- Schrittbefrieb (Werkseinsfellung)

— Zwischenposition anfahren

— Abschaltung des Funkempféngers (wenn keine Funksteuerungen empfangen werden sol-
len, zum Beispiel nachts)

- DomotikEingang: In dieser Konfiguration kénnen zum Beispiel iber SPS Steuerbefehle
iber eine Eindrahtleitung an den Motor gesendet werden. Die folgende Tabelle B ent-
hélt die Werte des Signals und die enfsprechende Steverung.

Tabelle B — Werte des Signals und der enfsprechenden Steuerung fir den
Domotik-Eingang.

Signal Befehl
100: 200 ms STOPP
200: 300 ms AUF
300: 400 ms SCHRITTBETRIEB
400: 500 ms ZWISCHENPOSITION ANFAHREN
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7.1.1 - Programmierungen fir die Konfiguration des Eingangs ,,Schritt-
betrieb”

Fir die Programmierung siehe folgende Tabelle €.

7.2.1 - Programmierungen fiir die Konfiguration des angeschlossenen
Gerditetyps

Fir die Programmierung siehe folgende Tabelle D.
TABELLE D — KONFIGURATION DES ANGESCHLOSSENEN GERATETYPS

Die Arbeitsschritte 1, 2 und
3 nacheinander ausfihren

(2 Sek.)
@ 2 Blink.

(2 Sek.)
® 3 Blink.

(2 Sek.)
® 1 Blink.

TABELLE C - KONFIGURATION EINGANG SCHRITTBETRIEB.
Die Arbeitsschritte 1, 2 und . . o
ie Arbeitsschritte 1, 2 un
3 nacheinander ausfiihren (2 Sek.) (2 Sek) (21Sek)
@ 2 Blink. @ 3 Blink. @ 2 Blink.

Aus den folgenden Optionen die gewiinschte auswdéhlen und mit den
entsprechenden Tasten programmieren

3 A (2 Sek)
Al e etBne

1 ¥ (2 Sek))
o @Bk
SCHRITTBETRIEB ] B Sek.
Auf - Stopp - Zu - Stopp ; ( S(,a )
(Werkseinstellung) R
ZWISCHENPOSITION ‘ A+ (2Sek)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ... ®ABIK L.
ABSCHALTUNG 1 BV (2Sek)
FUNKEMPFANGER @ 5 Blink.

B+ A (2Sek)

Dol @ 3 Blink.

Hinweis — Die Mindest+KontaktschlieBzeit zum Senden des Befehls betrégt 100ms.

7.2 ¢ Personalisierung des programmierbaren
Ausgangs

TG2N verfiigt iber zwei Konfigurationsarten fiir die verfigbaren Ausgénge: ,Schalter”
oder ,Motor” (mit 3 Leitern plus Schutzleiter]. TG2N kann zudem Motoren mit der TIL-
TING-Funktfion anstevern (mit programmierbarer Ansprechempfindlichkeit gemaf dem in
Abschnitt ,7.2.2 - Programmierungen fiir die Konfiguration der Empfindlichkeitsstufe” auf
Seite 8) fir Jalousien beschriebenen Verfahren.

7 - Deutsch

Aus den folgenden Optionen die gewiinschte auswéhlen und mit den
entsprechenden Tasten programmieren
MOTOR : A (2 Sek.)
(Werkseinstellung) : @ 4 Blink.
; M (2 Sek.)
B @Bk
: A +V (2Sek)
Bk ST 5 1. S
B+ A (2Sek)
TILTING Typ 2 ® 2 Blink.

Bei der Konfiguration als ,SCHALTER" (siehe Abb. 6) enfsprechen am Ende der Program-
mierung die Zuordnungen von Tasten und Befehlen der Tabelle E.

TABELLE E - Automatis

ordnungen von Tasten und Befehlen je nach dem an

TG2N angeschlossenen etyp
Konfigurationsmodus  Sendertaste Gespeicherter Befehl
A Einschaltung/Ausschaltung von
o SCHALTER 1
A gzﬁ:lt]:rng‘ge m Ausschaltung von SCHALTER 1
(siche Abb. 6) und SCHALTER 2
v Einschaltung /Ausschaliung von
SCHALTER 2




Bei der Konfiguration als ,MOTOR" (siehe Abb. 5) mit TILTING-Funkfion enfsprechen am
Ende der Programmierung die Zuordnungen von Tasten und Befehlen der Tabelle F.

TABELLE F — Automatische Zuordnungen von Tasten und Befehlen je nach dem an
TG2N angeschlossenen Gerdtetyp

7.2.2 - Programmierungen fir die Konfiguration der
Empfindlichkeitsstufe

Mit diesem Verfahren kann die Tili-Zeit (kleine Bewegung) des Motors verdndert werden.
Die Auswahl kann zwischen drei voreingestellien Stufen erfolgen.

Fir die Programmierung siehe folgende Tabelle G.

TILTING-Typ L A Sl Tabelle G — KONFIGURATION DER EMPFINDLICHKEITSSTUFE
A (k) AUF (kurze Bewegung]
AB (k B
V ) lkurze Bewegung] Die ALbeil'ssc;iriHe 'I‘,: 2hund 2 Sek) 2 Sek) (2 Sek)
3 nacheinander ausfiihren : : :
TILTING TYP 1 A (lang) AUF (zur oberen Endlage) 1 ustul P @ 3 Bink. ® 2 Blink.
¥ lang) AB (zur unteren Endlage) Aus den folgenden Optionen die gewiinschte auswdéhlen und mit den
H STOPP entsprechenden Tasten programmieren
MAXIMALE ANSPRECHEMP- ¥ 2 Sok.
A (k) AUF (zur oberen Endlage) FINDLICHKEIT ; ¢ S? )
(Werkseinstellung) : © 4 Blink.
V (kurz) AB (zur unteren Endlage) | | [rrmooie e e e
AUF [meh k B ,'K\ITSFLERE: c i M (2 Sek.)
mehrere kurze Bewegungen NSPRECHEMPFINDLICHKEIT i
TILTING TYP 2 A (ong) bis zur Freigabel 9UNGEN | |ANSPRECHEMPFINDLICHIEIT e BBBIOK
AB (mehrere kurze Bewegungen QA,LI\ISIMAEE NDLIC A (2 Seke)
PRECHEMPFINDLICHKEIT ' i
v (lang] bis zur Freigabe) : © 2 Blink.
[ STOPP

7.3 ¢ Personalisierung der Laufzeit

Die Schnittstelle TG2N ermdglicht die Programmierung der laufzeit, d. h. die maximale
Ansteverungszeit des Motors, damit dieser die obere oder untere Endlage erreicht. Die
Werkseinstellung (oder nach Loschen des Speichers| betrdgt etwa 240 Sekunden. Die
Laufzeit kann auf Wunsch gedndert und bis auf maximal etwa 650 Sekunden erhoht wer-
den. Die Programmierung erfolgt durch ,Selbsteinlernen”, d.h. durch Messung der fiir die
Ausfihrung der gesamten Fahrt notwendigen Zeit. Mit einem Sender muss der Motor zu-
néchst zur Endlage der weniger beanspruchenden Fahrt gestevert werden und danach die
beanspruchendere Fahrt ous%hren (in der Regel das Aufrollen). Es empfiehlt sich, die Lauf-
zeit einige Sekunden lénger als die unbedingt nétige Verfahrzeit einzustellen.

7.3.1 - Programmierung der Laufzeit

01. Halten Sie die Taste B 5 Sekunden gedriickt und warten Sie, bis die Anzeige-lED von
TG2N 2 Mal blinkt. Die Taste dann wieder loslassen.

02. Halten Sie die Toste A 5 Sekunden gedriickt und warten Sie, bis die grine Anzei-
ge-lED von TG2N zu blinken beginnt. Die Taste dann wieder loslassen.

03. Driicken Sie kurz die Taste A oder ¥, um die Fahrt zu beginnen und die Zeitzéhlung
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zu akfivieren;
04. Warten Sie, bis der Motor seine Fahrt in der Endlage beendet;

05. Warten Sie noch einige Sekunden und driicken Sie dann kurz die Taste B, um die
Zeitzéhlung zu stoppen.

Hinweis — Der Vorgang kann jederzeit durch 5 Sekunden langes gleichzeitiges Driicken
von B und ¥ abgebrochen werden.

7.4 ¢ Einstellung der ,Zwischenposition”

Mit einer einfachen Programmierung kann die gesamte Fahrzeit geschéitzt und somit eine
Zwischenposition eingestellt werden.

7.4.1 - Programmierung zur Einstellung der Zwischenposition
01. Drilcken Sie ¥, um den Motor zur unferen Endlage zu fahren.

02, Taste A driicken und gedriickt halten, um den Motor eine Auffahrt bis zur oberen End-
lage ausfihren zu lassen. Wahrend der Laufzeitmessung blinkt die Anzeige-lED griin.

03. Den Motor in die gewiinschte Zwischenposition fahren und diese durch 5 Sekunden
langes gleichzeitiges Driicken von W und A speichem.

Am Ende der Programmierung entsprechen die Zuordnungen von Tasten und Befehlen der

Tabelle H.

Tabelle H — Automatische Zuordnungen von Tasten und Befehlen bei Einsfellung
der Zwischenposition

Sendertaste Gespeicherter Befehl
A AUF
[ | STOPP
v AB
AV ZWISéﬁ%mePng;TION
.V . Anfahren deg
LUFTUNGSPOSITION (20 % der Gesamtfahrt]
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7.5 ¢ Loschméglichkeiten

TG2N bietet einige Verfahren an, um Einstellungen auf verschiedenen Ebenen zu l8schen.
Im Einzelnen ist Folgendes maglich:

- L3schen des GESAMTEN Speichers und Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen
- L&schen der eingestellien Parameter zur LAUFZEIT und zur ZWISCHENPOSITION
- Laschen aller GESPEICHERTEN SENDER.

Fir den Loschvorgang siehe folgende Tabelle 1.

Tabelle 1 - LOSCHMOGLICHKEITEN

Die Arbeitsschritte 1, 2 und

3 nacheinander ausfishren (2 Sek.)

(2 Sek.) (2 Sek.)

@ 2 Blink. @ 3 Blink. @ 4 Blink.
Aus den folgenden Optionen die gewiinschte auswéhlen und mit den
entsprechenden Tasten programmieren
Léschen des GESAMTEN ; ¥ (2 Sek
Speichers und Zuriicksetzen auf ! ( © )
die Werkseinstellungen St S
Léschen der A (2 Sek
LAUFZEIT und der ; (2 5K)
ZWISCHENPOSTION St SO
Loschen aller GESPEICHERTEN ; A +V (2Sek)
SENDER ] @ 4 Blink.

Hinweis — Das Verfahren zum VOLLSTANDIGEN Léschen des Speichers kann auch mit
einem nicht gespeicherten Sender ausgefihrt werden (sieche Abschnitt ,5.2.2 - Mit einem
nicht gespeicherten Sender ausgefihrier Vorgang” auf Seite 4).

» 8

*Die Sender funktionieren nicht und sofort nach der Versorgung der
Steuerung blinkt die LED nicht.
Prijfen, ob die Steuerung korrekt versorgt ist: Zwischen den Klemmen 1-2 muss Netzspan-
nung anliegen. Ist die Versorgung korrekt, liegt wahrscheinlich ein schwerer Defekt vor
und die Steuerung muss ersetzt werden.

¢ Die Aktivierung der Taste Schrittbetrieb verursacht keine Bewegung.
Den elekirischen Anschluss der Taste Uberpriffen: Am Eingang der Taste (zwischen Klem-

WAS TUN, WENN ...
Leitfaden zum Lésen von
roblemen)



me 1 und 3) darf nur bei gedriickter Taste Nefzspannung vorhanden sein.

e Der Motor steht; damit er sich bewegt, muss der Steuerbefehl Schritt-
betrieb 2 Mal gegeben werden.
Die programmierte Laufzeit kénnte zu lang im Vergleich zur effektiven Verfahrzeit sein. Fir
die Steuerung kénnte der Motor aufgrund eines vorherigen Befehls noch in Bewegung
sein, obwohl er an einer Endlage angehalten hat. In diesem Fall wird der ersfe Befehl als
Stopp und der zweite als Bewegungsbefehl ausgelegt. Um Abhilfe zu schaffen, muss die
Laufzeit korrekt programmiert werden (siehe Abschnitt ,7.2.2 - Programmierungen fiir die
Konfiguration der Empfindlichkeitsstufe” auf Seite 8).

¢ Es gelingt nicht, einen Sender zu speichern.
Prifen, wie oft die LED wahrend des Speichervorgangs blinkt. Ein &-maliges langes Blin-
ken bedeutet, dass der Speicher voll ist.

’ 9 ENTSORGUNG DES GERATS

Dieses Produkt ist fester Bestandteil der Automation und muss daher
zusammen mit dieser entsorgt werden.

Wie die Installationsarbeiten muss auch die Demontage am Ende der lebensdauer dieses
Produkies von Fachpersonal ausgefihrt werden.

Dieses Gerdt besfeht aus verschiedenen Materialien: einige kdnnen recycelt werden, an-

dere missen entsorgt werden. Informieren Sie sich Uber die Recycling- bzw. Entsorgungs-

iystemedﬂ]r dieses Produki, die von den in lhrem Gebiet giiltigen Verordnungen vorgese-
en sind.

ACHTUNG! - Bestimmte Teile des Geréts enthalten evil. Schadstoffe
oder gefdhrliche Substanzen, die schédliche Auswirkungen auf Um-
welt und Gesundheit haben kénnen, wenn sie in die Umwelt gelangen.
Das nebenstehende Symbol weist darauf hin, dass es verboten ist, dieses
Gerét Uber den Hausmill zu entsorgen. Es muss entsprechend den &rilichen
Bestimmungen entsorgt werden oder dem Verkdufer beim Kauf eines neuen,
gleichwertigen Produkies zuriickgegeben werden.
ACHTUNG! - Die ortlichen Vorschriften sehen fir den Fall
einer widerrechtlichen Entsorgung dieses Geréts unter Umsténden
schwere Strafen vor.

’ 10 recHNiscHE DATEN

ACHTUNG! - Alle technischen Daten gelten fir eine Umgebungstemperatur von 20 °C
[+ 5 °C). ® Der Hersteller Nice S.p.A. behdlt sich das Recht vor, zu beliebigem Zeitpunkt
und nach eigenem Ermessen Anderungen am Gerdt vorzunehmen, die dessen Funktions-
weise und Einsatzzweck nicht beeinfréichtigen.

o Universal-Betriebsbereich: 90-265 VAC: 50-60 Hz

* Max. Stromaufnahme: 3(2) A

¢ Geringer Verbrauch in Stand-by: < 0,3 W

* Anz. speicherbarer Sender und Wettersensoren: maximal 30, inkl. maximal
3 Funk-Wettersensoren.

¢ Funkfrequenz: 433,92 MHz

¢ Funkcodierung: TTGO [mit Rollcode)

o Laufzeit: bis zu 650 Sekunden (Werkseinstellung 240 Sekunden)

o Schutzart: IP 20 (mit infaklem Gehduse)

¢ Betriebstemperatur: -20 °C ... +55 °C

e Abmessungen (mm): 47 x 18 x 32

¢ Gewicht (g): 30

’ 'I '| KONFORMITATSERKLARUNG

Der Hersfeller Nice S.p.A. erklért, dass das Funkgerdt TG2N der Richtlinie 2014,/53/
EU entspricht.

Der vollsiaindige Text der EU-Konformitéitserklérung ist unter der folgenden Internetadresse
einsehbar: hitps://www.niceforyou.com/it/supporto.
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O POLSKI

Instrukcja przettumaczona z jezyka wioskiego

Uwaga dotyczaca lektury niniejszej instrukcji — Rysunki, do ktorych odnosi sie tekst,
zamieszczono na poczatku instrukcji.

W celu uzyskania ewentualnych wyjasniert na temat urzadzenia oraz pasujacych do niego
urzadzen dodatkowych nalezy sie zapoznac ze strong ,www.niceforyou.com”

> 1

1.1 « Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

- UWAGA! - Dla zapewnienia bezpieczenstwa oséb nalezy przestrzegac niniejszych
instrukcji.
Nieprawidtowo wykonana instalacja moze skutkowac powaznymi obrazeniami. Dlatego tez,
przed rozpoczeciem pracy, nalezy dokfadnie przeczytac kazda cze$¢ instrukcjii w przypadku
watpliwosci zwrdcic sie o wyjasnienia do instalatora/producenta.

- UWAGA! - Wazne instrukcje dotyczace bezpieczenstwa; nalezy zachowac niniejsza
instrukcje. Przechowywac instrukcje w celu utatwienia ewentualnych przysztych czynno-
$ci konserwacyjnych i usuwania produktu.

INSTRUKCJE | ZALECENIA DOTYCZACE
BEZPIECZENSTWA

1.2 « Ostrzezenia na temat montazu

- Wszystkie czynnosci zwigzane z montazem, podlaczaniem, programowaniem i
konserwacja urzadzenia powinny by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifiko-
wanego i kompetentnego technika, ktéry ma obowiazek przestrzegania przepi-
séw, norm, lokalnych rozporzadzen oraz zalecer zawartych w niniejszej instrukgji
obstugi.

+ UWAGA! - Podczas montazu produktu nalezy skrupulatnie stosowac sie do zalecen
zamieszczonych w niniejszej instrukcji obstugi. W razie jakichkolwiek watpliwosci,
nie rozpoczyna¢ montazu urzadzenia i zwrdcic sie o ewentualne wyjasnienia do
Serwisu Technicznego Nice.

- Po rozpakowaniu urzadzenia nalezy sprawdzi¢, czy obecne sa wszystkie jego elementy.

+ Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢, czy urzadzenie jest przystosowane do na-
pedzania posiadanej przez Paristwa markizy lub rolety (patrz rozdziat 2).

1 - Polski

+ Wszelkie czynno$ci montazowe i konserwacyjne urzadzenia nalezy wykonywac po odfacze-
niu automatyki od zasilania elektrycznego. Ponadto, przed rozpoczeciem prac, nalezy przy-
mocowac do urzadzenia odfgczajacego tabliczke z napisem ,UWAGA! PRACE KONSERWA-
CYJNEW TOKU".

+ Przed rozpoczeciem instalacji, nalezy oddali¢ wszystkie kable elektryczne, ktore nie sg uzy-
wane podczas pracy; ponadto, nalezy wytaczyc wszystkie mechanizmy, ktére nie sg koniecz-
ne do funkcjonowania rolety.

+ Podczas montazu nalezy postepowac ostroznie z produktem: unikac zgniatania, uderzen
upadkoéw lub kontaktow z jakimkolwiek ptynem; nie dziurawic i nie naktadac $rub na ze-
wnetrzng strone urzadzenia; nie umieszczac produktu w poblizu Zrédet ciepta i nie wysta-
wiac go na dziatanie wolnych pfomieni.

Opisane sytuacje moga powodowac uszkodzenie urzadzenia, by¢ przyczyna nieprawidto-
wego dziatania lub spowodowa¢ zagrozenia. Jezeli to nastapi, nalezy niezwtocznie prze-
rwa¢ montaz i zwrécic sie do instalatora/producenta.

+ Produkt jest podtaczony do niebezpiecznego napiecia elektrycznego. W zwigzku z tym nie
nalezy dziurawic¢ jego obudowy.

+ Nigdy, z zadnego powodu, nie przecinac kabla anteny: przez kabel przeptywa niebezpiecz-
ne napiecie elektryczne!

+ Nie otwiera¢ pokrywy ochronnej produktu, poniewaz zawiera obwody elektryczne niepod-
legajace konserwacji.

+ Zabrania sie instalowania produktu w nieodpowiednio chronionym otoczeniu: obudowa
nie chroni czesci wewnetrznych przed dziataniem wody lub innych cieczy, ale wylgcznie
przed kontaktem z cze$ciami statymi (IP 20). W zwigzku z tym, nalezy instalowac produkt wy-
facznie we wnetrzu elektrycznych skrzynek rozgateznych lub puszek elektrycznych.

« W sieci zasilajacej instalacji nalezy przygotowac urzadzenie odfaczajace (nieznajdujace sie
na wyposazeniu), ktérego odlegtos¢ pomiedzy stykami podczas otwarcia zapewnia catko-
wite odfgczenie w warunkach okreslonych przez Il kategoria przepieciowa.

+ Nie modyfikowac zadnej z czesci urzadzenia, jezeli modyfikacje takie nie zostaty przewidzia-
ne w niniejszej instrukgji obstugi. Niedozwolone dziatania moga by¢ przyczyna nieprawidto-
wego funkcjonowania. Producent zrzeka sie wszelkiej odpowiedzialno$ci za szkody wynika-
jace z uzywania samowolnie zmodyfikowanego produktu.

+ Sprawdzic¢ takze ostrzezenia zamieszczone w instrukcji obstugi silnika, z ktérym produkt be-
dzie wspdtpracowat.

+ Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z lokalnymi przepisami.

1.3 « Ostrzezenia dotyczace uzytkowania

- UWAGA! - Podczas dzialania produktu nalezy unikac zderzen lub kolizji z innymi
przedmiotami oraz potracen lub uderzen (rys. 1).

« Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdol-
nosciach fizycznych, zmystowych badz umystowych lub przez osoby nieposiadajace odpo-
wiedniego do$wiadczenia i wiedzy.

+ Nie pozwala¢ dzieciom bawic sie produktem.
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TG2N ¢ jest interfejsem umozliwiajacym komunikacje miedzy kompatybilnymi nadajnikami
radiowymi Nice TTGO i silnikami rurowymi, stuzacymi do automatyzacji réznych rodzajéw
markiz, rolet i podobnych zastosowan. Ponadto, interfejs mozna skonfigurowa¢ w
celu funkcjonowania z silnikami rurowymi typu ,mechanicznego” (na przyktad silniki
asynchroniczne jednofazowe), jedli sg wyposazone w 3 przewody elektryczne plus 1 przewod
uziemienia, z poborem elektrycznym ponizej wskazanego w punkcie ,Parametry techniczne”
na stronie 10). Urzadzenie posiada réwniez dwa niezalezne wytaczniki do ktérych mozna na
przyktad podfaczyc¢ swiatta lub inne urzadzenia.

2 OPIS PRODUKTU | JEGO PRZEZNACZENIE

Po kazdym poleceniu silnik jest zasilany przez okoto 240 sekund, czas ten mozna zmienic¢
(patrz punkt,7.3 « Ustawienie czasu pracy” na stronie 8). W tym czasie elektryczny wytacznik
kraricowy znajdujacy sie w silniku zatrzymuje ruch w ustawionej pozycji. W interfejsie
TG2N dostepne jest rowniez wejscie krok po kroku” (rys. 5), ktére moze by¢ kontrolowane
réwniez za pomoca przycisku zewnetrznego. Wezytywanie i programowanie jest mozliwe za
posrednictwem nadajnikow.

Ponizej wymieniono gtéwne funkcje urzadzenia:

- Wezytywanie nadajnikow i czujnikdw klimatycznych

- Programowanie Wejscia ,Krok po kroku”

- Obstuga réznych rodzajow urzadzen (np. silniki, zaréwki)

- Obstuga réznego rodzaju aplikacji, rowniez z zarzadzaniem i konfiguracja trybu tilting
- Programowanie czasu pracy

- Programowanie odlegtosci czesciowej

- Programowanie kierunku manewru w razie deszczu

- Kasowanie.

UWAGA! - Kazde inne uzycie jest zabronione! Producent nie odpowiada za szkody
wyrzadzone na skutek nieprawidtowego uzytkowania produktu, niezgodnego z
opisem zawartym w niniejszej instrukgji.

>

UWAGA! - Przed wykonaniem jakichkolwiek czynnosci nalezy sie zapoznac z zalece-
niami zamieszczonymi w rozdziale 1.

3 MONTAZ | POLACZENIA ELEKTRYCZNE

UWAGA! - Nieprawidlowy montaz moze by¢ przyczyng powaznych obrazen ciata.

UWAGA! - Wszystkie potaczenia elektryczne musza by¢ wykonywane przy odtaczo-
nym zasilaniu i przez wykwalifikowanych pracownikéw. Niewtasciwe wykonane po-
taczenia moga spowodowac obrazenia lub uszkodzenie urzadzen.

UWAGA! - TG2N nie zapewnia zadnej ochrony przed przeciazeniem lub zwarciem na
wyjsciach. Na linii zasilajgcej nalezy zapewni¢ odpowiednia ochrone w zaleznosci od
obcigzenia; na przyktad, jesli uzyty zostanie bezpiecznik, jego maksymalna wartosc
powinna wynosic 3,15 A.

TG2N jest fabrycznie ustawiony do sterowania silnikiem elektrycznym. Poprzez proste progra-
mowanie (patrz punkt,7.2.1 - Programowanie do konfiguracji typu podfaczonego urzadzenia”
na stronie 7) mozna skonfigurowac¢ wyjscie urzadzenia jako podwdjny przetacznik. Aby
potaczy¢ TG2N, nalezy wybra¢ schemat pofaczert odpowiedni dla rodzaju kontrolowanego
urzadzenia:

- rys. 5, typ ,Jednofazowy silnik asynchroniczny” (jesli silnik jest wyposazony w 3 przewody
plus jeden do podfaczenia uziemienia)

- 1ys. 6, typ,Switch',
Na koniec, wykonac pofaczenia elektryczne przedstawione na wybranym schemacie.

UWAGA! - Wykonac potaczenia zapewniajace mniejsza absorpcje niz wskazano w
»Parametry techniczne” na stronie 10).

(¢ Potaczenia wyjs¢ dla SILNIKA ASYNCHRONICZNEGO JEDNOFAZOWEGO (3 )
przewody + uziemienie) - Konfiguracja fabryczna
Fuse
—
J @ "L 4
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UWAGA! - Jezeli po podtaczeniu kierunek obrotéw silnika jest nieprawidlowy, nale-
zy zmienic potaczenia zaciskow 5i 7.

UWAGA! - Jesli do interfejsu TG2N pragnie sie¢ podiaczy¢ wiecej niz jeden silnik, na-
lezy sprawdzi¢, czy silniki sa w stanie pracowac réwnolegle i nie przekracza¢ pobo-
ru pradu elektrycznego wskazanego w rozdziale ,Parametry techniczne” na stronie
10. Jesli nie mozna potaczyc silnikéw réwnolegle, ale istnieje taka potrzeba, skon-
taktowac sie z pomoca techniczna.

(6 Podtaczenia wyjs¢ do dwaoch niezaleznych przetacznikow SWITCH )
Fuse
O—T———— L ac
o N 7™~
L1 (ON/OFF)
oN
>L2 (ON/OFF)
\ J

UWAGA! - Jesli pragnie sie uzy¢ TG2N jako ,,SWITCH” nalezy postepowac zgodnie z
procedura wskazang w punkcie ,7.2.1 - Programowanie do konfiguracji typu podia-
czonego urzadzenia” na stronie 7.

>

Interfejs TG2N jest wyposazony w sygnalizacyjna diode, ktora emituje migniecia, aby podkresli¢
sytuacje opisane ponizej.

4 DIODA SYGNALIZACYJNA

- Miganie diagnostyki: jesli w tym czasie interfejs TG2N jest zasilany, dioda sygnalizacyjna
emituje 2 czerwone migniecia, co 0znacza, ze nie zostat wczytany zaden nadajnik. Zazwyczaj
6 mignie¢ wskazuje na btad lub wyjscie z programowania limitu czasu.

3 - Polski

+ Miganie programowania: w odpowiedzi na programowanie uzywana jest odpowiednia
liczba czerwonych migniec. Aby dodatkowo uprosci¢ programowanie, zostanie réwniez uzyta
zielona dioda. Jezeli w sekwencji programowania nie jest okreslony kolor, nalezy ro-
zumieg, ze jest czerwony.

» 5

TG2N moze otrzymywac polecenia od nastepujacych urzadzer:

- od jednego lub kilku kompatybilnych nadajnikéw sposréd nadajnikow dostepnych w kata-
logu produktéw,Nice TTGO"

- od jednego lub kilku kompatybilnych czujnikéw klimatycznych sposréd nadajnikdw do-
stepnych w katalogu produktéw,Nice TTGO”

- od wytacznika skonfigurowanego z poleceniami typu,Krok po Kroku” (ustawienia fabrycz-
ne).

FUNKCJE | PROGRAMOWANIA
PODSTAWOWE

5.1 « Wezytywanie nadajnikéw radiowych i radiowych
czujnikow klimatycznych TTGO

TG2N posiada wbudowany odbiornik radiowy, do ktérego mozna wczyta¢ do 30 kompaty-
bilnych nadajnikéw w celu sterowania silnikiem w trybie recznym i zdalnie. Sposréd tych 30
nadajnikéw mozna wczyta¢ do 3 radiowych czujnikdw klimatycznych w celu sterowania silni-
kiem w sposob automatyczny, w zaleznosci od sytuacji klimatycznej.

Podczas przeprowadzania procedur programowania, dioda obecna w gérnej czesci TG2N
emituje migniecia, ktorych liczba powiadamia instalatora na temat prawidtowego wykona-
nia faz procedury.

5.1.1 - Wezytywanie pierwszego nadajnika
01. Wigczyc odbiornik TG2N, dioda sygnalizacyjna wykona dwa migniecia;

02. Przytrzymac wcisniety przycisk B na nadajniku i zaczekac, az dioda wykona 3 migniecia.
Nastepnie zwolni¢ przycisk.

5.1.2 - Wezytywanie dodatkowego nadajnika/czujnika lub czujnika klimatycznego

Aby wykona¢ te procedury, nalezy dysponowac juz skonfigurowanym nadajnikiem (,starym”).

01. (na nowym nadajniku lub czujniku klimatycznym) Przytrzymac wcisniety przycisk
B (lub przycisk na czujniku klimatycznym) przez 8 sekund, az zaswieci sie zielona dioda
sygnalizacyjna, nastepnie zwolnic¢ przycisk;



02. (nastarym nadajniku) Nacisnac 3 razy dowolny przycisk pod warunkiem, ze jest wczy- | 5.2.2 - Procedura wykonywana za pomoca hiewczytanego nadajnika
tany; TG2N bedzie reagowac na kazde nacisniecie, wylaczajac i whaczajac zielong diode | g4

: , . Odtaczyc zasilanie odbiornika TG2N i odczekac 5 sekund;
sygnalizacyjng;

02. Podtaczyc zasilanie do odbiornika TG2N;
03. W ciggu 10 sekund przytrzymac wcisniety przycisk B i zaczekac, az dioda sygnalizacyjna
TG2N wykona 2 migniecia. Nastepnie zwolni¢ przycisk;

Uwaga! - Je<li dioda sygnalizacyjna TG2N wykona 6 diugich mignie¢, oznacza to, ze pamie¢ | 94 Odfaczyc zasilanie odbiornika TG2N i odczekac 5 sekund;
jest petna i nie da sie wczyta¢ nadajnika/czujnika klimatycznego. 05. Podtaczyc zasilanie do odbiornika TG2N;

03. (na nowym nadajniku lub czujniku klimatycznym) Nacisna¢ 1 raz przycisk B (lub
przycisk na czujniku klimatycznym). Dioda sygnalizacyjna TG2N wykona 3 czerwone mi-
gniecia, aby zasygnalizowa¢ prawidtowe zakonczenie procedury.

06. Przytrzymac wcisniety przycisk lizaczekac, az dioda sygnalizacyjna TG2N wykona 2 mi-

Po zakoriczeniu wczytywania kombinacje przyciskéw i polecer odzwierciedlaja informacje gniecia. Nastepnie zwolnic przycisk;

zamieszczone w Tabeli A. 07. Przytrzymac wcisniety przycisk B zaczekac, az dioda sygnalizacyjna TG2N wykona 3 mi-
gniecia. Nastepnie zwolni¢ przycisk;

TABELA A - Kombinacje wystepujace automatycznie miedzy przyciskami i polecenia-

08. Przytrzymac wcisniety przycisk lizaczekac, az dioda sygnalizacyjna TG2N wykona 4 mi-

mi podczas wc nia nadajniké R ; - o
— gniecia. Nastepnie zwolni¢ przycisk;
Ui zﬁgilzgzema Przycisk nadajnika Polecenie wczytane 09. Przytrzymac wcisniety przycisk W i zaczeka¢, az dioda sygnalizacyjna TG2N wykona 5 mi-
— gniec. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
Sllﬂgapznoiqclizny;esvrégwo- A PODNOSZENIE Uwaga - Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania w do-
uziemiaj%cy (%atrz silnik [ STOP wolnej chwili, odczekujac 15 sekund, az dioda sygnalizacyjna TG2N wykona 6 migniec.
typu ,mechanicznego” . . e e .
1ys. 5) v OPUSZCZANIE 5.3 « Kasowanie wszystkich wczytanych nadajnikéw
TG2N posiada funkcje kasowania wszystkich wczytanych NADAJNIKOW. Procedure mozna
5.2 « Calkowite kasowanie pamiqci wykonac réwniez z niewczytanym nadajnikiem.

01. Przytrzymac wcisniety przycisk lizaczekac, az dioda sygnalizacyjna TG2N wykona 2 mi-

TG2N posiada funkcje do CALKOWITEGO kasowania pamieci i przywrdcenia ustawien fa- R > o ’
gniecia. Nastepnie zwolnic¢ przycisk;

brycznych. Procedure mozna wykonac réwniez z niewczytanym nadajnikiem.

5.2.1 - Procedura wykonywana za pomoca wczytanego nadajnika 02. Przytrzymac wcisniety przycisk B zaczekac, az dioda sygnalizacyjna TG2N wykona 3 mi-
gniecia. Nastepnie zwolni¢ przycisk;

01. Przytrzymac wcisniety przycisk B zaczekac, az dioda sygnalizacyjna TG2N wykona 2 mi-

gniecia. Nastepnie zwolnic przycisk; 03. Przytrzymac wcisniety przycisk lizaczekac, az dioda sygnalizacyjna TG2N wykona 4 mi-

gniecia. Nastepnie zwolni¢ przycisk;

02. Przytrzymac wcisniety przycisk B zaczekac, az dioda sygnalizacyjna TG2N wykona 3 mi-

gniecia. Nastepnie zwolni¢ przycisk; 04. Przytrzymac wcidniete przyciski A i ¥ i zaczeka¢, az dioda sygnalizacyjna TG2N wykona

4 migniecia. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
03. Przytrzymac wcidniety przycisk B zaczekac, az dioda sygnalizacyjna TG2N wykona 4 mi-

gniecia. Nastepnie zwolni¢ przycisk; Uwaga - Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania w do-

wolnej chwili, odczekujac 15 sekund, az dioda sygnalizacyjna TG2N wykona 6 migniec.
04. Przytrzymac wcisniety przycisk ¥ i zaczekac, az dioda sygnalizacyjna TG2N wykona 5 mi-

gniec. Nastepnie zwolni¢ przycisk.
Uwaga - Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania w do-
wolnej chwili, odczekujac 15 sekund, az dioda sygnalizacyjna TG2N wykona 6 migniec.
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CZUJNIKI KLIMATYCZNE
(OPCJONALNE)

» 6

6.1 « Czujniki klimatyczne wiatru, stonca i deszczu

Ostrzezenie - Czujnikow klimatycznych nie nalezy traktowac jako urzadzenia zabezpieczaja-
cego, chronigcego przed uszkodzeniem markizy z powodu dziatania deszczu lub silnego wia-
tru. Zwykta przerwa w dostawie pradu uniemozliwia bowiem automatyczne dziatanie mar-
kizy. W zwigzku z tym, czujniki te nalezy traktowac jako czes¢ automatyki utatwiajaca nadzor
nad markiza. Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za straty materialne powstate w
wyniku dziatania czynnikdw atmosferycznych, ktore nie zostaty wykryte przez czujniki.

6.1.1 - Definicje i terminy umowne

- Polecenie reczne ,Storice On": uruchamia odbieranie przez silnik polecen automatycz-
nych, przekazywanych przez czujnik ,Storice’, jezeli takowy wystepuje w instalacji. Kiedy
funkcja odbioru tych polecen jest aktywna, uzytkownik moze w dowolnym momencie wy-
syla¢ polecenia reczne: polecenia te traktowane sg jako nadrzedne wzgledem automatycz-
nej pracy automatyki.

- Polecenie reczne ,Storice Off”: dezaktywuje odbieranie przez silnik polecert automa-
tycznych, przekazywanych przez czujnik,Storice’, jezeli takowy wystepuje w instalacji. Kiedy
funkcja odbioru tych polecen jest nieaktywna, automatyka dziata wytacznie w trybie stero-
wania recznego. Czujnikéw Wiatr"i,Deszcz" nie mozna dezaktywowa¢, gdyz stuza one do
ochrony automatyki przed tymi czynnikami atmosferycznymi.

- Intensywnosc¢ ,Powyzej wartosci progowej” nastonecznienia/wiatru= stan, w kto-
rym intensywnos¢ zjawiska atmosferycznego przekracza warto$¢ ustalong jako progowa.

- Intensywnosc¢,, Ponizej wartosci progowej” nastonecznienia/wiatru= stan, w ktérym
intensywnos¢ zjawiska atmosferycznego znajduije sie ponizej wartosci ustalonej jako progo-
wa.

+ »Ochrona przed wiatrem”= stan, w ktérym system blokuje wszystkie polecenia otwarcia
markizy z powodu intensywnosci wiatru przekraczajacej warto$¢ progowa.

- »Opady deszczu”= stan, w ktérym system ostrzega o opadach deszczu, w przeciwierstwie
do stanu,brak opadéw”.

- ,Polecenie reczne”= polecenie podnoszenia, opuszczania lub zatrzymania, wystane przez
uzytkownika za posrednictwem nadajnika.

6.1.2-

Czujniki klimatyczne umozliwiaja zapewnienie zautomatyzowanego dziatania Paristwa marki-
zy w zaleznoéci od warunkdw atmosferycznych.

Zachowanie silnika w poszczegélnych warunkach pogodowych

Regulacja warto$ci progowych dziatania storica i wiatru jest mozliwa poprzez odpowiednie
zaprogramowanie czujnika.

5 — Polski

6.1.2.1-
Po dwdch minutach od momentu, gdy intensywnos¢ swiatta stonecznego osiggnie wartos¢
wyzsza od wartosci progowej (powyzej progu ,Storice”), silnik samoczynnie wykonuje ma-
newr opuszczania.

Zachowanie automatyki w obecnosci czujnika , Stonce” (rys. 2)

Gdy intensywnosc¢ swiatfa stonecznego osiagnie wartos¢ nizsza od przewidzianej wartosci hi-
sterezy (ponizej progu ,Storice”), ok. 50 % ponad progiem ,Storice’, i pozostanie w niej przez
przynajmniej 15 minut w sposob ciagty, silnik samoczynnie wykonuje manewr podnoszenia.
Chwilowe spadki intensywnosci $wiatta stonecznego, o niewielkim nasileniu i czasie trwania
krotszym od 15 min., nie wptywaja na cykl catosciowy.

Polecenia reczne przestane przez uzytkownika sumuja sie z poleceniami automatycznymi.

6.1.2.2 - Zachowanie automatyki w obecnosci czujnika ,Deszcz” (rys. 3)

Obecnos¢ warunkéw deszczu generuje przejscie ze stanu,nie pada”do stanu,pada’.

Po otrzymaniu informacji o ,obecnosci deszczu’, silnik aktywuje polecenie w zaleznosci od
dziatania zaprogramowanego w silniku, tzn. otwieranie lub zamykanie.

Programowanie kierunku, w jakim zostanie przesunieta markiza w razie deszczu

01. Przytrzymac wcidniety przycisk B i zaczeka¢, az dioda wykona 2 migniecia. Nastepnie
zwolni¢ przycisk;
02. Przytrzymac wcisniety przycisk B i zaczeka¢, az dioda wykona 3 migniecia. Nastepnie
zwolni¢ przycisk;
03. Przytrzymac réwnoczesnie wcisniete przyciski A + VW i zaczekac, az silnik wykona 5 ma-
newréw. Nastepnie zwolnic¢ przycisk;
04. Wybrac jedng z dwdch ponizszych opcji w zaleznoéci od zachowania, ktére pragnie sie
ustawi¢ w przypadku deszczu:
- przytrzymac wcisniety przycisk A i zaczekac¢, az dioda wykona 3 migniecia. W razie
deszczu, system steruje automatycznie manewrem podnoszenia;
lub
- przytrzymac wcisniety przycisk ¥ i zaczekac, az dioda wykona 4 migniecia. W razie
deszczu, system steruje automatycznie manewrem opuszczania (ustawienia fabrycz-
ne).
Uwaga - Podczas wykonywania procedury mozliwe jest anulowanie programowania w do-
wolnym momencie, odczekujac 15 sekund, az silnik wykona 6 ruchéw.

6.1.2.3 - Zachowanie automatyki w obecnosci czujnika ,Wiatr” (rys. 4)

W obecnosci wiatru, gdy predkos$¢ wiatru przekroczy ustawiony prog, zostanie wiaczone za-
bezpieczenie przed wiatrem i nastapi zamkniecie markizy. Przy wigczonym zabezpieczeniu,
polecenia reczne zostajg wylgczone (otwarcie markizy nie jest mozliwe).

Po zakoriczeniu okresu zablokowania zostaja ponownie aktywowane polecenia reczne, a po



15 minutach zostaje przywrécone funkcjonowanie automatyczne.

6.1.2.4 - Zachowanie w mieszanych warunkach atmosferycznych

Kazdy warunek ma swoja wage. Obowiazuje nastepujaca hierarchia waznosci: wiatr, deszcz,
storice. Wiatr jest zjawiskiem o najwyzszej wadze. Zjawisko o wyzszej wadze anuluje stan dyk-
towany przez zjawisko o nizszej wadze.

Przyktad:

W piekny, stoneczny dzier nastepuje opuszczenie markizy.

Jezeli nadejda chmury i na czujnik spadnie kropla wody, silnik wyzeruje warunek, stor\ce obec-
ne”i zleci wykonanie manewru przewidzianego dla warunku,obecnos¢ deszczu'

Jezeli predko$¢ wiatru wzrosnie i przekroczy ustawiony prog, silnik wytaczy sekwencje auto-
matyczng przewidziang dla deszczu i zleci manewr podnoszenia, zamrazajac markize w za-
mknieciu az do ustania wiatru.

Gdy wiatr ustaje, po mniej wiecej 10 minutach obnizy sie stan alarmowy dla wiatru, a jezeli na-
dal wystepuje stan,opady deszczu’, aktywuje sie czujnik deszczu i zostaje wykonany wczesniej
okreslony manewr. Po ustaniu deszczu zostaje przywrdcony tryb dla storca. Jezeli intensyw-
nos¢ Swiatta stonecznego przekroczy prég, markiza zostanie otwarta.

Kiedy intensywno$c¢ Swiatta stonecznego osiggnie warto$¢ nizsza od progu,Storice”, po piet-
nastu minutach zostaje wykonany manewr podnoszenia.

6.1.2.5 - Polecenia , Storice-On” i ,Stornce-Off”

Polecenia,Storice-On’i, Storice-Off" wiaczaja lub wytaczaja automatyke.

Przestanie polecenia ,Storice-On"powoduje wigczenie automatyki, wiec, w razie obecno-
éci storica, system zleci otwarcie markizy. Jezeli automatyka jest juz aktywna, system zosta-
nie zresetowany i algorytmy rozpoczng sie od poczatku z natychmiastowym wynikiem. Jezeli
w chwili, w ktérej zostanie wystane polecenie ,Storice-On" nie jest przewidziany zaden ma-
newr, silnik zasygnalizuje odebranie polecenia, wykonujac dwa ruchy. Jezeli, wysyfajac pole-
cenie,Storice On’, poziom o$wietlenia storica nie umozliwia otwarcia (nie uzyskano wartosci
powyzej progu stonca), silnik generuje polecenie zamykania zgodne z biezagcymi warunkami.
Jezeli nie istniejg przestanki do ruchu (na przyktad markiza zamknieta i brak storca), po otrzy-
maniu polecenia,Storice-On’ silnik wykona dwa manewry w celu zasygnalizowania otrzyma-
nia polecenia.

Przestanie polecenia,Storice Off” powoduje wiaczenie automatyki

Na przyktad: markiza zamknieta ... naciskajac Storice-On, jezeli jest obecne storice, nastapi
natychmiastowe otwarcie markizy, przed uptywem 2 minut. W razie braku storica, silnik wy-
kona dwa ruchy...

Wylfaczajac automatyke zostaje uniemozliwiony ruch automatyczny potaczony ze zmianami
natezenia $wiatfa stonecznego. Automatyka przypisana wiatrowi i deszczowi nie moze by¢
wytaczona.

FUNKCJE | PROGRAMOWANIA
ZAAWANSOWANE

> 7

7.1 « Mozliwe do skonfigurowania wejscie ,,Krok po Kro-
ku”

TG2N posiada wejscie do ktérego mozna podiaczy¢ wytacznik do sterowania, na przyktad,
Swiattami, itp. W celu sterowania podfgczonym urzadzeniem, na przykfad swiattami, wejécie
musi by¢ skonfigurowane z jednym z nastepujacych polecen typu Krok po Kroku:

- Otwiera

- Zamyka

- Krok po Kroku (ustawienie fabryczne)

- Predkos¢ z odlegtoscig czesciowa

- Wylaczanie odbiornika radiowego (gdy pragnie sie unikna¢ odbierania polecen radiowych
przez okreslony czas, na przykfad w nocy)

- Wejscie domotyki: w tej konfiguracji mozliwe bedzie, na przyktad poprzez PLC, wysytanie
polecer do silnika za pomoca jednego przewodu. Ponizsza Tabela B wskazuje wartosci sy-
gnatu i odpowiednie polecenie.

TABELA B - Wartosci sygnatu i odpowiedniego polecenia dla wejscia domotyki.

Sygnat Polecenie
100: 200 ms STOP
200: 300 ms OTWIERA
300: 400 ms KROK PO KROKU
400: 500 ms IDZ DO ODLEGLOSCI CZESCIOWEJ
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7.1.1 - Programowanie konfiguracji wejscia , Krok po Kroku”

W celu wykonania programowania nalezy sie odnies¢ do Tabeli € zamieszczonej ponizej.

7.2.1 - Programowanie do konfiguracji typu podtaczonego urzadzenia
W celu wykonania programowania nalezy sie odnies¢ do Tabeli D zamieszczonej ponizej.

TABELA D - RODZAJ KONFIGURACJI PODEACZONEGO URZADZENIA

Uwaga - Minimalny czas zamkniecia styku dla wystania polecenia wynosi 100ms.

7.2 . Ustawienie typologii wyjscia programowalnego
TG2N posiada dwa typy konfiguracji dostepnych wyjs¢: ,Switch” lub,Silnik” (z 3 przewodami
plus jeden do podtaczenia uziemienia). TG2N moze réwniez sterowac silnikami z funkcja TIL-
TING (z programowalna czutoscia zgodnie z procedura opisang w punkcie,7.2.2 - Programo-
wanie dla konfiguracji poziomu czutosci” na stronie 8) dla zaluzji weneckich.
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TABELA C - KONFIGURACJA WEJSCIA KROK PO KROKU.
| X L | | H+Vv 3 . L | | A
;Viy;(onac sekwencje dziatan 1, @ sek) @ sek) @ sek) :\Iiy;(onac sekwencje dziatan 1, 2 sek) @ sek) @ sek)
@ 2 mign. @ 3 mign. @ 2 mign. @ 2 mign. @ 3 mign. @ 1 mign.

Wybrac zadane dziatanie sposrod wskazanych i zaprogramowac je, naciskajac odpo- Wybrac zadane dziatanie sposréd wskazanych i zaprogramowac je, naciskajac odpo-
wiednie przyciski wiednie przyciski

; A (2sek, : A (2sek.
OTWIERA : (2 5ek) 5L : (2 5ek)

' ® 1 mign (ustawienie fabryczne) ' ® 4mign

f V¥ (2 sek) ‘ M (2 sek)
ZAMYKA i SWITCH ‘ i
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, LS Amion. . N St 0L L SR
KROK PO KROKU 3 O sek 3 A+ V (25ek)
Otwiera - Stop - Zamyka - Stop ! ( ) : QILLNGIYE : ® 1mign
(ustawienie fabryczne) 1 ®2mign. || [N —— ~:————————————————f————————————k ————————————————————
””””””””””””””””””” 32ttt ieinteint bttt ' W+ A (2sek)

- . ' A +V (25sek, '

ODLEGLOSC CZESCIOWA : (2sek) TILTINGTYP 2 ; @ 2 mign.
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, . 1L LS
WYLACZENIE ODBIORNIKA u+v (2_ sek) W przypadku konfiguracji jako,SWITCH” (patrz rys. 6), po zakofczeniu programowania, kombi-
RADIOWEGO 77777777777777777777 . ®S5mign. nacje przyciskdw i polecers odzwierciedlaja sytuacje opisana w Tabeli E.

W+ A (2sek)
DOMOTYKA ; ) TABELA E - Polaczenia, ktdre nastepuja automatycznie miedzy przyciskami i polece-

] @ 3 mign. P PN PR S N : TR o e

niami, w zaleznosci od rodzaju urzadzenia podtaczonego do TG2N

Tryb konfiguracji Przycisk nadajnika Polecenie wczytane
. . A Wiaczanie/Wytaczanie SWITCH 1
Dwa niezalezne
przetgczniki ,Switch” | | Wytaczenie SWITCH 1 i SWITCH 2
(patrz rys. 6) ) )
v Wiaczanie/Wytaczanie SWITCH 2




W przypadku konfiguracji jako,SILNIK" (patrz rys. 5) z funkcja TILTING, po zakoriczeniu progra-
mowania kombinacje przyciskow i poleceri odzwierciedlajg zawartosc Tabeli F.

TABELA F - Kombinacje, ktére nastepuja automatycznie miedzy przyciskami i polece-
nia podfaczonego do TG2N

niami, w zaleznosci od rodzaju urzad

Rodzaj TILTING Przycisk nadajnika Polecenie wczytane

7.2.2 - Programowanie dla konfiguracji poziomu czutosci

Dzieki tej procedurze mozna zmieniac¢ czas, w ktérym silnik pozostaje wtaczony podczas prze-
chytu (niewielki ruch). Mozna réwniez dokonac wyboru miedzy trzema zaprogramowanymi
poziomami.

W celu wykonania programowania nalezy sie odnies¢ do Tabeli G zamieszczonej ponizej.

TABELA G - KONFIGURACIJA POZIOMU CZULOSCI

A (i) | PODNOSZENIE ot rch
Stk PUSZCZANIE (kr6tki ruch u u v
WV (krotki) OPUSZC (krtki ruch) Wykona¢é sekwencje dziatari 1, (2 sek) @ sek) 2 sek)
) PODNOSZENIE (do wysokiego 2i3 : - :
TILTING TYP 1 A (g ogranicznika) @ 2 mign. @ 3 mign. @ 2 mign.
OPUSZCZANIE (do niskiego ogra- Wybrac zadane dziatanie sposrod wskazanych i zaprogramowac je, naciskajac odpo-
v (dtugi) nicznika) wiednie przyciski
CZUtLOSC MAKSYMALNA 3 ¥ (2 sek)
L STOP (ustawienie fabryczne) @ 4 mign.
L PODNOSZENIE (do wysokiego | | [~ 7" 77 Tttt pTTTTTTTTTTTTees BOsek) T
A (o) ogranicznika) CZULOSC SREDNIA : @; sek)
] mign.
OPUSZCZANIE (do niskiego ogra- | | [-==""7-7=m-mmmmmmmmmmmommoooos - e LR L LR L LRl
Atki o i ' A (2 sek.
V' (otki) nicznika) CZULOSC MINIMALNA 3 > ; sek)
TILTINGTYP 2 A ) PODNOSZENIE (wiecej krotkich ) mign.
(dhugi) ruchow do zwolnienia)
) OPUSZCZANIE (wiecej krotkich fani
¥V (diug) uchw do 2womizniay 7.3 « Ustawienie czasu pracy
Interfejs TG2N oferuje mozliwo$¢ zaprogramowania czasu pracy, czyli maksymalnego cza-
[ sTop su, w ktorym ptlytka elektroniczna steruje silnikiem, aby osiggna¢ wytacznik krancowy pod-

noszenia lub opuszczania; wartos¢ fabryczna (lub po skasowaniu pamieci) wynosi okoto 240
sekund. W razie potrzeby mozna zmieni¢ czas pracy maksymalnie do okoto 650 sekund. Pro-
cedura programowania odbywa sie w,automatycznym wczytywaniu’, tj. mierzeniu czasu nie-
zbednego do wykonania catego manewru. W przypadku nadajnika konieczne jest sterowanie
silnikiem do korca najmniej wymagajacego manewru, aby nastepny manewr byt najbardziej
wymagajacy (zwykle ponowne nawijanie). Zalecane jest zaprogramowanie czasu pracy o kilka
sekund dtuzszego niz czas niezbedny do wykonania manewru.

7.3.1 - Programowanie czasu pracy

01. Przytrzymac wcisniety przycisk B przez 5 sekund i zaczeka¢, az dioda sygnalizacyjna
TG2N wykona 2 migniecia. Nastepnie zwolni¢ przycisk;

02. Przytrzymac wcisniety przycisk A przez 5 sekund i zaczekac, az zielona dioda sygnaliza-
cyjna TG2N zacznie migac. Nastepnie zwolni¢ przycisk;

03. Nacisnac i zwolnic¢ przycisk A lub W aby rozpocza¢ manewr i aktywowac faze odliczania
czasy;
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04. Odczekac, az silnik zakoriczy manewr, zatrzymujac sie na wytaczniku kraricowym;

05. Zaczekac jeszcze kilka sekund, a nastepnie nacisnac i zwolni¢ przycisk B, aby zatrzymac
odliczanie czasu.

Uwaga - Mozna skasowac procedure w dowolnej chwili, naciskajac jednoczesnie Bi 'V przez
5 sekund.

7.4 - Ustawienie ,,Odleglosci czesciowej”
Dzieki prostemu programowaniu mozliwe bedzie oszacowanie catkowitego czasu manewru,
a nastepnie ustawienie czasu czesciowego.

7.4.1 - Programowanie w celu ustawienia odlegtosci czesciowej

01. Naciska¢ ¥, az silnik osiagnie dolny wytacznik kraricowy;

02. Nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk A , aby wykonac ruch w gore, az silnik osiagnie
gérny wytacznik krancowy. Podczas fazy, w ktérej silnik odmierza czas, dioda sygnalizacyj-
na miga na zielono;

03. Ustawic silnik w zadanej pozycji posredniej i go wczytac go, naciskajac jednoczesnie W i
A przez 5 sekund.

Po zakoriczeniu programowania, kombinacje przyciskow i polecert odzwierciedlajg informa-
cje zamieszczone w Tabeli H.

TABELA H - Kombinacje, ktére nastepuja automatycznie miedzy przyciskami i polece-
niami, w przypadku ustawienia odlegtosci czesciowej

Polecenie wczytane

Przycisk nadajnika

A PODNOSZENIE
| STOP
v OPUSZCZANIE
|dZz do
AV ODLEGLOSC CZESCIOWA
H.V |dZ do
+ ODLEGEOSC NAPOWIETRZANIA (20% catkowitego skoku)
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7.5 « Kasowanie

TG2N umozliwia rézne procedury kasowania ustawieri na réznych poziomach. W szczegdlno-
$ci, mozliwe jest wykonanie nastepujacych procedur:

- CALKOWITE kasowanie pamieci i przywrdcenie ustawien fabrycznych

- kasowanie parametréw ustawionych w odniesieniu do CZASU PRACY i ODLEGtOSCI CZE-
SCIOWEJ

- kasowanie wszystkich wczytanych nadajnikdw.

W celu wykonania procedury skasowania nalezy sie odnies¢ do Tabeli | zamieszczonej ponizej.

TABELA I - KASOWANIE
| ] ]
(2 sek.) (2 sek.) (2 sek.)
@ 2 mign. @ 3 mign. @ 4 mign.

Wykonac sekwencje dziatan 1,
2i3

Wybra¢ zadane dziatanie sposréd wskazanych i zaprogramowac je, naciskajac odpo-
wiednie przyciski

CALKOWITE kasowanie pamieci ¥ (2 sek)

wiacznie i przywrécenie ustawien ! o

fabrycznych e O
Kasowanie i A (2 sek)

CZASU PRACY i ODLEGLOSCI : )

czgsclowe) L SEme
Kasowanie wszystkich WCZYTA- A +V (2sek)

NYCH NADAJNIKOW ; @ 4 mign.

Uwaga - Procedura CALKOWITEGO kasowania pamieci moze by¢ wykonana réwniez przy
niewczytanym nadajniku (patrz punkt,5.2.2 - Procedura wykonywana za pomocg niewczyta-
nego nadajnika”na stronie 4).

» 8

« Nadajniki nie zlecaja, a bezposrednio po wiaczeniu zasilania centrali nie miga zad-
na dioda.
Sprawdzi¢, czy centralka sterujaca jest prawidtowo zasilana: miedzy zaciskami 1-2 musi by¢
obecne napiecie sieciowe. Jesli zasilanie jest prawidtowe, najprawdopodobniej wystapita
powazna usterka i centralka sterujgca wymaga wymiany.

« Aktywacja przycisku Krok po kroku nie kontroluje manewru.

CO ZROBIC, JESLI...
(pomoc w rozwigzywaniu probleméw)



Sprawdzi¢ potaczenie elektryczne przycisku: napiecie sieciowe musi by¢ obecne na wejéciu
przycisku (miedzy zaciskami 11 3) tylko po naciénieciu przycisku.
« Silnik jest zatrzymany, ale zdarza sig, ze konieczne jest dwukrotne wydanie pole-
cenia Krok po Kroku, aby go aktywowac.
Byc¢ moze zaprogramowany czas pracy jest zbyt dtugi w stosunku do faktycznego czasu
trwania manewru. Chociaz silnik jest zatrzymany na wysokosci wytacznika krancowego,
centrala sterujgca moze uznac, ze silnik nadal pracuje z poprzedniego polecenia. W takim
przypadku pierwsze polecenie jest interpretowane jako Stop, a drugie jako polecenie ru-
chu. Aby wyeliminowac problem, wystarczy prawidtowo zaprogramowac czas pracy (patrz
punkt,7.2.2 - Programowanie dla konfiguracji poziomu czutosci”na stronie 8).
Nie jest mozliwe wczytanie nadajnika.
Sprawdzi¢ liczbe mignie¢ diody podczas procedury wczytywania, 6 dtugich mignie¢ wska-
zuje, ze pamiec jest petna.

’ ©  UTYLIZACJA PRODUKTU

Niniejszy produkt stanowi integralng czes¢ systemu automatyki, nalezy go zatem
utylizowac razem z nia.

Tak, jak w przypadku instalacji, rowniez po uptywie okresu uzytkowania tego produktu czyn-
nosci demontazowe powinien wykonywac wykwalifikowany personel.

Produkt skfada sie z réznego rodzaju materiatéw: niektére z nich moga zosta¢ poddane recy-
klingowi, inne powinny zosta¢ poddane utylizacji. Nalezy we wiasnym zakresie zapoznac sie
z informacjami na temat recyklingu i utylizacji, przewidzianymi w lokalnie obowiazujacych
przepisach dla danej kategorii produktu.

UWAGA! - Niektore elementy produktu moga zawierac¢ substancje szkodliwe lub
niebezpieczne, ktére pozostawione w srodowisku moglyby zaszkodzi¢ sSrodowisku
lub zdrowiu ludzkiemu.
Jak wskazuje symbol obok, zabrania sie wyrzucania niniejszego produktu ra-
zem z odpadami domowymi. W celu usuniecia produktu nalezy zatem prze-
prowadzi¢ zgodnie z lokalnie obowiazujacymi przepisami,zbidrke selektywng”
lub zwrdci¢ produkt do sprzedawcy w chwili zakupu nowego, réwnowaznego
produktu.

UWAGA! - Lokalne przepisy moga przewidywac¢ powazne kary w przypadku niele-
galnej utylizacji niniejszego produktu.

’ 10 PARAMETRY TECHNICZNE

UWAGA! - Wszystkie podane parametry techniczne odnosza sie do temperatury otoczenia
wynoszacej 20 °C (+ 5 °C). - Firma Nice S.p.A. zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian
produktu w ktérejkolwiek chwili, gwarantujac jego funkcjonalnosc i przewidziane zastosowa-
nie.

- Zakres uniwersalny: 90-265 Vac; 50-60 Hz

- Maksymalny pobér pradu: 3(2) A

- Niskie zuzycie w trybie czuwania stand-by: < 03W

- L. mozliwych do wczytania nadajnikow i czujnikéw klimatycznych: maksymalnie 30,
w tym maksymalnie 3 radiowe czujniki klimatyczne.

- Czestotliwos¢ radiowa: 433,92 MHz

- Kodowanie radiowe: TTGO (z rolling code)

« Czas trwania manewru: od 650 sekund (ustawienie fabryczne 240 sekund)

- Stopien ochrony: IP 20 (z petng obudowa)

- Temperatura robocza: -20 °C .. +55 °C

+ Wymiary (mm): 47 x 18 x 32

- Masa (g): 30

’ 771 DEKLARACIA ZGODNOSCI

Producent, Nice S.p.A., o$wiadcza, ze urzadzenie radiowe TG2N jest zgodne z dyrektywa
2014/53/UE.

Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod na stronie internetowej: https://www.
niceforyou.com/it/supporto.

Polski — 10



O NEDERLANDS

Instructies, vertaald uit het ltaliaans

Aanwijzing bij het lezen van deze handleiding — De afbeeldingen ter verdui-
delijking van de tekst kunt u aan het begin van de handleiding vinden.

Voor eventuele verdere informatie over het apparaat en de accessoires die ermee kunnen
worden gecombineerd, raadpleeg de site “www.niceforyou.com”.

>

1.1 ¢ Veiligheidswaarschuwingen

¢ LET OP! - Voor de veiligheid van de betrokken personen is het belang-
rijk dat u deze voorschriften opvolgt.
Een verkeerde insfallatie kan emstig letsel veroorzaken. Daarom dient u, alvorens met
de werkzaamheden te beginnen, de handleiding volledig door fe lezen en in geval van
twijfels opheldering te viagen aan de installateur/fabrikant.

¢ LET OP! - Belangrijke aanwijzingen voor de veiligheid; bewaar deze
aanwijzingen. Bewaar deze insfructies voor eventuele toekomstige onderhoudswerk-
zaamheden en om het product af te danken.

WAARSCHUWINGEN EN
VOORZORGSMAATREGELEN VOOR
DE VEILIGHEID

1.2 « Waarschuwingen met betrekking tot de
installatie

¢ Alle werkzaamheden met betrekking tot installatie, aansluiting, pro-
grammering en onderhoud van het product mogen alleen worden uit-
gevoerd door een gekwalificeerd en bevoegd technicus, met inacht-
neming van de geldende wetten, normen, plaatselijke verordeningen
en de instructies in deze handleiding.

¢ LET OP! - Het is belangrijk dat gedurende de installatie van het product
alle aanwijzingen vit deze handleiding nauwkeurig worden opgevolgd.
Installeer het product niet als u twijfels hebt, van welke aard dan ook,
en wend u voor verdere informatie tot de Klantenservice van Nice.

e Confroleer onmiddellijk na opening van de verpakking of het product infact is.

e \oordat u met de insfallatie begint, dient u te controleren of dit product geschikt is voor
het automatiseren van uw zonnescherm of rolluik (lees hoofdstuk 2).

1 - Nederlands

o Alle werkzaamheden met betrekking fof de installatie en het onderhoud van het product
moefen worden uitgevoerd ferwijl de automatisering nief aan het elekiriciteitsnet is aan-
gesloten. Uit voorzorg moet op de ontkoppelingsinrichting een bord worden bevestigd
met de tekst "LET OPI ONDERHOUD IN UTVOERING".

o \oordat u met de installatiewerkzaamheden begint, moet u alle elekirische kabels die
niet gebruikt worden bij het werk weghalen en alle mechanismen die niet noodzakelijk
Zijn voor de gemotoriseerde werking van het rolluik uitschakelen.

e Hanteer het product met zorg tijdens de installatie: vermijd beknelling, sfoten, vallen en
contact met vloeistoffen; doorboor het niet en bevestig geen schroeven aan de buiten-
kant van het apparaat; houd het product uit de buurt van warmtebronnen en stel het niet
bloot aan open vuur.

Hierdoor kan het product beschadigd raken en kunnen er storingen of gevaarlijke situa-
fies ontstaan. In deze gevallen dient u onmiddellijk de installatie fe onderbreken en con-
tact op te nemen met de installateur/fabrikant.

® Het product staat onder gevaarlijke elekirische spanning. Daarom mag u niet in de be-
huizing van het product boren.

o U mag om geen enkele reden in de antennekabel snijden: er staat gevaarlijke elekirische
spanning op!

¢ U mag de beschermende behuizing van het product niet openen; deze bevat elekirische
circuits die niet onderhouden moeten worden.

® Hef product mag niet in onvoldoende beschermde omgevingen geinstalleerd worden:
de behuizing beschermt de interne onderdelen nief tegen water of andere vloeistoffen,
alleen tegen contact met vaste elementen (IP 20). Daarom mag het product vitsluitend in
elekirische aftokdozen of stopcontacten geinstalleerd worden.

® Op hef voedingsnet van de insfallatie moet een uitschakelapparaat worden aangesloten
[niet meegeleverd) met een openingsafstand tussen de contacten die volledige uitschake-
ling mogelijk mackt in de omstandigheden die gelden voor overspanningscategorie |ll.

® Breng geen wijzigingen aan productonderdelen aan, behalve wanneer dit in deze
handleiding sfaat beschreven. Niettoegestane handelingen kunnen sforingen in de wer-
king veroorzaken. De fabrikant aanvaardt geen aansprakelijkheid voor schade die het
gevolg is van eigenmachtige wijzigingen aan het product.

@ [ees ook de waarschuwingen in de handleiding van de motor waaraan het product ge-
koppeld is.

® Het verpakkingsmateriaal van het product moet conform de plaatselijke verordeningen
worden afgedankt.

1.3 * Waarschuwingen met betrekking tot het
gebruik

¢ LET OP! - Tijdens de werking mag het product niet onderhevig zijn
aan invloeden van of in botsing komen met andere voorwerpen en
mag het niet getroffen worden door schokken of slagen (fig. 1).

® Het product is niet geschikt voor gebruik door personen (kinderen inbegrepen) met lichame-
liijke, zintuiglijke of mentale beperkingen of personen met onvoldoende kennis of ervaring.

e Laat kinderen niet met het product spelen.



BESCHRIJVING VAN HET PRODUCT
EN GEBRUIKSBESTEMMING

>

TG2N is een inferface voor communicatie tussen de compatibele radiozenders van Nice
TTGO en de buismotoren die bestemd zijn voor de automatisering van verschillende
soorten schermen, rolluiken en vergelijkbare toepassingen. Bovendien kan de inferface
ook geconfigureerd worden voor gebruik met “mechanische” buismotoren (bijvoorbeeld
asynchrone eenfasige motoren|, indien voorzien van 3 elektrische draden plus 1 voor
de aarding, met een stroomverbruik van minder dan de aangegeven waarde in de
"Technische kenmerken” op pagina 10). Het apparaat beschikt verder over twee
onafhankelijke vitgangen waarop bijvoorbeeld lichten of andere inrichtingen kunnen
worden aangeslofen.

Na elk commando wordt de motor van stroom voorzien gedurende ongeveer 240
seconden; deze tijd kan gewijzigd worden (zie paragraaf “7.3 e Personalisering van
de werkingstijd" op pagina 8). Tijdens deze fijd sfopt de elekirische eindaanslag die
aanwezig is in de motor de beweging in overeenstemming mef de ingestelde positie. In
de interface TG2N is verder een ingang “Stap~voorsiap” aanwezig (fig. 5) om tevens via
een externe bedieningsfoets bediend te kunnen worden. De opslag in het geheugen en de
programmeringen zijn mogelijk via de zenders.

Hieronder worden de hoofdfuncties van het apparaat vermeld:

- Opslag in het geheugen van zenders en weersensoren

- Programmering ingang “stap-voor-stap”

- Ondersfeuning van verschillende soorten inrichtingen (bv. motoren, lampjes)

- Ondersteuning van verschillende soorten toepassingen, ook met beheer en configuratie
van filting

- Programmering van de werkingsduur

- Programmering van de tussenstand

- Programmering van de richting van de beweging bij regen

- Wissen.

LET OP! - Elk ander gebruik is verboden! De fabrikant aanvaardt geen aan-
sprakelijkheid voor schade als gevolg van oneigenlijk gebruik van het pro-
duct, d.w.z. gebruik dat afwijkt van wat beschreven is in deze handleiding.

>

LET OP! - Voordat u verdergaat, dient u de waarschuwingen in hoofd-
stuk 1 aandachtig te lezen.

INSTALLATIE EN ELEKTRISCHE
AANSLUITINGEN

LET OP! - Een verkeerde installatie kan ernstige verwondingen veroorzaken.

LET OP! - Alle elektrische aansluitingen moeten door deskundige tech-
nici worden uitgevoerd, wanneer de elektrische voeding vitgeschakeld
is. Verkeerde aansluitingen kunnen schade aan apparatuur of letsel bij
personen veroorzaken.

LET OP! - De TG2N biedt geen bescherming tegen overbelasting of kort-
sluiting op de uvitgangen. Op de voedingslijn moet een geschikte be-
scherming voor de belasting worden aangebracht; als er bijvoorbeeld
een zekering wordt gebruikt, moet de maximale waarde 3,15 A zijn.

TG2N is in de fabriek ingesteld voor het besturen van een elekiromotor. Door middel van
een eenvoudige programmering (zie paragraaf “7.2.1 - Programmeringen voor de confi-
gurafie van het type aangesloten inrichting” op pagina 7) kan de uitgang van de in-
richting worden geprogrammeerd als dubbele schakeloar. Om TG2N aan te sluiten kiest
u het elekirische schema dat geschiki is voor het type inrichfing dat bestuurd moet worden:

- fig. 5, type "Asynchrone eenfasige motor” (als de motor voorzien is van 3 draden plus
een draad voor de aarde)

- fig. 6, type “Switch”.
Voer fot slot de elekirische aansluitingen vit die zijn aangegeven in het gekozen schema.

LET OP! - Voer de aansluitingen uit met een stroomverbruik van lager dan
de aangegeven waarde in de “Technische kenmerken” op pagina 10).

(¢ @ /onsluiingen van de uitgangen bi een ASYNCHRONE EENFASIGE MOTOR h
[met 3 draden + aarde) - Fabrieksconfiguratie
Fuse
L J - @ : O—r——— L ac
N o
N PO N
—> w ®‘ T (I)/O--u
] 1 Step-By-Step
— Q|
I > o @ A
(S AN TN @ C/M
AL A
- =
. J
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LET OP! - Als na de aansluiting blijkt dat de draairichting van de mo-
tor niet correct is, dan moeten de aansluitingen van de klemmen 5 en
7 worden omgewisseld.

LET OP! - Als u meer dan één motor op de interface TG2N wilt aanslui-
ten, controleer dan of de motoren in staat zijn om parallel te werken
en of ze het stroomverbruik dat aangegeven is in het hoofdstuk “Tech-
nische kenmerken” op pagina 10 niet overschrijden. Indien het niet
mogelijk is om de motoren parallel aan te sluiten maar dit wel noodza-
kelijk is, neem dan contact op met de technische service.

(0 Aansluitingen van de uitgangen bij twee onafhankelijke SWITCHES h
Fuse
O—t——— L ac
o N 7™
-L1 (ON/OFF)
oN
oL2 (ON/OFF)
. J

LET OP! - Als u TG2N wilt gebruiken als “SWITCH”, volg dan de proce-
dure in paragraaf “7.2.1 - Programmeringen voor de configuratie van
het type aangesloten inrichting” op pagina 7.

’ 4l WAARSCHUWINGSLED

De interface TG2N is voorzien van waarschuwingsleds, die knipperen om de hieronder be-
schreven situaties aan te geven.

® Knipperingen bij diagnostiek: als op het moment dat de interface TG2N wordt
ingeschakeld de waarschuwingsled 2 keer rood knippert, betekent dit dat er geen enkele
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zender is opgeslagen in het geheugen. Over het algemeen geven 6 knipperingen een fout
aan of het afsluiten van de programmering door een time-out.

® Knipperingen tijdens programmering: om een reacfie te geven op de pro-
grammeringshandelingen, wordt een bepaald aantal rode knipperingen gebruiki. Om
bepaalde programmeringen nog verder te vereenvoudigen, wordt ook de groene led ge-
bruikt. Als in de programmeringssequenties de kleur van de knipperlich-
ten niet wordt aangegeven, wordt bedoeld dat ze rood zijn.

>

De TG2N kan commando's ontvangen van de volgende inrichtingen:

— van een of meer compatibele zenders uit de catalogus met “Nice TTGO"-producien

— van een of meer compatibele weersensoren uit de catalogus met “Nice TTGO -producten

— van een schakelaar geconfigureerd met commando's van het type “stap~voorstap” (fa-
brieksinstelling).

BASISFUNCTIES EN
-PROGRAMMERINGEN

5.1 ¢ Geheugenopslag van de radiozenders en
de draadloze weersensoren TTGO

TG2N bevat een radiconivanger, waarmee maximaal 30 compatibele zenders kunnen
worden opgeslagen om de motor handmatig en op afstand kan worden bestuurd. Van
die 30 zenders kunnen maximaal 3 droadloze weersensoren in het geheugen opgesla-
gen worden, waarmee de motfor naargelang van de weersomstandigheden automatisch
aangestuurd kan worden.

Tijdens de uitvoering van de programmeringsprocedures knippert de led op het bovenste
gedeelte van de TG2N rood; hef aantal knipperingen laat de installateur weten wanneer
de stappen van de procedure correct zijn vitgevoerd.

5.1.1 - Geheugenopslag van de eerste zender
01. Schakel de ontvanger TG2N in, de waarschuwingsled knippert twee keer;

02. Houd op de zender de toefs B ingedruki en wacht ot de waarschuwingsled 3 keer
knippert. Laat daama de toets los.

5.1.2 - Geheugenopslag van nog een zender/weersensor

Voor de uitvoering van de procedures moet u beschikken over een zender die al in het ge-

heugen is opgeslagen ("oud”).

01. (op de nieuwe zender of weersensor) Houd de foets B (of de toefs op de
weersensor) 8 seconden ingedrukt fot de waarschuwingsled groen gaat branden en



laat de toets weer los;

02. (op de oude zender) Druk 3 keer op een willekeurige toefs, als hij maar opgesla-
gen is; TG2N reageert op elke druk door de groene waarschuwingsled uit en weer
in te schakelen;

03. (op de nieuwe zender of weersensor climatico) Druk 1 keer op de foets
B (of op de toets op de weersensor). De waarschuwingsled van de TG2N knippert
3 keer rood om aan te geven dat de procedure correct is voltooid.

Let op! - Als de waarschuwingsled van de TG2N 6 keer lang knippert, befekent dit daf
het geheugen vol is en dat de zender/weersensor niet kan worden opgeslagen.

Na afloop van de geheugenopslag weerspiegelen de koppelingen tussen de toefsen en
de commando's heigeen vermeld is in tabel A.

TABEL A - Koppelingen die automatisch plaatsvinden tussen toetsen en comman-
do's tijdens de opslag van de zenders.

Aansluiti d Toet d o .
u‘r,\:: Idl:gn::::r = °ez;::r e':' < Opgeslagen instructie
Motor aangesloten met A OMHOOG
3 draden plus de aar
dedraad (motor van het [ | STOP
type “mechanisch”, zie
fig. 5) v OMLAAG

5.2 ¢ Volledig wissen

De TG2N beschiki over een functie voor het VOLLEDIG wissen van hef geheugen en het

herstellen van de fabrieksinstellingen. Deze procedure kan ook met een nietopgeslagen

zender worden vitgevoerd.

5.2.1 - Procedure uitgevoerd met een zender die in het geheugen is op-

geslagen

01. Houd de toefs B ingedruki en wacht tot de waarschuwingsled van de TG2N 2 keer
knippert. Laat de toefs weer los;

02. Houd de foets B ingedrukt en wacht tof de waarschuwingsled van de TG2N 3 keer
knippert. Laat de toets weer los;

03. Houd de toets B ingedrukt en wacht tot de waarschuwingsled van de TG2N 4 keer
knippert. Laat de toets weer los;

04. Houd de toefs ¥ ingedrukt en wacht tot de waarschuwingsled van de TG2N 5 keer
knippert. Laat daarna de foets los.

Opmerking - Tijdens hef uitvoeren van de procedure kan het wissen op elk gewenst
moment geannuleerd worden door 15 seconden te wachten tof de waarschuwingsled van
de TG2N ¢ keer geknipperd heeft.

5.2.2 - Procedure vitgevoerd met een zender die niet in het geheugen

is opgeslagen

01. Schakel de ontvanger TG2N it en wacht 5 seconden;

02. Schakel de ontvanger TG2N in;

03. Houd binnen 10 seconden de toefs B ingedrukt en wacht tot de waarschuwingsled
van de TG2N 2 keer knippert. Laat de toets weer los;

04. Schakel de ontvanger TG2N it en wacht 5 seconden;

05. Schakel de ontvanger TG2N in;

06. Houd de toefs B ingedrukt en wacht tot de waarschuwingsled van de TG2N 2 keer
knippert. Laat de foets weer los;

07. Houd de toets B ingedrukt en wacht tot de waarschuwingsled van de TG2N 3 keer
knippert. Laat de toets weer los;

08. Houd de toets B ingedrukt en wacht tot de waarschuwingsled van de TG2N 4 keer
knippert. Laat de foets weer los;

09. Houd de toefs ¥ ingedrukt en wacht tot de waarschuwingsled van de TG2N 5 keer
knippert. Laot daarna de foets los.

Opmerking - Tiidens het uitvoeren van de procedure kan het wissen op elk gewenst
moment geannuleerd worden door 15 seconden te wachten tot de waarschuwingsled van
de TG2N 6 keer geknipperd heeft.

5.3 ¢ Wissen van alle opgeslagen zenders

De TG2N beschikt over een functie voor het wissen van alle opgeslagen ZENDERS. Deze

procedure kan ook met een nietopgeslagen zender worden uitgevoerd.

01. Houd de toefs B ingedrukt en wacht tot de waarschuwingsled van de TG2N 2 keer
knippert. Laat de toets weer los;

02. Houd de toets B ingedrukt en wacht tof de waarschuwingsled van de TG2N 3 keer
knippert. Laat de foets weer los;

03. Houd de toefs B ingedrukt en wacht tot de waarschuwingsled van de TG2N 4 keer
knippert. Laat de foets weer los;

04. Houd de foefsen A en ¥ ingedrukt en wacht fot de waarschuwingsled van de TG2N
4 keer knippert. laat daarna de foes los.

Opmerking - Tijdens hef uitvoeren van de procedure kan het wissen op elk gewenst
moment geannuleerd worden door 15 seconden te wachten tot de waarschuwingsled van
de TG2N 6 keer geknipperd heeft.
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KLIMAATSENSOREN
(OPTIONEEL)

» 6

6.1 ¢ Klimaatsensoren voor wind, zon, regen

Waarschuwing - De klimaatsensoren dienen nief fe worden beschouwd als beveili-
gingsinrichtingen die in sfaat zijn storingen van het zonnescherm te verhelpen die zijn ver
oorzaakt door het effect van hevige regen of wind; een simpele elekriciteitsstoring zou de
aufomatische beweging van het zonnescherm immers al onmogelijk maken. Deze senso-
ren moeten dus worden beschouwd als onderdeel van een automatisering dat bijdraagt
aan de beveiliging van het zonnescherm. De fabrikant wijst elke aansprakelijkheid voor
materiéle schade ten gevolge van atmosferische condities die niet door de sensoren gede-
tecteerd worden van de hand.

6.1.1 - Definities en conventies

¢ Handmatige instructie “Zon aan”: hiermee wordt de ontvangst door de motor
van aufomatische instructies die door de zonsensor worden verzonden vitgeschakeld, als
deze deel vitmaakt van de insfallatie. Gedurende de periode waarin de ontvangst ge-
acfiveerd is, kan de gebruiker op elk gewenst moment handmatige instructies verzenden:
deze hebben voorrang op de automatische werking van de automatisering.

* Handmatige instructie “Zon uit”: hiermee wordt de ontvangst door de motor
van avtomatische instructies die door de zonsensor worden verzonden uitgeschakeld, als
deze deel uvitmaakt van de insfallatie. Gedurende de periode waarin de ontvangst gede-
acfiveerd is, werki de aufomatisering alleen op basis van handmatige instructies die door
de gebruiker worden verzonden. De sensoren voor wind en regen kunnen nief worden
uitgeschakeld, aangezien deze dienen ter bescherming van de automatisering tegen de-
ze weersverschijnselen.

¢ Intensiteit “Boven drempel” van zon/wind: conditie waarbij de intensiteit
van het weersverschijnsel hoger is dan de waarde die is ingesteld als drempel.

¢ Intensiteit “Onder drempel” van zon/wind: conditie waarbij de infensiteit
van het weersverschijnsel hoger is dan de waarde die is ingesteld als drempel.

¢ “Windbescherming”: conditie waarbij het systeem alle instructies voor het openen
van het scherm tegenhoudt, vanwege de windintensiteit “Boven drempel”.

* “Regen gedetecteerd”: conditie waarbij het systeem regen defecteert, in tegenstel-
ling tof de eerder geldende conditie "geen regen”.

¢ “Handmatige instructie”: instructie voor Omhoog, Omlaag of Stop, die de ge-
bruiker met een zender verzendh.

6.1.2 - Werking van de motor bij de afzonderlijke weersomstandigheden

Met behulp van de weersensoren kan het zonnescherm geautomatiseerd worden naarge-
lang van de weersomstandigheden die zich voordoen.
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De afstelling van de activeringsdrempels “Zon" en “Wind" kan uifsluitend met al die senso-
ren worden ingesteld als de respectieve sensoren correct zijn geprogrammeerd.

6.1.2.1 - Werking van het automatisme bij de zonsensor (fig. 2)

Wanneer de intensiteit van het zonlicht gedurende minstens twee minuten de ingestelde drem-
pel overschrijdt ["boven zonlichtdrempel”], voert de motor zelfsiandig een beweging omlaag uit.

Wanneer de infensiteit van het zonlicht onder de ingestelde hysteresisdrempel zakt (“on-
der zonlichtdrempel”), circa 50% van de “onder zonlichidrempel”, en minstens 15 minuten
na elkaar op dat niveau blijft, voert de motor zelfstandig een beweging naar boven uit.

Tijdelijke afnames van het zonlicht, kortstondig van duur of in ieder geval korter dan 15
minuten, hebben geen invloed op de gehele cyclus.

De handmatige insfructies van de gebruiker hebben voorrang op de automatische insfruc-
ties.

6.1.2.2 - Werking van het automatisme bij de regensensor (fig. 3)

De aanwezigheid van regen veroorzaakt een overgang van de status “geen regen” naar “regen”.
Als de informatie “regen gedetecteerd” wordt ontvangen, activeert de motor de instructie
voor de in de motor geprogrammeerde werking, d.w.z. een openings- of sluitinstructie.
Programmering van de richting van de beweging bij regen

01. Houd de toefs B ingedruki en wacht tot de waarschuwingsled 2 keer knippert. Laat
de toets weer los;

02. Houd de foefs B ingedrukt en wacht tot de waarschuwingsled 3 keer knippert. Laat
de toets weer los;

03. Houd de foefsen A + ¥ tegelijkertijd ingedrukt en wacht tot de motor 5 bewegingen
heeft uitgevoerd. Laat de foets weer los;

04. Kies een van de twee hieronder vermelde opties op basis van het gedrag dat u wilt
instellen bij regen:

- houd de foefs A ingedruki en wacht fot de waarschuwingsled 3 keert knippert. Bij
regen wordt een insfructie voor omhoog gegeven;
of
- houd de toets ¥ ingedrukt en wacht tot de waarschuwingsled 4 keert knippert. Bij
regen wordt een insfructie voor omlaag gegeven (fabrieksinstelling).
Opmerking - tijdens de vitvoering van de procedure kan de geheugenopslag op elk

gewenst moment geannuleerd worden door 15 seconden te wachten fot de motor & be-
wegingen heeft uitgevoerd.

6.1.2.3 - Werking van het automatisme bij de windsensor (fig. 4)

Wanneer de intensiteit bij wind de ingestelde drempelwaarde overschridt, wordt de wind-
bescherming geactiveerd en het zonnescherm gesloten. VWanneer de windbescherming is
ingeschakeld, worden de handmatige insfructies gedeactiveerd (het zonnescherm kan niet
worden geopend).



Na het verstrijken van de blokkeringsduur kunnen er weer handmatige instructies worden
gegeven en na 15 minuten wordt de automatische werking hersteld.

6.1.2.4 - Gelijktijdig optreden van verschillende weersverschijnselen

Elk weersverschijnsel heeft een prioriteit, en de volgorde van deze prioriteiten is als volgt:
wind, regen, zon. Wind heeft de hoogste prioriteit. Het weersverschijnsel met de hogere
prioriteit doet de status van het weersverschijnsel met de lagere prioriteit teniet.

Bijvoorbeeld:

Op een mooie, zonnige dag gaat het zonnescherm omlaag vanwege het zonlicht.

Als het bewolki wordt en er wat regen op de sensor valt, annuleert de motor de conditie
"zon gedetecteerd” en geeft opdracht fot de beweging die is ingesteld voor de conditie
"regen gedetecteerd”.

Als de wind toeneemt en de ingestelde drempel overschrijdt, deactiveert de motor de auto-
matische sequentie die voor de regen is ingesteld en geeft hij opdracht om het zonnescherm
omhoog fe laten gaan, waarbij het gesloten blijft zolang de wind niet is gaan liggen.

Als het slechte weer voorbij is, wordt na 10 minufen het windalarm vitgeschakeld; als
het op dat moment nog regent, worden die conditie en het bijbehorende ingestelde ma-
noeuvre opnieuw geactiveerd. Als het stopt met regenen, wordt de werking voor de zon
weer geactiveerd. Als de infensiteit van hef zonlicht de drempel overschrijdt, zal het zon-
nescherm weer opengaan.

Wanneer de infensiteit van het zonlicht onder de drempelwaarde daalt, wordt na 15 mi-
nuten de opdracht gegeven om het zonnescherm “Omhoog” te laten gaan.

6.1.2.5 - Instructies “Zon aan” en “Zon uit”

De instructies “Zon aan” en “Zon uit" activeren of deactiveren de automatisering.

Door verzending van een insfructie “Zon aan” wordt het automatisme geactiveerd, waar-
na het zonnescherm een openingsinsiructie zal genereren, als de zon schijnt. Als hef auto-
matisme al geactiveerd was, wordt het systeem gereset en starten de algoritmen opnieuw,
met onmiddellijk effect. Als er bij ontvangst van de insfructie “Zon aan” geen manoeuvre
voorzien is, bevestigh de motor de ontvangst van de instructie door twee bewegingen uit
te voeren. Als de instructie “Zon aan” wordt verzonden, maar de intensiteit van het zon-
licht onvoldoende is om het openen foe te staan (de drempel wordt niet bereiki), zal de
motor een instructie geven om fe sluiten in overeenstemming met de actuele conditie. Als er
geen instellingen zijn ingevoerd voor een beweging (bijvoorbeeld zonnescherm gesloten
en geen zon), zal de mofor bij ontvangst van de instructie “Zon aan” twee bewegingen
uitvoeren om de ontvangst van de instructie te melden.

Door verzending van een insiructie “Zon uit” wordt het automatisme gedeactiveerd

Bijvoorbeeld: zonnescherm gesloten ... door te drukken op “Zon aan” zal hef zonne-
scherm bij aanwezigheid van zon onmiddellijk opengaan, niet na 2 minuten. Als er geen
zon is, maakt ze twee bewegingen ...

Door het automatisme te deactiveren, wordt de automatische beweging die bij de zon
hoort geblokkeerd. De automatismen die bij wind en regen horen, kunnen nief worden
gedeactiveerd.

GEAVANCEERDE FUNCTIES EN
PROGRAMMERINGEN

> 7

7.1 ¢ Configureerbare “Stap-voor-stap”-ingang

De TG2N beschiki over een ingang waarop een schakelaar kan worden aangesloten

voor de bediening van bijvoorbeeld lichten enz. Om de aangesloten inrichting te bedie-

nen, moet de ingang geconfigureerd zijn met een van de volgende instructies van het fy-

pe Stap-voor-stap:

- Openen

— Sluiten

- Stap~voorstap (fabrieksinstelling)

- Naar deelafstandswaarde gaan

- Uitschakeling radic-ontvanger (als u wilt voorkomen dat u radiosignaalbedieningen ont-
vangt in een bepaalde periode, bijvoorbeeld 's nachts)

— Domotica-ingang: in deze configuratie is het mogelijk, bijvoorbeeld via PLC, om insfruc-
ties aan de motor te verzenden met behulp van één draad. In tabel B hieronder worden
de waarden van het signaal en de bijbehorende insfructie aangegeven.

TABEL B — \Waarden van het signaal en de bijbehorende instructie voor de
domotica-ingang.

Signaal Instructie
100: 200 ms STOP
200: 300 ms OPENEN
300: 400 ms STAP-VOOR-STAP
400: 500 ms NAAR DEELAFSTANDSWAARDE GAAN
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7.1.1 - Programmeringen voor de configuratie van de ingang “stap-
voor-stap”’

Zie voor de programmering fabel € hieronder.

7.2.1 - Programmeringen voor de configuratie van het type aangeslo-
ten inrichting

Zie voor de programmering fabel D hieronder.

TABEL D - CONFIGURATIE VAN HET TYPE AANGESLOTEN INRICHTING

Handeling 1 Handeling 2 Handeling 3

| n A

Voer de handelingen 1, 2

TABEL C - CONFIGURATIE INGANG STAP-VOOR-STAP.
de handeli | | H+V
en3 achter elkae it [INAE (2 se0) (2 sec)
@ 2 knip. @ 3 knip. @ 2 knip.

Kies de gewenste optie vit de hieronder weergegeven opties en pro-
grammeer deze door op de betreffende toetsen te drukken
OPENEN 3 A (2 seo)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, e @ADL
SLUITEN 3 v (@sec)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, e @A KD
STAP-VOOR-STAP
Openen - Stoppen - Sluiten - B (2 sec)
Stoppen ' ® 2 knip
(fobrieksinstelling) e

: A+V(2 .
DEELAFSTANDSWAARDE ! +V B oec)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, L . - O
UITSCHAKELING RADIO-ONT- B+ V (2sec)
VANGER @ 5 knip
DOMOTICA 3 WA @seo)

] @ 3 knip.

Opmerking - De minimale sluitingstijd van het contact voor het verzenden van de in-
structie is 100 ms.

7.2 ¢ Personalisering van het type
programmeerbare vitgang

De TG2N beschikt over twee soorten configuraties voor de beschikbare uitgangen:
"Switch” of “Motor” [met 3 draden plus één voor de aarde). De TG2N kan verder mo-
foren met de functie TILTING besturen (mef een programmeerbare gevoeligheid, door de
procedure te volgen die beschreven is in de paragraaf “7.2.2 - Programmeringen voor de
configuratie van het gevoeligheidsniveau” op pagina 8] bij jaloezieén.
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en 3 achter elkaar vit (2 sec) (2 sec) (2 sec)
@ 2 knip. @ 3 knip. @ 1 knip.

Kies de gewenste optie vit de hieronder weergegeven opties en pro-
grammeer deze door op de betreffende toetsen te drukken
MOTOR 3 A (2sec)
(fabrieksinstelling) ® 4 knip
SWITCH 3 W (2 sec)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, e @8k
TILTING TYPE 1 3 A +V(2sec)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, LS. 4 -

; H+AQ2 .
TILTING TYPE 2 : + A4 @see)

] @ 2 knip.

In het geval van configuratie als "SWITCH" (zie fig. 6) weerspiegelen de koppelingen
fussen de foefsen en de insfructies aan het eind van de programmering hetgeen vermeld
is in tabel E.

TABEL E — Koppelingen die automatisch plaatsvinden tussen foefsen en insfructies,
op basis van het type aangesloten inrichting op de TG2N

Toets van de

Configuratiemodus zender Opgeslagen instructie
A Inschakeling/ vitschakeling

) SWITCH 1

Tweg/é)nqtfhﬁn&eluke m Uitschakeling van SWITCH 1 en
A= van SWITCH 2
(zie fig. 6)

v Inschakeling/vitschakeling

SWITCH 2




In het geval van configuratie als “"MOTOR” (zie fig. 5) met de functie TILTING, weerspie-

gelen de koppelingen tussen de foefsen en de instructies hetgeen vermeld is in tabel F.

TABEL F - Koppelingen die aufomatisch plaatsvinden fussen toetsen en instructies,
op basis van het type aangesloten inrichting op de TG2N

Toets van de
zender

A (ko)

Opgeslagen instructie

Type TILTING
OMHOOG (korte beweging)

V' (kor) OMLAAG |(korte beweging)

A (ong) OMHOOG (ot eindaanslag

TILTING TYPE 1 v
V¥ (lang) OMLAAt'.;O(nrgre re)indogns\og
u sTOP
A (o) OMHOOG (o1 cindoandog
V' (kort] OMLAAGOE:Z; re)indoons\qg

7.2.2 - Programmeringen voor de configuratie van het
gevoeligheidsniveau

Met deze procedure kan de tiid worden gevarieerd waarin de motor aangedreven blifft in
een kanteling (kleine beweging]. Er kan worden gekozen uit drie vooraf ingestelde niveaus.
Zie voor de programmering fabel G hieronder.

TABEL G — CONFIGURATIE VAN HET GEVOELIGHEIDSNIVEAU
| | | | v

(2 sec.) (2 sec.) (2 sec.)
@ 3 knip. @ 2 knip.

Voer de handelingen 1, 2
en 3 achter elkaar uit

@ 2 knip.

Kies de gewenste optie vit de hieronder weergegeven opties en pro-
grammeer deze door op de betreffende toetsen te drukken

MAXIMALE GEVOELIGHEID V¥ (2sec)

(fabrieksinstelling) ‘ @ 4 knip
: M (2 sec.)
GEMIDDELDE GEVOELIGHEID : .
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, L @8R
; A (2
MINIMALE GEVOELGHEID | @ se0)
b @ 2 knip

OMHOOG (meerdere korte
bewegingen tot de toets wordt
losgelaten)

TILTING TYPE 2 A (ang)

OMLAAG (meerdere korte

WV (lang) bewegingen fot de toets wordt
losgelaten)

[ | STOP

7.3 ¢ Personalisering van de werkingstijd

De interface TG2N biedt de mogelijkheid om de werkingstiid te programmeren, dat wil
zeggen de maximale tijd dat de elekironische printplaat de motor bestuurt fot de eindaan-
slag boven of onder is bereiki, de fabriekswaarde (of de waarde na het wissen van het
geheugen| is ongeveer 240 seconden. Als u dat wilt kunt u de werkingstiid veranderen tof
een maximale waarde van ongeveer 650 sec. De programmeringsprocedure wordt uitge-
voerd via “zelfleren”, dat wil zeggen door de benodigde tijd te meten voor het uitvoeren
van de gehele beweging. Met een zender moet de motor bediend worden tot aan de
eindaanslag van de minst belastende beweging, zodat de volgende beweging de meest
belastende beweging is [gewoonlijk het weer oprollen]. Geadviseerd wordt om de wer
kingstiid een paar seconden langer te programmeren dan de fijd die sfriki noodzakelijk is
voor de beweging.

7.3.1 ¢ Programmering van de werkingstijd

01. Houd de toefs B 5 seconden ingedruk en wacht fot de waarschuwingsled van de
TG2N 2 keer knippert. Laat de toets weer los;

02. Houd de foets A 5 seconden ingedrukt en wacht fot de groene waarschuwingsled
van de TG2N begint fe knipperen. Laat de toets weer los;

Nederlands — 8




03. Druk op de foets A of ¥ en laat hem weer los om de beweging te sfarfen en de fase
van het fellen van de tijd te activeren;

04. Wacht tot de motor de beweging heeft afgemaakt en stopt bij de eindaanslag;

05. Wacht nog een paar seconden en druk vervolgens op de toets B en laat hem weer
los om het fellen van de tijd te sfoppen.

Opmerking - U kunt de procedure op ieder gewenst moment annuleren door M en ¥
tegelijkertijd 5 seconden ingedruki fe houden.

7.4 e Instellen van de “deelafstandswaarde”

Via een eenvoudige programmering kan de tiid van de fotale beweging worden geschat,
en vervolgens een gedeeltelijke beweging worden ingesteld.

7.4.1 - Programmering voor het instellen van de deelafstandswaarde
01. Druk op ¥ om de motor naar de eindaanslag onder te brengen;

02. Houd A ingedrukt om een beweging omhoog uit fe voeren om de motor naar de ein-
daanslag boven te brengen. Tiidens de fase waarin de motor de tijd meet, knippert
de waarschuwingsled groen;

03. Breng de motor naar de gewenste tussenstand en sla deze op door ¥ en A tegelij
kertijd 5 seconden ingedrukt fe houden.

Na afloop van de programmering weerspiegelen de koppelingen tussen de toefsen en de
commando's hefgeen vermeld is in fabel H.

TABEL H - Koppelingen die automatisch plaatsvinden tussen toefsen en insfructies,

bij het instellen van de deelafstandswaarde
Toe::r::e': de Opgeslagen instructie
A OMHOOG
n STOP
v OMLAAG
Ga naar

AV DEELAFSTANDSWAARDE

H.V Ga naar
+ VENTILATIEAFSTAND (20% van het tofale traject)
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7.5 * Wissen

De TG2N heeft een aantal procedures voor het wissen van instellingen op verschillende
niveaus. In detail kan het volgende worden uitgevoerd:

- VOLULEDIG wissen van hef geheugen en herstellen van de fabrieksinstellingen

- wissen van de ingestelde parameters met betrekking fot de VWERKINGSTID en de DEEL-
AFSTANDSVWAARDE

- wissen van alle opgeslagen ZENDERS.

Zie voor de procedure van het wissen fabel I hieronder.

TABEL I - WISSEN

Handeling 1 Handeling 2 Handeling 3

Voer de handelingen 1, 2

en 3 achter elkaar vit eeee) Eesa) 2esa)

@ 2 knip. @ 3 knip. @ 4 knip.
Kies de gewenste optie vit de hieronder weergegeven opties en pro-
grammeer deze door op de betreffende toetsen te drukken
VOLLEDIG wissen van het ; ¥ (2 sec)

cheugen en herstellen van de :

abrieksinstellingen S, LS
Wissen van de NG
WERKINGSTIID en de ] ( se.C)
DEELAFSTANDSWAARDE | L
Wissen van alle OPGESLAGEN A +V (2sec)
ZENDERS ; ® 4 knip.

Opmerking — De procedure voor het VOLLEDIG wissen van het geheugen kan ook wor-
den uvitgevoerd met een nietopgeslagen zender (zie paragraaf “5.2.2 - Procedure uitge-
voerd mef een zender die nief in het geheugen is opgeslagen” op pagina 4).
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*De zenders werken niet en meteen na het inschakelen van de bestu-
ringseenheid knippert de led niet.
Controleer of de besturingseenheid correct stroom ontvangt: tussen de klemmen 1-2 moet
nefspanning staan. Als de elekirische voeding correct is, dan is er waarschijnlijk een ern-
stig defect en moet de besturingseenheid worden vervangen.

WAT TE DOEN ALS...
(Ieldraad bij het oplossen van
problemen)



*Door op de knop Stap-voor-stap te drukken wordt de beweging niet
gestart.
Controleer de elekirische aansluiting van de knop: op de ingang van de knop [tussen
klem 1 en 3) moet alleen nefspanning staan als de knop is ingedrukt.

*De motor staat stil, maar soms moet 2 keer de instructie Stap-voor-
stap worden gegeven om deze te activeren.
Het kan zijn dat de geprogrammeerde werkingstijd zeer lang is fen opzichte van de ef-
fectieve duur van de beweging. Hoewel de motor stilsiaat bij een eindaanslag, kan de
besturingseenheid denken dat de motor nog in beweging is door een voorgaande in-
structie. In dat geval wordt de eerste instructie geinterpreteerd als een Stop en de twee-
de als een bewegingsinstructie. Om het probleem te verhelpen is het voldoende om de
werkingstijd correct te programmeren (zie paragraaf “7.2.2 - Programmeringen voor de
configuratie van het gevoeligheidsniveau” op pagina 8).

¢ Het lukt niet om een zender op te slaan.
Controleer het aantal knipperingen van de led tiidens de opslagprocedure, 6 knipperin-
gen geven aan dat het geheugen vol is.

’ 9 AFDANKING VAN HET PRODUCT

Dit product maakt integraal deel vit van de automatisering en moet
dan ook samen met de automatisering worden afgedankt.

Zoals ook voor de installatiehandelingen geldt, moeten de handelingen voor afdanking
aan het einde van de levensduur van dit product door gekwalificeerd personeel worden
uitgevoerd.

Dit product besfaat uit verschillende soorten materialen: sommige kunnen gerecycled wor-
den, andere moeten als afval verwerkt worden. Informeer u over de methoden voor recy-
cling of afdanking die voorzien zijn in de voorschrifien die voor deze producicategorie
gelden in uw regio.

LET OP! - Bepaalde onderdelen van het product kunnen verontreini-
gende of gevaarlijke stoffen bevatten die bij verspreiding in de omge-
ving schadelijke gevolgen voor het milieu of de volksgezondheid kun-
nen hebben.
Zoals door het symbool hiemaast wordt aangegeven, is het verboden dit
product met het huishoudelijk afval weg te gooien. Pas dus “gescheiden af-
valinzameling” toe, volgens de methodes voorzien in de voor uw regio gel-
dende voorschriften, of lever het product weer in bij de verkoper op het mo-
ment daf u een nieuw gelijksoortig product aanschaft.

LET OP! - De plaatselijk geldende regelgeving kan zware sancties op-
leggen in geval van illegale dumping van dit product.

’ 1O TECHNISCHE KENMERKEN

LET OP! - Alle vermelde technische specificaties hebben betrekking op een omgevings-
temperatuur van 20 °C (+ 5 °C). @ Nice S.p.A. behoudt zich het recht voor om, op elk
moment dat dit noodzakelijk wordt geacht, wijzigingen aan het product aan te brengen,
waarbij hoe dan ook de gebruiksbestemming en de funcfiondliteit ervan gelijk blijven.

¢ Universeel bereik: 20-265 V AC; 50-60 Hz

¢ Maximaal opgenomen stroom: 3(2) A

¢ Laag verbruik in stand-by: < 0,3 W

¢ Aantal zenders en weersensoren dat kan worden opgeslagen: maxi-
maal 30, inclusief maximaal 3 draadloze weersensoren.

¢ Radiofrequentie: 433,92 MHz

¢ Radiocodering: TTGO (met rolling code)

o 3uur van de beweging: maximaal 650 seconden (fabrieksinstelling 240 secon-

en)

¢ Beschermingsklasse: IP 20 (bij onbeschadigde behuizing)

e Bedrijfstemperatuur: -20 °C ... +55 °C

o Afmetingen (mm): 47 x 18 x 32

* Gewicht (g): 30
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De fabrikant, Nice S.p.A., verklaart hierbij dat het type radioapparatuur TG2N
overeensfemt met de Richtlijn 2014,/53 /EU.

De volledige tekst van de EG-verklaring van overeenstemming is beschikbaar op het
volgende intemetadres: https://www.niceforyou.com/it/supporto.

VERKLARING VAN OVEREENSTEM-
MING
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Touch.To.Go

Nice S.p.A.

Via Callalta, 1

31046 Oderzo TV ltaly
info@niceforyou.com
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